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Servomotoren

Die nachfolgende Doppelseite gibt Ihnen
einen Einblick in den Inhalt des Bestellkatalogs.

Dieser Katalog enthalt wesentliche Informationen

zur Leistungsfahigkeit der Synchron-Servomotoren
von LTi. Nehmen Sie sich die Zeit und machen sich
mit ihm vertraut.
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1 Grundlegende Angaben
zu den Servomotoren von LTi

1.1 Die richtige Motorwahl: LSN, LST oder doch LSH?

Ganz gleich, fiir welche Variante Sie sich entscheiden, in jedem Fall haben Sie einen hochwertigen
Synchron-Servomotor gewahlt.

Die komplette Servomotoren-Baureihe der LTi-DRIVES besitzt hochwertige Lager, den unveranderten Flansch, das

gleiche Isolationssystem und das gleiche Gebersystem. Kurzum, die Mechanik ist absolut identisch und auf qualitativ

hochstem Niveau!

Der LST-Motor unterscheidet sich vom LSH- und LSN-Motor im Aufbau des Statorpakets und der Polpaarzahl des
Laufers. Wahrend der LSH- und LSN-Motor eine konzentrierte Wicklung besitzen, vertraut der LST-Motor auf die

konventionelle 6-polige Statorwicklung mit den bekannten Eigenschaften eines dynamischen Synchron-Servomotors

mit Neodym-Eisen-Bor-Magneten.

Wahrend der LST-Motor durch die herkdmmliche sogenannte ,verteilte Wicklung” einen relativ groBen Wickelkopf

besitzt, entfallt dieser beim LSH-Motor durch die sogenannte , konzentrierte Wicklung”. Besonders bei Motoren mit

kurzem Blechpaket nimmt der beim LST Ubliche Wickelkopf die halbe Léange des Stators ein. Diese fur die Drehmo-
mentbildung nicht bendtigte Lange des Stators entfallt beim LSH- und LSN-Motor. Ergebnis ist ein kirzerer

Motor mit hdherem Drehmoment und bis zu 100% mehr Dynamik. DarUberhinaus kénnen wir den LSH- und LSN-
Motor durch Einsparung an Material und Fertigungsaufwand bis zu 20% kostengunstiger anbieten.

Die LSN-Baureihe wiederrum ist die konsequente Weiterentwicklung der LSH-Baureihe und die Erweiterung um die

Baufenster Q 158 und Q 190. Der Wicklungsaufbau ist als Polwicklung im Komplettschnitt ausgefuhrt. Durch ein

optimiertes thermisches Design konnte die Leistungsdichte nochmal um 30% gegeniiber der LSH-Baureihe gesteigert
werden. Damit sind die LSN-Servomotoren nicht nur von hoher Qualitat und mit ihrer Leistungsdichte und Dynamik

extrem Leistungsfahig, sie liegen sogar im High-End-Bereich.

Die unterschiedlichen Eigenschaften im Uberblick:

Wicklungstechnik

Aufbau

Nennfrequenz

Rundlaufverhalten

BaugréBen

Vorzugstypen LSN-Motorentypen

(in Abhangigkeit von Optionen)

als konzentrierte Wicklung wie
Baureihe-H, jedoch im Komplettschnitt

Laufer 10-polig
(Ausnahme: LSN-050 = 6-polig)

bis 250 Hz bei 3000 min™!
(Ausnahme: LSH-050 bis 225 Hz bei
4500 min™')

gut

LSN-050 bis LSN-190

konzentrierte Polwicklung
(segmentiert)

Laufer 10-polig
(Ausnahme: LSH-050 = 6-polig)

bis 250 Hz bei 3000 min'
(Ausnahme: LSH-050 bis 225 Hz bei
4500 min™)

gut

LSH-050 bis LSH-127

LSH-Motorentypen LST-Motorentypen

konventionelle ,verteilte” Wicklung

6-poliger Aufbau

bis 150 Hz bei 3000 min”!

sehr gut

LST-037 bis LST-220

Tabelle: LSN-Servomotoren — Vorzugstypen, da preisglnstiger, technisch auf dem neuesten Stand und reduzierte Lieferzeiten.
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Drehmoment M [Nm]

Drehmoment M [Nm]

Drehmoment M [Nm]

Gegentberstellung der Drehmomentkennlinien

LSN-97-0750-30-320

25,0
l22,5

20,0
15,0
1279

10,0

I\

75 s\
1 T
50 6,

0,00

0 1000

LST-97-2-30-320

18,0

Drehzahl n [1/min]

16,0

14,0

12,0

10,0

8,0

6,0

4,0

3.9

2,0

0,00

0 1000

LSH-97-2-30-320

Drehzahl n [1/min]

8,0

9,1

6,3
6,0

- -

4,0

2,0

0,00

0 1000

3000

Drehzahl n [1/min]

©@— M, bei U, =220 Vac

—— M., bei U, =240 Vac

max
-0 Mn

- =

M oy --- Maximal zuldssiges Moment
M,, ... Nenndrehmoment
U, ... Nennspannung
n, ... Nenndrehzahl
©@— M, bei U, =200 Vac

—— M., bei U, =240 Vac

- M,

- =

n

Myax --- Maximal zuldssiges Moment
M, ... Nenndrehmoment

U, ... Nennspannung
N, ... Nenndrehzahl

M ax D€I U = 200 Vac
Mox bei U, = 240 Vac

M

n

RAR

Ny

M ax - Maximal zuldssiges Moment
M,, ... Nenndrehmoment

U, ... Nennspannung
n,, ... Nenndrehzahl

n
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1.3 Eigenschaften der Motortypen im Vergleich

Aus den Drehmomentkennlinien im vorigen Kapitel und aus den Eigenschaften in nachstehender Tabelle, erhalten
Sie wertvolle Informationen, die Ihnen die Motorenwahl erleichtern. Zudem entscheidet lhre Anwendung, welcher
Motortyp der richtige fur Sie ist. Sind Sie sich unschlissig, wenden Sie sich an uns, wir beraten Sie gerne.

Servomotor

Leistungsdichte

Dynamik

Uberlastfahigkeit

Verfiigharkeit von
Sonderwicklungen

Eignung fir
Niederspannungswicklungen

Eignung fir
hohe Stillstandsdrehmomente

Tragheitsmoment

Eignung fiir hohe Drehzahlen

Gleichlaufverhalten, Cogging

Preis-/Leistungsverhaltnis

Vielfalt der Gebervarianten

QeCceCcaQaaddh aacae
P aad®»@aaacaea@

Vielfalt der BaugroBenvarianten

@ ... Top ... Stark @ ... Standard @ ...ungeeignet

Tabelle: Eigenschaften und Eignung der Servomotoren [

CcCadececocece ach

Q
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1.4 Ablaufplan fur das Auswahlverfahren

Grundlegende

Angaben

Zur Auswahl des richtigen Antriebs und Motors miissen die spezifische Drehzahl
und der Lastzyklus der Antriebsaufgabe bekannt sein.

Bestimmung der Schutzart:
IP64, IP65

Bestimmung der Versorgungsspannung:
230V bis 400 V

Bestimmung der Baufenster

Bestimmung des maximalen Drehmoments aus dem Lastzyklusprofil, bzw. durch
Dimensionierung Uber Servosoft,
siehe Projektierungshandbuch c-line Drives, im Anhang - auf unserer Produkt-DVD.

Bestimmung des mittleren (effektiven) Drehmoments,
siehe Projektierungshandbuch.

Bestimmung des bendétigten Motortyps:
LSN/LST/LSH ...

Auswahl des Motors auf der entsprechenden Datenseite, der die folgenden Kriterien

erfullt: Synchron-Servomotor: Npa < 1,1 - Npenn
Meff < Mnenn

Bestimmung des erforderlichen Gebersystems hinsichtlich Anforderung:
Resolver, Absolutwertgeber, Strichzahl.

Vollstandige Motorbezeichnung mit allen erforderlichen Optionen (Typenschltssel).

Bestimmung der Lange der erforderlichen konfektionierten Leistungsleitung.

Bestimmung der Lange der erforderlichen konfektionierten Leistungsleitung.

Auswahl des Umrichters/Servoreglers fur den gewahlten Motor in den Auswahl-
und Bestelldaten anhand der Standard-Uberlastbedingungen.

Die Auswahl der Umrichter/Servoregler entsprechend dem jeweiligen
Motor-Stillstandsstrom bzw. Motor-Bemessungsstrom.
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2 Der LSN-Servomotor — kompakt und preiswert

2.1 Anwendungsgebiete

Die Synchron-Servomotoren von LTi sind birstenlose Drehstrom-Motoren fur hochwertige Servo-Applikationen und
in allen Drehzahl- bzw. Spannungsvarianten erhéltlich. Sie eignen sich besonders fiir Positionieraufgaben bei Werk-
zeugmaschinen, Industrie-Robotern, TransferstraBBen, etc., Applikationen mit hohen Ansprichen an Dynamik und
Standfestigkeit.

Unsere Servomotoren werden mit einer fir viele Applikationen ausreichenden Standard-Ausfuhrung ausgeliefert.
DarUberhinaus sind Optionen, wie z.B. Haltebremse, Schutzart IP65, verschiedenste Temperaturiberwachungen,
Ausfuhrung mit Kabelschwanz, hochauflésende SSI-Geber und Hiperface-Geber bis hin zum kundenspezifischen
Flansch sowie Sonderwelle méglich. Optional bieten wir die Servomotoren auch in EX-Ausfthrung (explosions-
geschitzt) an. Nehmen Sie bitte Kontakt mit unseren Antriebsspezialisten auf.

Die LSN-Baureihe mit den Stillstandsdrenmomenten (M) von 0,28 Nm bis 60 Nm (fremdbeliftet bis 78 Nm) ist die
konsequente Weiterentwicklung der LSH-Baureihe (Kap. 4) und die Erweiterung um die Baufenster Q 158 und Q 190.

Als Vorzugstypen sind die Motoren verflgbar fur Zwischenkreisspannungen von 560 V, 320 V sowie 24 V und 48 V.

Der Wicklungsaufbau ist als Polwicklung im Komplettschnitt ausgefiihrt. Durch ein optimiertes thermisches Design
konnte die Leistungsdichte nochmal um 30% gegenUber der LSH-Baureihe gesteigert werden. Damit liegen die
LSN-Servomotoren mit ihrer Leistungsdichte und Dynamik auf héchstem Niveau.

2.2 Leistungsmerkmale der LSN-Servomotoren

. Hochste Leistungsdichte und hohe Dynamik . gutes Preis-Leistungsverhaltnis

. Nd-Fe-B Magnete (Legierung aus Neodym, Eisen und Bor) . Wicklung im Vollverguss

. Resolver (Sinuskommutierung) . UL Abnahme

. SteckeranschlUsse . diverse Geber optional verflgbar

2-1
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2.3 Konformitatserklarung fur LSN-Servomotoren

EG-Konformititserklirung LT i

EC Declaration of Conformity

Der Hersteller LTi DRIVES GmbH

The manufacturer Gewerbesiralie 5-9
35633 Lahnau

erklart hiermit, dass die folgenden Produkte

declares that the following products

Produktbezeichnung: Synchron-Servomotor

Froduct designation: Synchronous Servamotor

Produkttypen: LSH, LST, LSN

Product types: LSH, LST, LSN

den Sicherheitsbestimmungen der nachstehenden EG-Richtlinie entsprechen:
comply with the essenfial requirements of the following EC Directive;

2006/95/EG [Niederspannungsrichtlinie]
2006/95/EC [Low Voltage Directive]

und dass folgende angefUhrte harmonisierte Norm angewandt wurde:
and that the following hammonised standard has been appiied:

EN 80034-1:2004
Drehende elektrische Maschinen - Teil 1: Bemessung und Betriebsverhalten (IEC 60034-1:2004)
Rotating eleclical machines - Fart 1; Raling and performance (IEC 60034-1:2004)

EN 60034-5:2001+A1:2007

Drehende elekirische Maschinen - Teill 5: Schutzarten aufgrund der Gesamtkonstruktion von drehenden elekirischen
Maschinen (IP-Code) - Einteilung (IEC 60034-5:2000)

Rotating efectrical machines - Fart 5: Degrees of protection provided by the integral design of rofating electrical
machines (IF code); Classification (IEC 60034-5:2000)

EN 60034-6:1993
Drehende elektrische Maschinen - Teil 6: Einleilung der Kihiverfahren (IC-Code) (IEC 60034-6:1991)
Rotating electical machines - Part 6: Methods of cooling (IC-Code) (IEC 60034-6:1981)

EN 60034-9:2005+A1:2007
Drehende elektrische Maschinen - Teil 9: Gerduschgrenzwerle (IEC 60034-8:2003)
Rotating eleclical machines - Part 8: Noise fmits (TEC 80034-8:2003)

Jahr der CE-Kennzeichnung / mmrc;/-mmgc 2005

Unterschrift / signature 3 :’///gﬁ . @-‘/

Name / name: Josef Wiesi
Stellung / position: Geschaftsfil Managing Direcfor
Datum [ date: 04.12.2012

Dokument: 0970.0DK.2-04

Bestellkatalog Servomotoren

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014



Bestellkatalog Servomotoren

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014

2.4 Eigenschaften der LSN-Servomotoren

Maschinenart

Permanenterregter Drehstrom-Synchron-Servomotor

Magnetmaterial

Neodym-Eisen-Bor

Bauform (DIN 42948)

B5, V1, V3

Schutzart (DIN 40050)

IP64, IP54 nach EN 60034-5 (umlaufende Maschinen), IP65 optional erhaltlich

Isolierstoffklasse

Isolierstoffklasse F nach VDE0530 , Wicklungsibertemperatur At = 100 °C,
Umgebungstemperatur t, = -20 °C bis +40 °C, Betauung ausgeschlossen!!!

Lackierung

RAL 9005 (matt schwarz)

Wellenende auf der A-Seite

glatte Welle (Passfeder und Passfedernut DIN 6885, Toleranzfeld k6 als Option)

Rundlaufgenauigkeit, Koaxialitat und
Planlauf nach DIN 42955

Toleranz N (normal), Toleranz R (reduziert) auf Anfrage

Thermische Motoriberwachung

DIN-PTC in einer Standerwicklung (Standard)

Drehmomentbelastung

Um eine thermische Uberlastung des Motors auszuschlieBen, darf das effektive
Belastungsmoment bei mittlerer Drehzahl nicht oberhalb der S1-Kennlinie liegen.

S (M%,xt,) _
M = PR — n =
eff tges tges

S (n,xt,)

Maximales Impulsmoment

Typisch 2- bis 4-faches Nenndrehmoment fir max. 0,2 s, je nach Reglerzuordnung

Schwingstarke nach 1SO 2373

Stufe N, als Option R

Lager-Lebensdauer

die durchschnittliche Lebensdauer unter Nennbedingungen (Mmax < MN) betrdgt 20.000 h

Anschlussart von Motor, Kaltleiter und
Haltebremse

Uber Steckanschliisse

Anschlussart des Gebersystems

Signalstecker (Gegenstecker nicht im Lieferumfang)

2.5  Kuhlung

Die angegebenen Nenndaten beziehen sich auf eine max. Umgebungstemperatur von 40 °C und Anbau des Motors
an eine Aluminiumplatte mit einer max. Temperatur von 40 °C und einer Aufstellhéhe von max. 1000 m 4. NN.

Minimale Befestigungsflache:

Dicke der Befestigungsflache:

2,5 x Flache des Motorflansches

mind. 10 mm

Wenn der Motor isoliert montiert wird (keine Warmeabgabe Uber den Flansch), muss eine Reduzierung des
Nenndrehmomentes vorgenommen werden. Ab einer Aufstellhbhe > 1000 m . NN muss eine Leistungsreduzierung
von 1 % pro 100 m vorgenommen werden. Die maximale Aufstellhdhe betragt 4000 m.

Bei Umgebungstemperaturen > 40 °C muss eine Leistungsreduzierung von 1 % pro 1 °C vorgenommen werden.
Die maximale Umgebungstemperatur betragt 50 °C.
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2.6

HINWEIS:

Vorzugstypen sind Motoren bzw. Optionen, die kurzfristig ab Lager lieferbar sind. Durch die Varianten-
vielfalt sind viele Kombinationsmaglichkeiten realisierbar. Die mit einem , %" gekennzeichneten Bestell-

optionen gehoren zu den Vorzugstypen und haben eine schnellere Lieferzeit.

LSN

LTi Synchronmotor

Baureihe N

KantenmaBe
in mm
(keine
FlanschmaBe)

Stillstands-
moment

Nenndrehzah

0,28 Nm —0028
0,54 Nm—0054
0,75 Nm—0075
0,95 Nm—0095
1,15 Nm—0115
2,05 Nm—0205
3,50 Nm—0350
4,80 Nm—0480
5,10 Nm—0510
7,50 Nm—0750
9,60 Nm—0960

(x100) in min-

Zwischenkreis-
spannung des
Reglers (VDC)

Optionen

Thermoschutz

Option Bremse
Option Passfeder

Kundenspezifische
Sonderausfiihrung

Option Kabel
Option Anschluss

(Die A-Seite des Motors
ist die Wellenstirnseite)

Optionen
Gebersystem
(Einzelheiten sieh

e

nachstehende Tabelle)

Optionen
Wellendichtri

ng

- 074 -0115-30-320 / T1 , B, P, X, K,

050
074
097
127
158
190

11,30 Nm—1130
12,00 Nm—1200
16,00 Nm—1600
18,00 Nm—1800
20,00 Nm—2000
24,00 Nm—2400
30,00 Nm—3000
38,00 Nm—3800
40,00 Nm—4000
44,00 Nm—4400
50,00 Nm—5000
60,00 Nm —6000

30
45

320
560

Thermoschalter /z. B. Klixon — TO
(DIN-PTC doppelt basisisoliert) Standard! — *T1
KTY84'30 — T4

Haltebremse 24 VDC  *B
Passfeder nach DIN 6885, Blatt 1~ *P

(z.B. Sonderflansch / -welle / -gehduse / -geber / etc. X

Kabel, 1 m, offene Enden K

Winkelstecker, Ausrichtung zur A-Seite

Winkelstecker, Ausrichtung zur B-Seite

Winkelstecker, Ausrichtung 90° gedreht

abgewinkelte / drehbare Stecker

ab Baugr. LSN-127, abgewinkelte-, drehbare Stecker mit Aufbauerhohung, Drehwinkel 270°

Resolver 1-polpaarig

Resolver 1-polpaarig Safety

Resolver 3-polpaarig

Resolver 5-polpaarig
Multiturn-Absolutwertgeber EQN 1325
Singleturn-Absolutwertgeber ECN 1313
Singleturn-Absoluwtwertgeber SRS 50
Multiturn-Absolutwertgeber SRM 50
Singleturn-Absolutwertgeber SKS 36
Singleturn-Absolutwertgeber SKS 36 Safety
Multiturn-Absolutwertgeber SKM 36
Multiturn-Absolutwertgeber SKM 36 Safety
Singleturn-Absolutwertgeber SEK 37
Multiturn-Absolutwertgeber SEL 37
Singleturn-Absolutwertgeber ECN 1313
Multiturn-Absolutwertgeber EQN 1325
Singleturn-Absolutwertgeber ECN 1113
Multiturn-Absolutwertgeber EQN 1125

L A A e A A A A

BestellschlUssel LTi Synchronmotoren der Baureihe LSN

Optionen (falls vorhanden, Reihenfolge variierend)

5S4 , G6.1S ,

Schutzart IP65 mit Wellendichtring (ca.10mm langer)
Schutzart IP65 ohne Wellendichtring

<2

Tabelle: Bestellschliissel LSN-Servomotoren

Die mit einem ,, %" gekennzeichneten Bestelloptionen gehéren zu den Vorzugstypen und haben eine schnellere Lieferzeit.
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2.7  Zusammensetzung Standardausfiihrung

e  Motorwelle glatt (keine Passfeder) e Resolverstecker gerade abgehend
e Resolver 1-polpaarig 1R e  |leistungsstecker gerade abgehend
e |P64 nach DIN 40050 e Doppelte Basisisolation (Wicklung u. PTC) T1

mit Ausnahme des Flansches
e |P54 nach DIN VDE0530-5 bzw. EN60034-5
(umlaufende Maschinen)

Tabelle: Definition Standardausfihrung

2.8  Bestellbeispiel LSN-Servomotoren:

LSN-074-0115-30-320 / T1, B, P, S4, G6.1S, W

Kantenmal in mm . | I Wellendichtring

Stillstandsdrehmoment 1,15 Nm ———— SRS 50 Geber
Nenndrehzahl abgewinkelte/drehbare Stecker
Zwischenkreisspannung des Reglers (VDC) Passfeder
Standard Thermoschutz (DIN-PTC doppelt basisisoliert) Bremse

2.9  Bestelloptionen

— Haltebremse

— diverse Encoder

— PaBfeder DIN 6885
— Sonderwelle/-flansch
— spezielle Mechanik
— Servogetriebe

- Kabelschwanz

— UL-Approbation

— ATEX-Abnahme

- etc.

2-5
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2.10  Optionen Gebersysteme
HINWEIS
Vorzugstypen sind Motoren bzw. Optionen, die kurzfristig ab Lager lieferbar sind. Durch die Varianten-
vielfalt sind viele Kombinationsmaglichkeiten realisierbar. Die mit einem , %" gekennzeichneten Bestell-
optionen gehoren zu den Vorzugstypen und haben eine schnellere Lieferzeit.
Bestelloptionen Beschreibung Schnittstelle Schv;l:;?:;gen Multiturn-Auflésung| Kompatibel zu
2 ?esolver analog - alle LSN
polpaarig
Resolver i 1)
1RY 1-polpaarig Safety analog ! alle LSN
3R Resolvers: analog 3 : nur LSN-050
3-polpaarig
Resolver
>R 5-polpaarig analog 5 - ab LSN-074
Multiturn- analog und
G3 Absolutwertgeber Sgl 2048 12 bit ab LSN-074
EQN 1325
Singleturn- analog und
G5 Absolutwertgeber SSgl 2048 - ab LSN-074
ECN 1313
Singleturn-Absolut- analog und
EaS wertgeber SRS 50 Hiperface 2 i ab LSN-074
Multiturn-Absolut- analog und .
G6.1M wertgeber SRM 50 Hiperface 1024 12 bit ab LSN-074
Singleturn-Absolut- analog und )
Ele.25 wertgeber SKS 36 Hiperface e Al o
Singleturn-Absolut- 1)
66.25Y wertgeber SKS 36 analog und 128 . ab LSN-050
Hiperface (ServoOne safety)
Safety
Multiturn-Absolut- analog und .
petl wertgeber SKM 36 Hiperface (et 2l elliz =
Multiturn-Absolut- 12
66.2MY wertgeber SKM 36 analog und 128 12 bit alle LSN
Hiperface (ServoOne safety)
Safety
Singleturn- analog und
G6.3S Absolutwertgeber Hi e?face 16 12 bit alle LSN
SEK 37 P
Multiturn-Absolut- analog und .
66.3M wertgeber SEL 37 Hiperface 16 12 bit alle LSN
Singleturn- analog und
G12.1S Absolutwertgeber Enda% X 2048 - ab LSN-074
ECN 1313 '
Multiturn- analog und
G12.1M Absolutwertgeber Enda% X 2048 12 bit ab LSN-074
EQN 1325 '
Singleturn- analog und
G12.2S Absolutwertgeber Enda% Y 512 - nur LSN-050
ECN 1113 ’
Multiturn- analog und
G12.2M Absolutwertgeber Endagt] Y 512 12 bit nur LSN-050
EQN 1125 )
Tabelle: Erkldrung Gebersysteme
1) Geeignet fir sicherheitsgerichtete Anwendungen gemdl3 EN 62061 und IEC 61508 sowie EN ISO 13849-1
2-6
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211 Typische M-n-Kennlinie der LSN-Servomotoren

Die Kennlinie gibt an, wie sich die Drehzahl des Servomotors bei zunehmender Belastung verhalt.

Drehmoment
<
z

Impulsbetrieb

1N
NN
Drehzahl

M-n-Kennlinie fiir Synchronmotoren

Begriff Erklarung

n, Nenndrehzahl Drehzahl, bei der ein Motor bei Volllast die groBte mégliche Leistung (Nennleistung) abgibt.

M, Stillstandsdrehmoment | Thermisches Grenzdrehmoment des Motors bei Stillstand. Dieses Moment kann der Motor unbegrenzt lange abgeben.
I, Stillstandsstrom Effektivwert des Motorstrangstromes, der bendtigt wird, um das Stillstandsdrehmoment zu erzeugen.

M_ Nenndrehmoment Thermisches Grenzdrehmoment des Motors bei Nenndrehzahl n, .

I, Nennstrom Effektivwert des Motorstrangstromes, der bendtigt wird, um das Nenndrehmoment zu erzeugen.

P, Nennleistung Dauerleistung des Motors am Nennarbeitspunkt (M, n,) bei Nennstrom |, und Nennspannung U, .

My luax Grenzkennlinie Die Motoren dirfen max. mit dem vierfachen des Nennstromes beaufschlagt werden.

Tabelle: Begriffserklarung M-n-Kennlinie fir Synchronmotoren
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212 Zulassige Axial- und Querkrafte der LSN-Servomotoren

Servomotor ohne Bremse

Radialkraft F_[N] Axialkraft F, [N]
bei Drehzahl n [min-] hzahl n [min-]

i o L L
LSN-050-0028 33 2
LSN-050-0054 338 268 234 205 186 64 51 45 39 35 2
LSN-050-0075 355 281 246 215 195 67 53 47 41 37 2
LSN-050-0095 366 291 254 222 201 70 55 48 42 38 2
LSN-074-0115 408 324 283 247 225 78 62 54 47 43 6
LSN-074-0205 472 374 327 286 260 90 n 62 54 49 6
LSN-074-0350 514 408 356 3N 283 98 77 68 59 54 6
LSN-074-0480 566 449 392 343 31 108 85 75 65 59 6
LSN-097-0510 859 681 595 520 472 163 129 113 99 90 18
LSN-097-0750 942 748 653 571 519 179 142 124 108 99 18
LSN-097-0960 993 788 689 602 547 189 150 131 114 104 18
LSN-097-1130 1028 816 713 623 566 195 155 135 18 107 18
LSN-127-1200 959 761 665 581 528 182 145 126 110 100 34
LSN-127-1600 1029 817 713 623 566 196 155 136 118 108 34
LSN-127-2000 1076 854 746 652 592 204 162 142 124 13 34
LSN-127-2400 1110 881 770 672 611 211 167 146 128 116 34
LSN-158-1800 919 729 637 557 506 175 139 121 106 96 60
LSN-158-2400 986 782 684 597 543 187 149 130 113 103 60
LSN-158-3000 1034 820 v 626 569 196 156 136 119 108 60
LSN-158-3800 1069 849 741 648 588 203 161 141 123 112 60
LSN-158-4400 1097 871 761 664 604 208 165 145 126 115 60
LSN-190-3000 1752 1390 1214 1061 964 333 264 231 202 183 100
LSN-190-4000 1862 1478 1291 1128 1025 354 281 245 214 195 100
LSN-190-5000 1942 1541 1346 1176 1069 369 293 256 223 203 100
LSN-190-6000 2001 1588 1388 1212 1101 380 302 264 230 209 100

Tabelle: Zuldssige Axial- und Querkréfte der LSN-Servomotoren bis zu einer Lebensdauer von 20.000 h.
F, ... Gewichtskraft des Rotors.

Die Tabelle gibt die max. zulassige Querkraft (Radialkraft
Fe.) beim Angriffspunkt I/2 und die max. zuldssige Axial-
kraft F, fur eine Lebensdauer von 20.000 h an. Eine

— = = Querkraft, die nicht in der Mitte des Wellenendes wirkt,
kann einfach auf die geanderten Hebelverhaltnisse

1/2 umgerechnet werden.

[«—>|

| Auf die Motorwelle darf entweder die zulassige Radial-
kraft oder die Axialkraft wirken!




Servomotor mit Bremse

Radialkraft F_[N] Axialkraft F, [N]

bei Drehzahl n [min-] bei Drehzahl n [min-]

s o o
356 283 247 216 196 68 54 47 41 37

LSN-050-0028 2
LSN-050-0054 367 291 254 222 202 70 55 48 42 38 2
LSN-050-0075 374 297 260 227 206 Al 56 49 43 39 2
LSN-050-0095 380 302 264 230 209 72 57 50 44 40 2
2 LSN-074-0115 431 342 299 261 237 82 65 57 50 45 6
LSN-074-0205 484 384 335 293 266 92 73 64 56 51 6
LSN-074-0350 520 413 360 315 286 99 78 68 60 54 6
LSN-074-0480 567 450 393 343 312 108 86 75 65 59 6
LSN-097-0510 881 699 611 534 485 167 133 116 101 92 18
LSN-097-0750 951 755 660 576 524 181 143 125 109 99 18
LSN-097-0960 997 791 691 604 548 189 150 131 115 104 18
LSN-097-1130 1028 816 713 623 566 195 155 135 118 108 18
LSN-127-1200 982 779 681 595 540 187 148 129 113 103 34
LSN-127-1600 1044 829 124 632 575 198 157 138 120 109 34
LSN-127-2000 1087 863 754 658 598 207 164 143 125 114 34
LSN-127-2400 1118 888 775 677 615 212 169 147 129 117 34
LSN-158-1800 1008 800 699 610 555 191 152 133 116 105 60
LSN-158-2400 1035 822 718 627 570 197 156 136 119 108 60
LSN-158-3000 1057 839 733 640 582 201 159 139 122 m 60
LSN-158-3800 1075 853 745 651 591 204 162 142 124 112 60
LSN-158-4400 1089 864 755 660 599 207 164 143 125 114 60
LSN-190-3000 1936 1537 1342 1173 1065 368 292 255 223 202 100
LSN-190-4000 1997 1585 1384 1209 1099 379 301 263 230 209 100
LSN-190-5000 2044 1622 1417 1238 1125 388 308 269 235 214 100
LSN-190-6000 2082 1652 1443 1261 1146 396 314 274 240 218 100

Tabelle: Zuldssige Axial- und Querkréfte der LSN-Servomotoren bis zu einer Lebensdauer von 20.000 h.
F, ... Gewichtskraft des Rotors.

Die Tabelle gibt die max. zulassige Querkraft (Radialkraft
Fe.) beim Angriffspunkt I/2 und die max. zuldssige Axial-
kraft F, _flr eine Lebensdauer von 20.000 h an. Eine

— = = Querkraft, die nicht in der Mitte des Wellenendes wirkt,
kann einfach auf die gednderten Hebelverhaltnisse

/2 umgerechnet werden.

| Auf die Motorwelle darf entweder die zulassige Radial-
kraft oder die Axialkraft wirken!
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Technische Daten Bauform

Bauform B5

Welle freies Wellenende

Flanschanbau

oizeg g Zugang von der Gehduseseite

W?TEW

Vi

freies Wellenende unten

Flanschanbau unten

Zugang von der Gehduseseite

V3

freies Wellenende oben

Flanschanbau oben
Zugang von der Gehduseseite

, HINWEIS: Bei senkrechter Aufstellung (V1) gelten die zulassigen Axialkrafte (F,). Bei senkrechter
D Aufstellung nach oben (V3) reduzieren sich die zulassigen Axialkrafte um die Gewichts-

kraft des Rotors (F¢).
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LST-074-0115-30-320/S4*, G6.1*
Steckerausrichtung —T
Steckerbelegung

*Beispiel

Stecker gerade abgewinkelter / drehbarer Stecker

Ausfiithrung S7

Ab der BaugréBe LSN-127 werden Aufbauerhéhungen
fur abgewinkelte-, drehbare Stecker mit einem
Drehwinkel von 270° verwendet.

abgewinkelter, um 270° drehbarer Stecker
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LT
Geberanschliisse

Geberanschluss xR (Resolver) Geberanschluss Gx (optischer Geber)

12-pol. Anschlussdose
Kontaktstifte @ 1 mm

17-pol. Anschlussdose
Kontaktstifte @ 1 mm

Bezeichnun bk ek
9 G3, G5, G12.x G6.x
1 A+ A+

Cos+ (S1) 1
2 Cos- (S3) 2 A- A-
3 SIN+ (S2) 3 B+ B+
4 SIN- (S4) 4 B- B-
6 REF+ (R1) 7 GND/0V GND/ 0V
7 REF- (R2) 8 VCC +5 V/150 mA -
" PTC+ Motor-PTC 9 VCC 7-12V/100mA
12 PTC Motor-PTC 10 DATA+ DATA+
58,9 10 n.c. nicht belegt n DATA- DATA-
12 CLK+ -
13 CLK- -
16 VCCSense -
17 GND-Sense -
56,14,15 n. c n. c.

Tabelle: Geberanschluss xR (Resolver) Tabelle: Geberanschluss Gx (optischer Geber)

Leistungsanschliisse

Leistungsanschluss

8-pol. Anschlussdose
Kontaktstifte
fir Kontakt 1... 4 &2 mm
fiir Kontakt A ... D & 1 mm

T

1 U Motorphase U
2 PE PE

3 W Motorphase W
4 % Motorphase V
A Brake + Bremse +

B Brake - Bremse -

C PTC+ Motor PTC "
D PTG Motor PTC "

! bei Motoren mit Resolver, nicht belegt

Tabelle: Leistungsanschluss der LST-Servomotoren
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2.14  Die wichtigsten Begriffsdefinitionen

Stillstandsdrehmoment
M, [Nm]

Das Stillstandsdrehmoment kann bei Drehzahl n=0 min" und
Nenn-Umgebungsbedingungen unbegrenzt lange abgegeben werden.

Nenndrehmoment M_ [Nm]

Das Nenndrehmoment wird abgegeben, wenn der Motor bei Nenndrehzahl

Nennstrom aufnimmt. Das Nenndrehmoment kann im Dauerbetrieb bei
Nenndrehzahl unbegrenzt lange abgegeben werden.

Stillstandsstrom | [A]

Der Stillstandsstrom ist der Sinus-Effektiv-Stromwert, den der Motor bei
Stillstand aufnimmt, um das Stillstandsdrehmoment abgeben zu kdnnen.

Nennstrom |_[A]

Der Nennstrom ist der Sinus-Effektiv-Stromwert, den der Motor bei
Nenndrehzahl aufnimmt, um das Nenndrehmoment abgeben zu kdnnen.

Maximal zuldssiger Strom
(Spitzenstrom) | _ [A]

Der Spitzenstrom (Sinus-Effektivwert) sollte den 4-fachen Nennstrom
nicht tibersteigen. Den tatsédchlichen Wert bestimmt der Spitzenstrom
des verwendeten Wechselrichters.

Drehmomentkonstante Die Drehmomentkonstante gibt an, wieviel Drehmoment in Nm
K, INm/A] der Motor mit 1A Sinus-Effektivstrom erzeugt. Es gilt M=l x K,
Spannungskonstante Die Spannungskonstante gibt die auf 1000 U/min bezogene induzierte

K, [V/1000 min]

Motor EMK als Sinus-Scheitelwert zwischen zwei Klemmen an.

Massentragheitsmoment
des Laufers J [kgcm?]

Die Konstante J ist ein MaB fiir die Massentrdgheit des Motors.

Thermische Zeitkonstante
T,, [min]

Die Konstante T, gibt die Erwarmungszeit des kalten Motors bei Belastung

mit |, bis zum Erreichen von 0,63 x 105 Kelvin Ubertemperatur an.

Bei Belastung mit Spitzenstrom erfolgt die Erwarmung in wesentlich kiirzerer Zeit.

Nenndrehzahl n_ [min-]

Die Nenndrehzahl ist die Drehzahl, bei der ein Servomotor bei Volllast die
gréBtmagliche Leistung — die sogenannte Nennleistung — abgibt.

Tabelle: Die wichtigsten Begriffsdefinitionen
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2.15 Ubersicht
LSN-Servomotoren

Technische Daten

Zwischen- Stillstands- Nenndreh-
Motor-Typ/ . Nennstrom | Nenndrehzahl
Motor-Typ Typenschild kreisspannung | drehmoment moment In [A] |
u,[vl Mg [Nm] Mp [Nm] i i
LSN-050-0028-45-320 0,28 0,25 0,96 4500
LSN-050-0054-45-320 0,54 0,48 1,12 4500
320
LSN-050-0075-45-320 0,75 0,68 1,48 4500
LSN-050-0095-45-320 0,95 0,85 1,70 4500
LSN-050
LSN-050-0028-45-560 0,28 0,25 0,96 4500
LSN-050-0054-45-560 0,54 0,48 0,90 4500
560
LSN-050-0075-45-560 0,75 0,68 0,83 4500
LSN-050-0095-45-560 0,95 0,85 1,07 4500
LSN-074-0115-30-320 1,15 1,13 2,30 3000
LSN-074-0205-30-320 2,05 1,90 3,10 3000
320
LSN-074-0350-30-320 3,50 3,00 4,30 3000
LSN-074-0480-30-320 4,80 3,70 4,50 3000
LSN-074
LSN-074-0115-30-560 1,15 1,13 1,30 3000
LSN-074-0205-30-560 2,05 1,90 1,70 3000
560
LSN-074-0350-30-560 3,50 3,00 2,40 3000
LSN-074-0480-30-560 4,80 3,70 2,60 3000
LSN-097-0510-30-320 5,10 4,20 7,00 3000
LSN-097-0750-30-320 7,50 6,10 8,80 3000
320
LSN-097-0960-30-320 9,60 7,70 10,80 3000
LSN-097-1130-30-320 11,30 8,80 10,70 3000
LSN-097
LSN-097-0510-30-560 5,10 4,20 3,90 3000
LSN-097-0750-30-560 7,50 6,10 5,10 3000
560
LSN-097-0960-30-560 9,60 7,70 6,00 3000
LSN-097-1130-30-560 11,30 8,80 6,90 3000
Tabelle: Technische Daten der LSN-Servomotorenbaureihe - Alle Werte mit einer Toleranz von + 5%
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Zwischen- Stillstands- Nenndreh-

Nennstrom Nenndrehzahl

Motor-Typ/

Motor-Typ Typenschild kreis&z?\r;;\ung drtlzlh(;n[cl:lmm?nt ﬁzrm;t] In [A] N, [min‘1]
LSN-127-1200-30-560 12,00 10,50 8,30 3000
LSN-127-1600-30-560 16,00 13,80 9,90 3000

LSN-127 560
LSN-127-2000-30-560 20,00 16,00 11,50 3000
LSN-127-2400-30-560 24,00 20,00 14,10 3000
LSN-158-1800-20-560 18,00 14,80 8,60 2000
LSN-158-2400-20-560 24,00 20,00 10,70 2000
2 LSN-158-3000-20-560 560 30,00 25,30 12,90 2000
LSN-158-3800-20-560 38,00 29,00 15,00 2000
LSN-158-4400-20-560 44,00 36,50 17,30 2000
LSN-158
LSN-158-1800-30-560 18,00 13,00 11,00 3000
LSN-158-2400-30-560 24,00 17,00 13,80 3000
LSN-158-3000-30-560 560 30,00 21,00 16,20 3000
LSN-158-3800-30-560 38,00 25,00 19,70 3000
LSN-158-4400-30-560 44,00 30,00 24,40 3000
LSN-190-3000-20-560 30,00 26,10 13,20 2000
LSN-190-4000-20-560 40,00 32,80 15,40 2000
LSN-190-5000-20-560 00 50,00 40,40 21,80 2000
LSN-190-6000-10-560 60,00 54,00 14,60 1000
LSN-190
LSN-190-3000-30-560 30,00 23,00 15,50 3000
LSN-190-4000-30-560 40,00 25,00 20,10 3000
LSN-190-5000-30-560 o0 50,00 30,00 24,40 3000
LSN-190-6000-25-560 60,00 36,20 20,70 2500

Tabelle: Technische Daten der LSN-Servomotorenbaureihe - Alle Werte mit einer Toleranz von + 5%
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2.16  Motortyp:
LSN-050
(U, =320V)

2.16.1  MaBskizze und Technische Daten
40 154
7
abgewinkelter-, = -
drehbarer Stecker I / 2
Passfeder ‘
- 1
g s : [
N Q © 2
| 1
3 — -
14 2,5
4xP5,8 6
55x55 20 L (L+Bremse)

2-18

L L+Bremse L L+Bremse

Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm]

LSN-050-0028 67 105 121 159
LSN-050-0054 82 120 136 174
LSN-050-0075 97 135 151 189
LSN-050-0095 12 150 166 204

L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber

G6.1x [mm] G6.1x [mm] G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm]

LSN-050-0028 in Vorbereitung in Vorbereitung 94 82 in Vorbereitung
LSN-050-0054 in Vorbereitung in Vorbereitung 109 143 97 in Vorbereitung
LSN-050-0075 in Vorbereitung in Vorbereitung 124 158 112 in Vorbereitung
LSN-050-0095 in Vorbereitung in Vorbereitung 139 173 127 in Vorbereitung

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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m LSN-050-0028 LSN-050-0054 LSN-050-0075 LSN-050-0095

Nenndrehzahl 4500 min”! 4500 min”! 4500 min”! 4500 min”!
Nennfrequenz fN 225 Hz 225Hz 225 Hz 225Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 320V 320V 320V 320V
Nennspannung U, 220V 220V 220V 220V
Nenndrehmoment M, 0,25Nm 0,48 Nm 0,68 Nm 0,85 Nm
Nennstrom I 0,96 A 112 A 1,48 A 1,70 A
Leistung p 0,12 kw 0,23 kW 0,32 kW 0,40 kW
Stillstandsdrehmoment M, 0,28 Nm 0,54 Nm 0,75Nm 0,95 Nm
Stillstandsstrom lo 0,97 A 117 A 1,54 A 1,82 A
Maximal zuldssiges Moment M. 1,1 Nm 2,2 Nm 3,0 Nm 3,8 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 45A 54 A 71A 8,4 A
Maximal zuldssige Drehzahl n._. 12000 min! 12000 min"! 12000 min"! 12000 min"!
Spannungskonstante K 17,5 V/1000 min"! 28,0 V/1000 min"! 29,5 V/1000 min"! 31,5 V/1000 min”!
Drehmomentkonstante K, 0,29 Nm/A 0,46 Nm/A 0,49 Nm/ 0,52 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 28,30 Q 25,90 Q 17,00 Q 13,10 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [ 28,40 mH 32,30 mH 22,70 mH 19,00 mH
Leerlaufdrehzahl N, 12260 min"! 7740 min"! 7380 min"! 6950 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 1,0 ms 1,2 ms 1,3 ms 1,45 ms
Thermische Zeitkonstante T, 10 min. 12 min. 15 min. 18 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000005 kgm? 0,000007 kgm? 0,000009 kgm? 0,000011 kgm?
Masse m 0,76 kg 0,93 kg 1.1kg 1,27 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zulassige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

Weitere Technische Kenndaten

24V +10%

0,46 A

10.000 min”!

0,41 x 10 Ws

0,0000068 kgm?

0,2 kg

2,00 Nm

Schutzart

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker

Flansch/Welle

IP64, optional IP65 oder IP67

Intercontec-Stecker (2 Stiick)

PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC

nach EN 600347, T, =40°C, T,

=110 K, Flanschtemperatur < 65° C

Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung U, =320 V oder 560 VDC, andere Spannungen optional

nach DIN 42955 N, optional R

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%. Andere Wicklungen/Nenndrehzahlen méglich. Technische Anderungen vorbehalten.
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2.16.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__entnehmen Sie der Tabelle , Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LSN-050-0028-45-320

— 12
S (L1,1 .
= O | M, bei U, = 220 Vac
s N\ .
— 10 M max bei U, = 240 Vac
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£ —@— M,
£ 080 ? -
< 081| N,
[a) |
0,60 1
|
|
|
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|
|
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|
|
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0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000 18000
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c 2,0
g —@— M,
o
£ Ny
8 1,5
a
1,0 119
' 1
1
1
o ]
0,50
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Bestellkatalog Servomotoren

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014



Bestellkatalog Servomotoren

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014

LSN-050-0075-45-320

Drehmoment M [Nm]

LSN-050-0095-45-320

Drehmoment M [Nm]

g _
Al'!:.}l

LT
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2.17 Motortyp:
LSN-050
(U, =560V)

2171  MaBskizze und Technische Daten
40 15,4
7
abgewinkelter-, = -
drehbarer Stecker I / 2
Passfeder ‘
- ]
o £ , , , B I
< x
Q © 2
. 1
3 — —
14 2,5
4xP5,8 6
55x55 20 L (L+Bremse)

2-22

L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver - teBremse
mit opt. Geber G12.xy [mm mit opt. Geber G12.xy [mm
xR [mm] xR [mm] it op xy [mm] it op xy [mm]
LSN-050-0028 67 105 121 159
LSN-050-0054 82 120 136 174
LSN-050-0075 97 135 151 189
LSN-050-0095 12 150 166 204
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.1x [mm] G6.1x [mm] G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm]
LSN-050-0028 in Vorbereitung in Vorbereitung 94 82 in Vorbereitung
LSN-050-0054 in Vorbereitung in Vorbereitung 109 143 97 in Vorbereitung
LSN-050-0075 in Vorbereitung in Vorbereitung 124 158 112 in Vorbereitung
LSN-050-0095 in Vorbereitung in Vorbereitung 139 173 127 in Vorbereitung

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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LT

m LSN-050-0028 LSN-050-0054 LSN-050-0075 LSN-050-0095

Nenndrehzahl 4500 min”! 4500 min”! 4500 min”! 4500 min”!
Nennfrequenz fN 225 Hz 225Hz 225 Hz 225Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 380V 380V 380V 380V
Nenndrehmoment M, 0,25Nm 0,48 Nm 0,68 Nm 0,85 Nm
Nennstrom I 0,96 A 0,90 A 0,83A 1,07 A
Leistung p 0,12 kw 0,23 kW 0,32 kW 0,40 kW
Stillstandsdrehmoment M, 0,28 Nm 0,54 Nm 0,75Nm 0,95 Nm
Stillstandsstrom lo 0,97 A 0,93 A 0,86 A 115A
Maximal zuldssiges Moment M. 1,1 Nm 2,2 Nm 3,0 Nm 3,8 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 45A 43A 39A 53A
Maximal zuldssige Drehzahl n.. 12000 min”! 12000 min"! 12000 min"! 12000 min!
Spannungskonstante K 17,5 V/1000 min"! 35,0 V/1000 min"! 53,0 V/1000 min"! 50,0 V/1000 min"!
Drehmomentkonstante K, 0,29 Nm/A 0,58 Nm/A 0,88 Nm/ 0,83 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 28,30 Q 41,10Q 54,00 Q 33,60 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) L 28,40 mH 51,00 mH 72,00 mH 48,50 mH
Leerlaufdrehzahl n, 21170 min-! 10710 min"! 7100 min"! 7560 min"!
Elektrische Zeitkonstante Ty 1,0 ms 1,2 ms 1,3 ms 1,45 ms
Thermische Zeitkonstante T, 10 min. 12 min. 15 min. 18 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000005 kgm? 0,000007 kgm? 0,000009 kgm? 0,000011 kgm?
Masse m 0,76 kg 0,93 kg 1.1 kg 1,27 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zulassige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

Weitere Technische Kenndaten

24V +10 %

0,46 A

10.000 min”!

0,41 x 10° Ws

0,0000068 kgm?

0,2 kg

2,00 Nm

Schutzart

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker

Flansch/Welle

IP64, optional IP65 oder IP67

Intercontec-Stecker (2 Stiick)

PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC

nach EN 600347, T, =40°C, T, .

=110 K, Flanschtemperatur < 65° C

Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung U, = 320 V oder 560 VDC, andere Spannungen optional

nach DIN 42955 N, optional R

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%. Andere Wicklungen/Nenndrehzahlen méglich. Technische Anderungen vorbehalten.
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2.17.2  Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__entnehmen Sie der Tabelle , Technische Daten”).

_begrenzt
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LSN-050-0075-45-560

LT
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2.18.1

Passfeder

2,5

22

Motor-Typ

LSN-074-0115

LSN-074-0205

LSN-074-0350

LSN-074-0480

2.18 Motortyp:
LSN-074
(U, =320V)

d

MaBskizze und Technische Daten

40 15,4

abgewinkelter-,
drehbarer Stecker /Q

78,55

$80j6
D14 k6
-

M4x10, B

_L_

30,50 L (L+Bremse)

L
mit Resolver
XR [mm]

82
100
136

172

L+Bremse
mit Resolver
XR [mm]

120

138

174

210

Motor-Typ

LSN-074-0115

LSN-074-0205

LSN-074-0350

LSN-074-0480

L
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

101,5
119,5
155,5

191,5

L+Bremse
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

148

166

202

238

L L+Bremse
mit opt. Geber G12.xy [mm] mit opt. Geber G12.xy [mm]
123 165,5
141 183,5
177 219,5
213 in Vorbereitung
L L+Bremse L L+Bremse
mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm]
99 in Vorbereitung 82 132
117 in Vorbereitung 100 150
153 in Vorbereitung 136 186
189 in Vorbereitung 172 222

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Nenndrehzahl 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”!
Nennfrequenz fN 250 Hz 250 Hz 250 Hz 250 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 320V 320V 320V 320V
Nennspannung U, 220V 220V 220V 220V
Nenndrehmoment M, 1,13 Nm 1,90 Nm 3,00 Nm 3,70 Nm
Nennstrom I 2,30A 3,10 A 430 A 4,50 A
Leistung p 0,36 kW 0,60 kW 0,94 kW 1,16 kW
Stillstandsdrehmoment M, 1,15Nm 2,05Nm 3,50 Nm 4,80 Nm
Stillstandsstrom lo 2,00 A 2,80 A 420A 4,80 A
Maximal zuldssiges Moment M 3,50 Nm 6,20 Nm 10,50 Nm 14,40 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 9,2A 12,7A 19,4 A 173 A
Maximal zuldssige Drehzahl n._. 12000 min! 12000 min"! 12000 min"! 12000 min!
Spannungskonstante K 34,5 V/1000 min"! 44,5 V/1000 min”! 50,0 V/1000 min"! 60,0 V/1000 min”!
Drehmomentkonstante K, 0,57 Nm/A 0,74 Nm/A 0,83 Nm/ 0,99 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 8,40Q 5,40 Q 2,80 Q 2,50 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) i 18,0 mH 13,3 mH 8,1 mH 7,5mH
Leerlaufdrehzahl n, 6320 min"! 4920 min"! 4390 min’! 3660 min’!
Elektrische Zeitkonstante Ty 2,1'ms 2,5ms 2,9 ms 3,0 ms
Thermische Zeitkonstante T, 21 min. 23 min. 27 min. 30 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000031 kgm? 0,000055 kgm? 0,000104 kgm? 0,000152 kgm?
Masse m 1,50 kg 2,00 kg 2,90 kg 3,80 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zulassige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

Weitere Technische Kenndaten

24V +10 %

0,50 A

10.000 min”!

0,58 x 10° Ws

0,000018 kgm?

0,47 kg

4,50 Nm

Schutzart

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker

Flansch/Welle

IP64, optional IP65 oder IP67

Intercontec-Stecker (2 Stiick)

PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC

nach EN 600347, T, =40°C, T, .

=110 K, Flanschtemperatur < 65° C

Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung U, = 320 V oder 560 VDC, andere Spannungen optional

nach DIN 42955 N, optional R

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%. Andere Wicklungen/Nenndrehzahlen méglich. Technische Anderungen vorbehalten.

2-27




2-28

2.18.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__entnehmen Sie der Tabelle , Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LSN-074-0115-30-320
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LSN-074-0350-30-320

g _
Al'!:.}i

LT

lli

120
S
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= e \M 0 DET U, = 240 Vac
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2.19 Motortyp:

LSN-074
(U, =560 V)
c
2.19.1  MaBskizze und Technische Daten
‘ 40 15,4
abgewinkelter-, = l__D )
Passfeder drehbarer Stecker /Q o
|
= I B
s o g
C P! l
. M4x10, : \
22

Motor-Typ

LSN-074-0115

LSN-074-0205

LSN-074-0350

LSN-074-0480

30,50 L (L+Bremse)

L
mit Resolver
XR [mm]

82
100
136

172

L+Bremse
mit Resolver
XR [mm]

120

138

174

210

Motor-Typ

LSN-074-0115

LSN-074-0205

LSN-074-0350

LSN-074-0480

L
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

101,5
119,5
155,5

191,5

L+Bremse
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

148

166

202

238

L L+Bremse
mit opt. Geber G12.xy [mm] mit opt. Geber G12.xy [mm]
123 165,5
141 183,5
177 219,5
213 in Vorbereitung
L L+Bremse L L+Bremse
mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm]
99 in Vorbereitung 82 132
117 in Vorbereitung 100 150
153 in Vorbereitung 136 186
189 in Vorbereitung 172 222

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Nenndrehzahl 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”!
Nennfrequenz fN 250 Hz 250 Hz 250 Hz 250 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 380V 380V 380V 380V
Nenndrehmoment M, 1,13 Nm 1,90 Nm 3,00 Nm 3,70 Nm
Nennstrom I 1,30 A 1,70 A 2,40 A 2,60 A
Leistung p 0,36 kW 0,60 kW 0,94 kW 1,16 kW
Stillstandsdrehmoment M, 1,15Nm 2,05Nm 3,50 Nm 4,80 Nm
Stillstandsstrom lo 1,10 A 1,60 A 2,40 A 2,80 A
Maximal zuldssiges Moment M 3,50 Nm 6,20 Nm 10,50 Nm 14,40 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 50A 72 A 10,9 A 10,1 A
Maximal zuldssige Drehzahl n._. 12000 min! 12000 min"! 12000 min"! 12000 min"!
Spannungskonstante K 63,0 V/1000 min"! 79,0 V/1000 min"! 89,0 V/1000 min" | 103,0 V/1000 min"!
Drehmomentkonstante K, 1,04 Nm/A 1,31 Nm/A 1,47 Nm/ 1,70 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 27,80 Q 1730 Q 8,90 Q 750 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) i 59,3 mH 42,4 mH 25,5 mH 22,7 mH
Leerlaufdrehzahl n, 5980 min"! 4790 min! 4260 min”! 3680 min’!
Elektrische Zeitkonstante Ty 2,1'ms 2,5ms 2,9 ms 3,0 ms
Thermische Zeitkonstante T, 21 min. 23 min. 27 min. 30 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000031 kgm? 0,000055 kgm? 0,000104 kgm2 0,000152 kgm?
Masse m 1,50 kg 2,00 kg 2,90 kg 3,80 kg

Bremse (optional)
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Nennspannung Uy 24V +10 %
Nennstrom bei 20 °C zum Lften Iy 0,50 A
zuldssige Maximaldrehzahl Moo 10.000 min"!
zulassige Reibarbeit W, 0,58 x 106 Ws
Massentragheitsmoment Js 0,000018 kgm?
Masse m 0,47 kg
Bremsmoment M, 4,50 Nm

Weitere Technische Kenndaten

Schutzart IP64, optional IP65 oder IP67

Elektrische Anschliisse Intercontec-Stecker (2 Stiick)

Thermischer Motorschutz PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC

Nenndaten nach EN 60034, T, = 40° C, T, = 110K, Flanschtemperatur < 65° C

Servoverstarker Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung U, = 320 V oder 560 VDC, andere Spannungen optional

Flansch/Welle nach DIN 42955 N, optional R

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%. Andere Wicklungen/Nenndrehzahlen méglich. Technische Anderungen vorbehalten.
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2.19.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__entnehmen Sie der Tabelle , Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LSN-074-0115-30-560

>
]

€
= i O | M5 bei U, = 380 Vac
S 3.5 5= )
,GEJ OT\ e | M0 01 U, = 400 Vac
g 30 M,ax bei U, = 420 Vac
—g 25 e | M0 DET U = 440 Vac
< 2
[a) 22% m— | M0 eI U = 460 Vac
2,0 1
! _.- Mn
|
15 i -==n,
i
1.0 1.2 1 1=
|
I
0,50
I
|
0,00 ¥
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
n, Drehzahl n [1/min]
LSN-074-0205-30-560
— 7.0
S
£ 62 O~ | M., bei U, = 380 Vac
> 60
= s | M0 D1 U, = 400 Vac
()
E o M, bei U, = 420 Vac
IS
< s | M0 DEI U, = 440 Vac
a 40 .
369 m— | M0 DEI U, = 460 Vac
|
3.0 I + My
I
| -,
20 21 1,9?
|
10 1
|
|
0,00 1
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
n, Drehzahl n [1/min]
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LSN-074-0350-30-560
120
£
é 105 o @~ |M,., bei U, =380 Vac
= 100 = | M., bei U, = 400 Vac
é y e | M0 b€ U, = 420 Vac
= ——— M,,,, bei U, = 440 Vac
- 62N —— |M._.bei U, = 460 Vac
|
I —@— M, —
4,0 : -
3,5 ’ N
3,0|
2,0 T
|
|
0,00 }
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
LSN-074-0480-30-560
E. 16,0
Z L4,4 O M, bei U, =380 Vac
14,0 —
i —— | M, bei U, = 400 Vac
% 120 =M, bei U, = 420 Vac
% 10,0 M max bei U, = 440 Vac
o — M. 0ei U, = 460 Vac
8,0
7.1 _.- Mn
6.0 - - - )
n
0\
4,0 48
P
SRV
2,0
0,00
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f.-ﬂ"
2.20 Motortyp:
LSN-097
(U, =320V)
C
2.20.1 MaBskizze und Technische Daten
40 15,4
abgewinkelter-, 4
Passfeder drehbarer Stecker /Q &
i |
c B o 7 o
’ 4 M/
32

Motor-Typ

LSN-097-0510

LSN-097-0750

LSN-097-0960

LSN-097-1130

mit Resolver
XR [mm]

143
173

203

L+Bremse
mit Resolver
XR [mm]

184

214

244

mit opt. Geber G12.xy [mm]

L (L+Bremse)

L

180

210

240

L+Bremse

mit opt. Geber G12.xy [mm]

190,5
220,5
250,5

280,5

Motor-Typ

LSN-097-0510

LSN-097-0750

LSN-097-0960

LSN-097-1130

L
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

135
165
195

225

L+Bremse
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

184
214
244

274

L
mit opt. Geber
G6.2x [mm]

132 in Vorbereitung
162 in Vorbereitung
192 in Vorbereitung
222 in Vorbereitung

L+Bremse
mit opt. Geber
G6.2x [mm]

L

it opt. Geber
G6.3x [mm]

143

173

203

L+Bremse
mit opt. Geber
G6.3x [mm]

188

218

248

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Nenndrehzahl 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”!
Nennfrequenz fN 250 Hz 250 Hz 250 Hz 250 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 320V 320V 320V 320V
Nennspannung U, 220V 220V 220V 220V
Nenndrehmoment M, 4,20 Nm 6,10 Nm 7,70 Nm 8,80 Nm
Nennstrom I 7,00 A 8,80 A 10,80 A 10,70 A
Leistung p 1,32 kW 1,92 kW 2,42 kW 2,76 kW
Stillstandsdrehmoment M, 5,10 Nm 7,50 Nm 9,60 Nm 11,30 Nm
Stillstandsstrom lo 6,8 A 89A 10,7 A 11,0A
Maximal zuldssiges Moment M. 15,3 Nm 22,5Nm 28,8 Nm 34,0 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 31,0A 40,7 A 49,2 A 41,0 A
Maximal zuldssige Drehzahl n._. 9000 min™! 9000 min"! 9000 min™! 9000 min"!
Spannungskonstante K 45,5V/1000 min"! 51,0 V/1000 min"! 54,0 V/1000 min"! 62,0 V/1000 min"!
Drehmomentkonstante K, 0,75 Nm/A 0,84 Nm/A 0,89 Nm/ 1,03 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 1,24 Q 0,79Q 0,620Q 0,61Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) i 6,8 mH 4,8 mH 3,6 mH 3,8mH
Leerlaufdrehzahl n, 4800 min"! 4300 min”! 4060 min"! 3540 min”!
Elektrische Zeitkonstante Ty 5,5ms 6,1 ms 5,8 ms 6,2 ms
Thermische Zeitkonstante T, 25 min. 30 min. 35 min. 40 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000204 kgm? 0,000326 kgm2 0,000449 kgm? 0,000570 kgm?
Masse m 3,80 kg 5,10 kg 6,40 kg 7,70 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zulassige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

Weitere Technische Kenndaten

24V +10 %

0,75A

10.000 min”!

0,89 x 108 Ws

0,000054 kgm?

0,82 kg

9,00 Nm

Schutzart

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker

Flansch/Welle

IP64, optional IP65 oder IP67

Intercontec-Stecker (2 Stiick)

PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC

nach EN 600347, T, =40°C, T, .

=110 K, Flanschtemperatur < 65° C

Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung U, = 320 V oder 560 VDC, andere Spannungen optional

nach DIN 42955 N, optional R

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%. Andere Wicklungen/Nenndrehzahlen méglich. Technische Anderungen vorbehalten.
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2.20.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__entnehmen Sie der Tabelle , Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LSN-097-0510-30-320

18,0

€ .
= O | M, bei U, = 220 Vac
2 16,0 15,3
= — |\ bei U, = 240 Vac
g 140 O\ max n
£ —@— M,
_g 12,0 P —— nn
L
a 10,0
8,6 Q.
8,0 |
|
6,0 T
4,0 ¥l
| \
2,0 t
|
0,00 1 lo}
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
n, Drehzahl n [1/min]
LSN-097-0750-30-320
— 25,0
é LZ’S Q—| M, bei U, = 220 Vac
= A | M, D€ U, = 240 Vac
€ 200
z —@— M,
o
g - - nn
8 15,0
a
1279
|
10,0 }
|
| e !
, — 4\ \
50 6,1I N
|
|
|
0,00 ' lo}
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
n, Drehzahl n [1/min]
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LSN-097-0960-30-320

Drehmoment M [Nm]

35,0

30,0

25,0

20,0

15,0

10,0

5,0

0,00

g _
Al'!:.}i
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lli

LSN-097-1130-30-320

Drehmoment M [Nm]

N
o
=)

35,0

30,0

25,0

20,0

15,0

10,0

5,0

0,00

O | M, bei U, =220 Vac
208 ol ——— | M, bei U, = 240 Vac
+ M,
-==n,
16,6 2
X |
1
1
96 —_— |
1
1
1
' |
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
O~ | Mpax bei U, = 220 Vac
33,9 @ e | Moy DEI U = 240 Vac
+ Mn
===0n,
16,00\
1
b — '
1
1
1
0 1000 2000 3dOO 4000 5000 6000
n, Drehzahl n [1/min]
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2.21.1
Passfeder
C
4
32

Motor-Typ

LSN-097-0510

LSN-097-0750

LSN-097-0960

LSN-097-1130

2.21

MaBskizze und Technische Daten

®95j6

Motortyp:
LSN-097
(U, =560V)
Crenbarer Stecer A 8
|

mit Resolver
XR [mm]

143

173

203

L+Bremse
mit Resolver
XR [mm]

184

214

244

40 L (L+Bremse)

L L+Bremse
mit opt. Geber G12.xy [mm] mit opt. Geber G12.xy [mm]
190,5
180 220,5
210 250,5
240 280,5

Motor-Typ

LSN-097-0510

LSN-097-0750

LSN-097-0960

LSN-097-1130

L
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

135
165
195

225

L+Bremse
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

184
214
244

274

mit opt. Geber

L L+Bremse
mit opt. Geber

G6.2x [mm] G6.2x [mm]

132 in Vorbereitung
162 in Vorbereitung
192 in Vorbereitung
222 in Vorbereitung

L L+Bremse
it opt. Geber | mit opt. Geber
G6.3x [mm] G6.3x [mm]

143 188
173 218
203 248

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Nenndrehzahl 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”!
Nennfrequenz fN 250 Hz 250 Hz 250 Hz 250 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 380V 380V 380V 380V
Nenndrehmoment M, 4,20 Nm 6,10 Nm 7,70 Nm 8,80 Nm
Nennstrom I 3,90 A 510A 6,00 A 6,90 A
Leistung p 1,32 kW 1,92 kW 2,42 kW 2,76 kW
Stillstandsdrehmoment M, 5,10 Nm 7,50 Nm 9,60 Nm 11,30 Nm
Stillstandsstrom lo 38A 52A 6,0A T1A
Maximal zuldssiges Moment M. 15,3 Nm 22,5Nm 28,8 Nm 34,0 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 17,4 A 23,8 A 274 A 270 A
Maximal zuldssige Drehzahl n.. 9000 min™! 9000 min"! 9000 min™! 9000 min"!
Spannungskonstante K 81,0 /1000 min”! 87,0 /1000 min”! 97,0 V/1000 min”! 96,0 V/1000 min”!
Drehmomentkonstante K, 1,34 Nm/A 1,44 Nm/A 1,60 Nm/ 1,59 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 4,00Q 2,290 2,00Q 1,49 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) L 21,7 mH 13,5 mH 11,9 mH 9,1 mH
Leerlaufdrehzahl n, 4650 min’! 4350 min"! 3910 min"! 3950 min”!
Elektrische Zeitkonstante Ty 5,5ms 5,9 ms 6,0 ms 6,1 ms
Thermische Zeitkonstante T, 25 min. 30 min. 35 min. 40 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000204 kgm? 0,000326 kgm2 0,000449 kgm? 0,000570 kgm?
Masse m 3,80 kg 5,10 kg 6,40 kg 7,70 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zulassige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

Weitere Technische Kenndaten

24V +10 %

0,75A

10.000 min”!

0,89 x 108 Ws

0,000054 kgm?

0,82 kg

9,00 Nm

Schutzart

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker

Flansch/Welle

IP64, optional IP65 oder IP67

Intercontec-Stecker (2 Stiick)

PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC

nach EN 600347, T, =40°C, T, .

=110 K, Flanschtemperatur < 65° C

Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung U, = 320 V oder 560 VDC, andere Spannungen optional

nach DIN 42955 N, optional R

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%. Andere Wicklungen/Nenndrehzahlen méglich. Technische Anderungen vorbehalten.
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2.21.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__entnehmen Sie der Tabelle , Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LSN-097-0510-30-560

»
=}

€
= O M, bei U, =380 Vac
2 16.0 15,3
= e | M0 01 U, = 400 Vac
14,0
% ———| M., bei U, = 420 Vac
% 12,0 e | M0 01 U = 440 Vac
O 100 M, bei U, = 460 Vac
8,0 820 + Mn
‘1
6,0 : === n,
"5,1\\ 1
40 72)
|
2,0 T
I
0,00 } °
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
LSN-097-0750-30-560
250
=
g 25 o« O~ | M., bei U, = 380 Vac
= 200 x M.y bei U, = 400 Vac
()
€ e | M1, bei U, = 420 Vac
IS
G 150 e | M, DET U = 440 Vac
e 12,8°Q e | M0 01 U, = 460 Vac
I
10,0 1 —@— M,
| ;
— | | -,
75 \\
50 6,1y
I
|
I
0,00 '
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
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LSN-097-0960-30-560

. 350
S
= @~ | M, bei U, =380 Vac
S 300
= 288 ol e | M., bl U,, = 400 Vac
(]
é 250 Mnax bei U, = 420 Vac
5 e | M0 DI U = 440 Vac
5 20,0 )
e | M0 DET U = 460 Vac
15,0 15.2 M,
I
1 -,
10,0 1
9,6 1
771 ¥
50 }
1
I
0,00 ¥
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

N, Drehzahl n [1/min]

LSN-097-1130-30-560

— 40,0
S .
P O | M, bei U, = 380 Vac
2 35,0
= 33,9 o~ e | M0 01 U, = 400 Vac
% 00 =M, bei U, = 420 Vac
_g 25,0 — | M, Dei U, = 440 Vac
()
o 21,8% — | M. eI U, = 460 Vac
20,0 i
| _.- M,
|
15,0 I == =N,
100 T3 ——— !
B |
8.8 Af(
50 !
|
|
0,00 '
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
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2.22.1

Passfeder

>

—

O]
<

Motor-Typ

LSN-127-1200
LSN-127-1600
LSN-127-2000

LSN-127-2400

mit Resolver
XR [mm]

145
175
205

235

L+Bremse
mit Resolver
XR [mm]

181
211
241

271

2.22 Motortyp:
LSN-127
.=560V)

MaBskizze und Technische Daten

(U

d

abgewinkelter-,
drehbarer Stecker

40 15,4

A

105,55

/

[

9130j6
©¢24k6

=
oo
X
S

128x128

S

[

98x98

L (L+Bremse)

mit opt. Geber G12.xy [mm]

224

254

284

314

L+Bremse
mit opt. Geber G12.xy [mm]

Motor-Typ

LSN-127-1200

LSN-127-1600

LSN-127-2000

LSN-127-2400

L
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

173
203
233

263

L+Bremse
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

209
239
269

299

177

207

237

267
L

mit opt. Geber
G6.2x [mm]

157
187
217
247

L+Bremse

206

236

266

296

mit opt. Geber
G6.2x [mm]

L

mit opt. Geber
G6.3x [mm]

166

196

226

256

L+Bremse

179,5*
209,5*
239,5%

269,5*

mit opt. Geber
G6.3x [mm]

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Nenndrehzahl 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”!
Nennfrequenz fN 250 Hz 250 Hz 166,67 Hz 166,67 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 380V 380V 380V 380V
Nenndrehmoment M, 10,50 Nm 13,80 Nm 16,00 Nm 20,00 Nm
Nennstrom I 830A 9,90 A 11,50 A 14,10 A
Leistung p 3,30 kW 4,33 kW 5,03 kW 6,28 kW
Stillstandsdrehmoment M, 12,0 Nm 16,0 Nm 20,0 Nm 24,0 Nm
Stillstandsstrom lo 80A 10,1 A 11,6 A 13,8 A
Maximal zuldssiges Moment M 36,0 Nm 48,0 Nm 60,0 Nm 72,0 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 29,0 A 36,0 A 40,0 A 470 A
Maximal zuldssige Drehzahl n.. 9000 min™! 9000 min"! 9000 min™! 9000 min"!
Spannungskonstante K 91,0 V/1000 min”! 96,0 V/1000 min™ | 104,0 V/1000 min™" | 105,0 V/1000 min"!
Drehmomentkonstante K, 1,51 Nm/A 1,59 Nm/A 1,72 Nm/ 1,74 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 133Q 0,88Q 0,72Q 0,56 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) i 10,9 mH 7,5 mH 6,3 mH 49mH
Leerlaufdrehzahl n, 4170 min”! 3950 min”! 3650 min"! 3650 min"!
Elektrische Zeitkonstante Ty 8,2 ms 8,5ms 8,8 ms 8,8 ms
Thermische Zeitkonstante T, 45 min. 55 min. 65 min. 75 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00096 kgm? 0,00133 kgm? 0,00171 kgm2 0,00208 kgm?
Masse m 7,50 kg 9,50 kg 11,5 kg 13,5kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zulassige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

Weitere Technische Kenndaten

24V +10 %

1,00 A

10.000 min”!

1,29 x 10° Ws

0,000166 kgm?

1,80 kg

18,00 Nm

Schutzart

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker

Flansch/Welle

IP64, optional IP65 oder IP67

Intercontec-Stecker (2 Stiick)

PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC

nach EN 600347, T, =40°C, T, .

=110 K, Flanschtemperatur < 65° C

Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung U, = 320 V oder 560 VDC, andere Spannungen optional

nach DIN 42955 N, optional R

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%. Andere Wicklungen/Nenndrehzahlen méglich. Technische Anderungen vorbehalten.
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2.22.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__entnehmen Sie der Tabelle , Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LSN-127-1200-30-560

— 40,0
S
= Le,o O |M, 5 bei U, = 380 Vac
35,0 o
i ——— | M, bei U, = 400 Vac
% 300 ——1M,,,.bei U, = 420 Vac
% 25,0 m— | M.« bei U, = 440 Vac
o — | M. 0ei U, = 460 Vac
200 20 5o
Y : _.- My
15,0 I p— p— nn
|
12,0 Py
100 10,57
|
5,0 !
' |
|
0,00 1 —o
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
LSN-127-1600-30-560
. 600
S
£ O~ |M,,., bei U, = 380 Vac
E 50,0 780 .
% X - e | M 10 01 U, = 400 Vac
é s s | M, bei U, = 420 Vac
I3 e | M DET U = 440 Vac
- A\ —— |M, ., bei U, = 460 Vac
: _.- My
20,0 : N,
16,0 1
13,8|
10,0 0
|
|
0,00 '
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Ny Drehzahl n [1/min]

2-44

Bestellkatalog Servomotoren

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014



Bestellkatalog Servomotoren

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014

LSN-127-2000-30-560

Drehmoment M [Nm]

~
o
=}
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50,0
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0,00

LSN-127-2400-30-560

Drehmoment M [Nm]

80,0
J)72,0

70,0
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20,0

10,0

0,00

LT

Max bei U, = 380 Vac
M max bei U, = 400 Vac
Mnax bei U, = 420 Vac
M max bei U, = 440 Vac

e | Mo DET U = 460 Vac

M,

Nn

M max bei U, = 380 Vac
M max bei U, = 400 Vac
Max bei U, = 420 Vac
M .« bei U, = 440 Vac
Mnax bei U, = 460 Vac
M,

Nn

60,0 O
\ \ [
|
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I
1
-
. [
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1
1
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Q
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|
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|
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0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
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2.23.1

Passfeder

29

Motor-Typ

LSN-158-1800
LSN-158-2400
LSN-158-3000
LSN-158-3800

LSN-158-4400

MaBskizze und Technische Daten

-
2.23 Motortyp:
LSN-158
(U, =560V,
n = 2000 min)
_ 40 _15/4
abgewinkelter-, ‘
drehba_rer Stecker g
— | -
]
0 0 —
< [ , < , a8
N & &
—
M8x20, I
3,5 |
12
50 L (L+Bremse)

L
mit Resolver
XR [mm]

158
183
208
233

258

L+Bremse
mit Resolver
XR [mm]

247

272

297

322

?180j6

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

L

mit opt. Geber
G12.xy [mm]

L+Bremse
mit opt. Geber G12.xy [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

in Vorbereitung

Motor-Typ

LSN-158-1800

LSN-158-2400

LSN-158-3000

LSN-158-3800

LSN-158-4400

L
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

161
186
21
236

261

L+Bremse
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

in Vorbereitung

L

mit opt. Geber
G6.2x [mm]

158

183

208

233

258

L+Bremse L L+Bremse
mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm]
in Vorbereitung in Vorbereitung 158
in Vorbereitung in Vorbereitung 183
in Vorbereitung in Vorbereitung 208
in Vorbereitung in Vorbereitung 233
in Vorbereitung in Vorbereitung 258

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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m LSN-158-1800-20 | LSN-158-2400-20 | LSN-158-3000-20 | LSN-158-3800-20 | LSN-158-4400-20

Nenndrehzahl 2000 min”! 2000 min”! 2000 min"' 2000 min” 2000 min”!
Nennfrequenz fN 166,67 Hz 166,67 Hz 166,67 Hz 166,67 Hz 166,67 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 380V 380V 380V 380V 380V
Nenndrehmoment M, 14,80 Nm 20,00 Nm 25,30 Nm 29,00 Nm 36,50 Nm
Nennstrom I 8,60 A 10,70 A 12,90 A 15,00 A 17,30 A
Leistung p 3,01 kW 4,19 kW 5,30 kW 6,07 kW 7,64 kW
Stillstandsdrehmoment M, 18,0 Nm 24,0 Nm 30,0 Nm 38,0 Nm 44,0 Nm
Stillstandsstrom ly 89A 10,8 A 12,8 A 16,7 A 17,7 A
Maximal zuldssiges Moment M. 51,0 Nm 72,0 Nm 90,0 Nm 114,0 Nm 132,0 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 33,0A 42,0 A 46,0 A 64,0 A 64,0 A
Maximal zuldssige Drehzahl n_ 6000 min"! 6000 min"! 6000 min"! 6000 min™! 6000 min™!
Spannungskonstante K. 123,0 v/1000 min™| 134,0 V/1000 min" | 142,0 V/1000 min"' | 138,0 V/1000 min'| 150,0 V/1000 min!
Drehmomentkonstante K, 2,00 Nm/A 2,20 Nm/A 2,40 Nm/ 2,30 Nm/A 2,50 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 119 Q 0,81Q 0,63Q 052Q 0,49 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) Lo 13,7 mH 10,8 mH 9,2 mH 7,2 mH 7,0 mH
Leerlaufdrehzahl n, 3090 min’! 2830 min"! 5130 min"! 2750 min"! 2750 min"!
Elektrische Zeitkonstante Ty 11,5 ms 13,3 ms 14,5 ms 13,8 ms 14,4 ms
Thermische Zeitkonstante T, 42 min. 47 min. 52 min. 57 min. 62 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00185 kgm? 0,00256 kgm? 0,00327 kgm2 0,00399 kgm? 0,00470 kgm?
Masse m 10,1 kg 12,8 kg 15,5 kg 18,3 kg 21,0 kg
Nennspannung U, 24V +10 %

Nennstrom bei 20 °C zum Luften Iy 1,10 A

zuldssige Maximaldrehzahl no. 10.000 min"!

zulassige Reibarbeit W, 2,90 x 106 Ws

Massentragheitsmoment Je 0,000556 kgm?

Masse m 2,85kg

Bremsmoment M, 36,00 Nm

Weitere Technische Kenndaten

Schutzart

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker

Flansch/Welle

IP64, optional IP65 oder IP67

Intercontec-Stecker (2 Stiick)

PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC
nach EN 600347, T, = 40° C, T, = 110 K, Flanschtemperatur < 65° C

Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung U, = 320 V oder 560 VDC, andere Spannungen optional

nach DIN 42955 N, optional R

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%. Andere Wicklungen/Nenndrehzahlen méglich. Technische Anderungen vorbehalten.
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2.23.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__entnehmen Sie der Tabelle , Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LSN-158-1800-20-560

M max bei U, = 380 Vac
M max bei U, = 400 Vac
M,ax bei U, = 420 Vac
M a4 bei U, = 440 Vac
Mnax bei U, = 460 Vac
M,

Nn

4000

.E. 60,0
Z O
2 51,0
50,0
1= N
(]
E ——
o
£ 400
£ p—
g
=) —
33,09
30,0 I
—.—
|
20,0 | ===
1180 | 1
14,8I
10,0
|
|
0,00 1 Ne
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
N, Drehzahl n [1/min]
. 800
E l
= 72,0
s 70,0 S O
- ——
@
60,0
I —
e}
I
< 50,0
(]
5 459Q
40,0 :
I —Q@-
30,0 1
| —
200 Y —T—— | "
' 200
10,0 I
’ ]
|
0,00 1
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Ny Drehzahl n [1/min]

M nax bei U, = 380 Vac
M max bei U, = 400 Vac
Mnax bei U, = 420 Vac
M max bei U, = 440 Vac
M nax bei U, = 460 Vac
Mn

Ny

4000
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LSN-158-3000-20-560
__ 100
.
Z 9004920 o~ =M., bei U, =380 Vac
=
= 800 M max bei U, = 400 Vac
(]
E 700 M,y bei U, = 420 Vac
IS
T 600 | M0 Dei U, = 440 Vac
a .
w00 55,1;) — | Mo bei U, = 460 Vac
40,0 | _tMn
| -—-n,
30,0 300 l
20,0 23 "\
10,0 '
|
0,00 (] »
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
n, Drehzahl n [1/min]
LSN-158-3800-20-560
— 120
e 114
P 6 o~ O |M, 5 bei U, = 380 Vac
i 100 M, .. bei U, = 400 Vac
% ——— |M,,.,, bei U, = 420 Vac
E w0 —— M, bei U, = 440 Vac
()
o 68'2‘; — (M, DEI U, = 460 Vac
60,0
! _.- My
I
1 -
40,0 — | 1
38,0 —
20,0 T
I
|
0.00 0 500 1000 1500 20=00 2500 3000 3500
n, Drehzahl n [1/min]
LSN-158-4400-20-560
. 140J,
c 132
=z U =
= ° Tsx O M, bei U, =380 Vac
= e | M0 DI U = 400 Vac
[J]
E 100 M, bei U, = 420 Vac
IS
5 e | M0 DI U = 440 Vac
= 80,0
e — |M,,, bei U, = 460 Vac
685 Q
60,0 i —@= M,
44,0 | -1,
40,0 3
36,5| “
20,0 i
|
0,00 1 fo
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
n, Drehzahl n [1/min]
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2.24.1

Passfeder

29

Motor-Typ

LSN-158-1800
LSN-158-2400
LSN-158-3000
LSN-158-3800

LSN-158-4400

MaBskizze und Technische Daten

P
2.24  Motortyp:
LSN-158
(U, =560V,
n = 3000 min)
_ 40 _15/4
abgewinkelter-, ‘
drehba_rer Stecker g
— | -
]
0 0 —
é i _ % _ _1 §
—
M8x20, I

L
mit Resolver
XR [mm]

158
183
208
233

258

L+Bremse
mit Resolver
XR [mm]

247

272

297

322

?180j6

L

L (L+Bremse)

mit opt. Geber G12.xy [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

L+Bremse

mit opt. Geber G12.xy [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

Motor-Typ

LSN-158-1800

LSN-158-2400

LSN-158-3000

LSN-158-3800

LSN-158-4400

L
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

161
186
21
236

261

L+Bremse
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

in Vorbereitung

L

mit opt. Geber
G6.2x [mm]

158

183

208

233

258

L+Bremse

mit opt. Geber

G6.2x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

in Vorbereitung

mit opt. Geber

L L+Bremse
mit opt. Geber
G6.3x [mm]

G6.3x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

in Vorbereitung

158

183

208

233

258

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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m LSN-158-1800-30 | LSN-158-2400-30 | LSN-158-3000-30 | LSN-158-3800-30 | LSN-158-4400-30

Nenndrehzahl 3000 min”! 3000 min’! 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”!
Nennfrequenz fN 250 Hz 250 Hz 250 Hz 250 Hz 250 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 380V 380V 380V 380V 380V
Nenndrehmoment M, 13,00 Nm 17,00 Nm 21,00 Nm 25,00 Nm 30,00 Nm
Nennstrom I 11,00 A 13,80 A 16,20 A 19,70 A 24,40 A
Leistung p 4,08 kW 5,34 kW 6,60 kW 7,85 kW 9,42 kW
Stillstandsdrehmoment M, 18,0 Nm 24,0 Nm 30,0 Nm 38,0 Nm 44,0 Nm
Stillstandsstrom ly 12,2 A 15,3 A 17,8 A 239A 283 A
Maximal zuldssiges Moment M. 51,0 Nm 72,0 Nm 90,0 Nm 114,0 Nm 132,0 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 45,0 A 60,0 A 64,0 A 93,0A 102,0 A
Maximal zuldssige Drehzahl n_ 6000 min"! 6000 min"! 6000 min"! 6000 min™! 6000 min™!
Spannungskonstante K 89,0 V/1000 min" | 95,0 V/1000 min" | 102,0 V/1000 min"'| 96,0 V/1000 min" | 94,0 V/1000 min"'
Drehmomentkonstante K, 1,47 Nm/A 1,57 Nm/A 1,69 Nm/ 1,59 Nm/A 1,55 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 0620Q 0,41 Q 033Q 0,25Q 019Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) Lo 7,2 mH 5,5 mH 4,7 mH 3,5mH 2,8 mH
Leerlaufdrehzahl n, 4260 min! 4000 min"! 3720 min"! 3950 min"! 4040 min"!
Elektrische Zeitkonstante Ty 11,6 ms 13,4 ms 14,2 ms 14,0 ms 14,5 ms
Thermische Zeitkonstante T, 42 min. 47 min. 52 min. 57 min. 62 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00185 kgm? 0,00256 kgm? 0,00327 kgm2 0,00399 kgm? 0,00470 kgm?
Masse m 10,1 kg 12,8 kg 15,5 kg 18,3 kg 21,0 kg
Nennspannung U, 24V +10 %

Nennstrom bei 20 °C zum Luften Iy 1,10 A

zuldssige Maximaldrehzahl no. 10.000 min"!

zulassige Reibarbeit W, 2,90 x 106 Ws

Massentragheitsmoment Je 0,000556 kgm?

Masse m 2,85kg

Bremsmoment M, 36,00 Nm

Weitere Technische Kenndaten

Schutzart

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker

Flansch/Welle

IP64, optional IP65 oder IP67

Intercontec-Stecker (2 Stiick)

PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC
nach EN 600347, T, = 40° C, T, = 110 K, Flanschtemperatur < 65° C

Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung U, = 320 V oder 560 VDC, andere Spannungen optional

nach DIN 42955 N, optional R

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%. Andere Wicklungen/Nenndrehzahlen méglich. Technische Anderungen vorbehalten.
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2.24.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__entnehmen Sie der Tabelle , Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LSN-158-1800-30-560

— 60,0
£
= O M, s bei U, =380 Vac
51,0
i 500 - M., bei U, = 400 Vac
% ——— |M,,.,, bei U, = 420 Vac
% 400 —— M, bei U, = 440 Vac
o — | M. 0ei U, = 460 Vac
30,0 %
29,9I . Mn
|
20,0 i - nn
oo ——0 | 1 &
\mt\
10,0 T
|
|
0,00 ] °
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
LSN-158-2400-30-560
— 80,0
= |
£ 720 o O—| M., bei U, = 380 Vac
E 70,0
= s | M0 D1 U, = 400 Vac
L 600 .
€ | M, bl U, = 420 Vac
£
g 00 Mnax bei U, = 440 Vac
2 oo 208 —| M,,, bei U, = 460 Vac
|
I —@- M,
30,0
l -——|n,
)Y — !
20,0 .
T
10,0 i
|
0,00 []
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Ny Drehzahl n [1/min]

Bestellkatalog Servomotoren

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014



Bestellkatalog Servomotoren

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014

LSN-158-3000-30-560

m]

Drehmoment M [N

100
lQOﬂ
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80,0
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N
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- — O
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30,0 I
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0,00
0 500

LSN-158-3800-30-560
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2500
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3000
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&)
3500

4000
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Drehzahl n [1/min]

LT

Max bei U, = 380 Vac
M max bei U, = 400 Vac
Mnax bei U, = 420 Vac
M max bei U, = 440 Vac
M max bei U, = 460 Vac
M,

Nn

5000

M max bei U, = 380 Vac
M max bei U, = 400 Vac

Max bei U, = 420 Vac
M .« bei U, = 440 Vac
Mnax bei U, = 460 Vac
M,

Nn

Mnax bei U, = 380 Vac
M max bei U, = 400 Vac
M nax bei U, = 420 Vac

M max bei U, = 440 Vac
M max bei U, = 460 Vac
M,
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= 120 J}m
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£ 800
£ —
g
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2.25.1
Passfeder
9
40

Motor-Typ

LSN-190-3000
LSN-190-4000
LSN-190-5000

LSN-190-6000

4xP15

190x190

2.25 Motortyp:

MaBskizze und Technische Daten

LSN-190

(U, =560V,

n_ = 2000 min'/1000 min™)

abgewinkelter-, ‘

drehbarer Stecker

136,55

)

?180j6
P28 k6

N

M8x20

190x190

L
mit Resolver
XR [mm]

181
211
241

271

L+Bremse
mit Resolver
XR [mm]

240
270
300

330

98x98

15

L (L+Bremse)

mit opt. Geber G12.xy [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

L+Bremse
mit opt. Geber G12.xy [mm]

in Vorbereitung

in Vorbereitung

in Vorbereitung

in Vorbereitung

Motor-Typ

LSN-190-3000

LSN-190-4000

LSN-190-5000

LSN-190-6000

L
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

L+Bremse

mit opt. Geber

G6.1x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

L
mit opt. Geber
G6.2x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

L+Bremse

mit opt. Geber

G6.2x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

in Vorbereitung

L

mit opt. Geber

G6.3x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

L+Bremse

G6.3x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

mit opt. Geber

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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m LSN-190-3000-20 | LSN-190-4000-20 | LSN-190-5000-20 | LSN-190-6000-10

Nenndrehzahl 2000 min” 2000 min”' 2000 min” 1000 min”!
Nennfrequenz fN 166,67 Hz 166,67 Hz 166,67 Hz 83,33 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 380V 380V 380V 380V
Nenndrehmoment M, 26,10 Nm 32,80 Nm 40,40 Nm 54,00 Nm
Nennstrom I 13,20 A 15,40 A 21,80 A 14,60 A
Leistung p 5,47 kW 6,87 kW 8,46 kW 5,65 kW
Stillstandsdrehmoment M, 30,0 Nm 40,0 Nm 50,0 Nm 60,0 Nm
Stillstandsstrom lo 13,0A 16,7 A 22,7A 15,8 A
Maximal zuldssiges Moment M. 85,0 Nm 120,0 Nm 150,0 Nm 180,0 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 46,0 A 59,0 A 79,0 A 51,0 A
Maximal zuldssige Drehzahl n._. 6000 min”! 6000 min™! 6000 min™! 6000 min™!
Spannungskonstante K 139,0 V/1000 min' | 145,0 V/1000 min™" | 133,0 V/1000 min" | 241,0 V/1000 min"'
Drehmomentkonstante K, 2,30 Nm/A 2,40 Nm/A 2,20 Nm/ 4,00 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 0,64Q 0,43 Q 0,25Q 0,620Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) i 10,1 mH 7,8 mH 4,9 mH 13,0 mH
Leerlaufdrehzahl n, 2730 min"! 2620 min"! 2850 min"! 1570 min”!
Elektrische Zeitkonstante Ty 15,8 ms 18,1 ms 19,6 ms 21,0 ms
Thermische Zeitkonstante T, 80 min. 90 min. 100 min. 108 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00495 kgm? 0,0069 kgm2 0,0088 kgm? 0,0107 kgm?
Masse m 16,50 kg 21,50 kg 26,5 kg 31,5 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zulassige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

Weitere Technische Kenndaten

24V +10 %

1,10A

8.000 min”!

6,20 x 10° Ws

0,0016 kgm?

3,25 kg

36,00 Nm

Schutzart

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker

Flansch/Welle

IP64, optional IP65 oder IP67

Intercontec-Stecker (2 Stiick)

PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC

nach EN 600347, T, =40°C, T, .

=110 K, Flanschtemperatur < 65° C

Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung U, = 320 V oder 560 VDC, andere Spannungen optional

nach DIN 42955 N, optional R

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%. Andere Wicklungen/Nenndrehzahlen méglich. Technische Anderungen vorbehalten.
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2.25.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__entnehmen Sie der Tabelle , Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LSN-190-3000-20-560

~— 90,0
IS (Lsso )
é w00 RN O |M, 5 bei U, = 380 Vac
= m— | M0 0ei U, = 400 Vac
70,0
% ——— M., bei U, = 420 Vac
_g 60,0 e | M0 01 U = 440 Vac
()
0O 500 48,9 Mmax bEI Un = 460 VaC
|
40,0 } —@=_| M,
|
300 1 [p—— nn
30,0 3
26,1I
20,0 |
|
10,0 I
|
0,00 ! o
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
n, Drehzahl n [1/min]
LSN-190-4000-20-560
. 140
S
£ O~ M., bei U, = 380 Vac
S 120 120
= s | M0 D1 U, = 400 Vac
()
§ 10 M, bei U, = 420 Vac
IS
< e | M0 DEI U, = 440 Vac
5 80,0
m—| M0y DEI U, = 460 Vac
60,0 64'5? + M,
! S
40,0
40,0 l
32,8
20,0 |
|
|
0,00 ' T
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
n, Drehzahl n [1/min]
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LSN-190-5000-20-560

Drehmoment M [Nm]

LSN-190-6000-10-560

Drehmoment M [Nm]

LT

160
o

140

ANNANN

Max bei U, = 380 Vac

M max bei U, = 400 Vac

120

104

| |e

M bei Uy, = 420 Vac

100

M max bei U, = 440 Vac

¥
| .
500 | — | M. el U, = 460 Vac
| M,
60,0 |
— l - - nﬂ
50,0 — N
40,0 T .
I T\
20,0 !
|
0,00 []
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
N, Drehzahl n [1/min]

200
180 LSO O | M, bei U, = 380 Vac
0 NN ——— | M, bei U, = 400 Vac
140 145 R e | M0 D1 U = 420 Vac
| ——— | M, ., bei U, = 440 Vac
120 i |
| — | M. bEi U, = 460 Vac
100
| _.- Mn
80,0 i
60,0 | -—-|n,
60,0 !
54,00
40,0 =
20,0 |
|
0,00 '
0 500 1000 15001570 2000
N, Drehzahl n [1/min]
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2.26.1
Passfeder
9
40

Motor-Typ

LSN-190-3000

LSN-190-4000

LSN-190-5000

LSN-190-6000

4xP15

190x190

2.26 Motortyp:

LSN-190

(U, =560V,

n_ = 3000 min/2500 min™)

MaBskizze und Technische Daten

abgewinkelter-, ‘
drehbarer Stecker

136,55

—/

?180j6
P28 k6
N

M8x20

190x190

98x98

15

L (L+Bremse)

L
mit Resolver
XR [mm]

181
211
241

271

L+Bremse
mit Resolver
XR [mm]

240
270
300

330

L
mit opt. Geber G12.xy [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

L+Bremse
mit opt. Geber G12.xy [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

Motor-Typ

LSN-190-3000

LSN-190-4000

LSN-190-5000

LSN-190-6000

L
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

L+Bremse

mit opt. Geber

G6.1x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

L L+Bremse
mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

in Vorbereitung

mit opt. Geber

L L+Bremse

G6.3x [mm] G6.3x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

mit opt. Geber

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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LT

m LSN-190-3000-30 | LSN-190-4000-30 | LSN-190-5000-30 | LSN-190-6000-25

Nenndrehzahl 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”! 2500 min"'
Nennfrequenz fN 250 Hz 250 Hz 250 Hz 208,33 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 380V 380V 380V 380V
Nenndrehmoment M, 23,00 Nm 25,00 Nm 30,00 Nm 36,20 Nm
Nennstrom I 15,50 A 20,10 A 24,40 A 20,70 A
Leistung p 7,23 kW 7,85 kW 9,42 kW 9,48 kW
Stillstandsdrehmoment M, 30,0 Nm 40,0 Nm 50,0 Nm 60,0 Nm
Stillstandsstrom lo 16,3 A 263A 31,5A 30,0A
Maximal zuldssiges Moment M. 85,0 Nm 120,0 Nm 150,0 Nm 180,0 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 58,0 A 90,0 A 109,0 A 102,0 A
Maximal zuldssige Drehzahl n._. 6000 min”! 6000 min™! 6000 min™! 6000 min™!
Spannungskonstante K 111,0 V/1000 min”! 92,0 V/1000 min"! 96,0 V/1000 min”! 121,0 V/1000 min"!
Drehmomentkonstante K, 1,84 Nm/A 1,52 Nm/A 1,59 Nm/ 2,00 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 041 Q 017 Q 0,13Q 0,16 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) L 6,4 mH 3,1 mH 2,6 mH 3,3mH
Leerlaufdrehzahl n, 3420 min"! 4130 min”! 3950 min"! 3140 min"!
Elektrische Zeitkonstante Ty 15,6 ms 18,2 ms 20,0 ms 21,0 ms
Thermische Zeitkonstante T, 80 min. 90 min. 100 min. 108 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00495 kgm? 0,0069 kgm2 0,0088 kgm? 0,0107 kgm?
Masse m 16,50 kg 21,50 kg 26,5 kg 31,5 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zulassige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

Weitere Technische Kenndaten

24V +10 %

1,10A

8.000 min”!

6,20 x 10° Ws

0,0016 kgm?

3,25 kg

36,00 Nm

Schutzart

Elektrische Anschliisse
Thermischer Motorschutz
Nenndaten
Servoverstarker

Flansch/Welle

IP64, optional IP65 oder IP67

Intercontec-Stecker (2 Stiick)

PTC, optional Thermoschalter 140° C, KTY oder NTC

nach EN 600347, T, =40°C, T, .

=110 K, Flanschtemperatur < 65° C

Statorwicklungen fiir Zwischenkreisspannung U, = 320 V oder 560 VDC, andere Spannungen optional

nach DIN 42955 N, optional R

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%. Andere Wicklungen/Nenndrehzahlen méglich. Technische Anderungen vorbehalten.
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2.26.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__entnehmen Sie der Tabelle , Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LSN-190-3000-30-560

o 90,0 (Lss,o |
= o O |M, 5 bei U, = 380 Vac
2 80,0
= m— | M0 0ei U, = 400 Vac
70,0
% ——— M., bei U, = 420 Vac
_g 60,0 e | M0 01 U = 440 Vac
()
0 50 Mnax bei U, = 460 Vac
40,0 —@=_| M,
300 ¢ — %1 === N,
T —
w00 \23#‘&&;
I
10,0 I
|
0,00 ¥
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
n, Drehzahl n [1/min]
LSN-190-4000-30-560
. 140
S
£ O~ M., bei U, = 380 Vac
S i 120
= s | M0 D1 U, = 400 Vac
()
§ 10 M, bei U, = 420 Vac
IS
S e | M DET U = 440 Vac
= 80,0
e s ——— | M, bei U, = 460 Vac
60,0 : —@— M,
| -—==|n,
00 %55 I
! — |
20,0 \25’0{\
|
' |
0,00 ' T
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

Ny Drehzahl n [1/min]
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LT

LSN-190-5000-30-560
. 160
S (L15o
= o @ |M,,, bei U, = 380 Vac
s 140
= e | M DI U, = 400 Vac
g 120 .
8 e | M0 D1 U = 420 Vac
@ 100 M max bei U, = 440 Vac
° 80,0 89,6? — | M., el U, = 460 Vac
l M,
60,0 I
p -
50,0 |
20,0 9 l\‘&
|
|
0,00 '
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
LSN-190-6000-25-560
E. 200
£ 180 L” Q- | M. bei U, = 380 Vac
=
£ 160 — M. Pei U, = 400 Vac
qJ .
E L0 e | M1 DEI U, = 420 Vac
£ ——— |M,,, bei U, = 440 Vac
E 120
e —|M,,, bei U, = 460 Vac
100 994%
| _.- M,
80,0 }
| -,
60,0 %600\\ }
' — |
40,0 \i\
20,0 | \
|
0,00 1
0 500 1000 2000 2500 3000 3500 4000

N

Drehzahl n [1/min]
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LT

Raum fir Notizen
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3 Der LST-Servomotor — Der Vielseitige

3.1 Anwendungsgebiete

Die Synchron-Servomotoren von LTi sind birstenlose Drehstrom-Motoren fur hochwertige Servo-Applikationen und
in allen Drehzahl- bzw. Spannungsvarianten erhéltlich. Sie eignen sich besonders fiir Positionieraufgaben bei Werk-
zeugmaschinen, Industrie-Robotern, TransferstraBBen, etc., Applikationen mit hohen Ansprichen an Dynamik und
Standfestigkeit.

Unsere Servomotoren werden mit einer fir viele Applikationen ausreichenden Standard-Ausfuhrung ausgeliefert.
DarUberhinaus sind Optionen, wie z.B. Haltebremse, Schutzart IP65, verschiedenste Temperaturiberwachungen,
Ausfuhrung mit Kabelschwanz, hochauflésende SSI-Geber und Hiperface-Geber bis hin zum kundenspezifischen
Flansch, sowie Sonderwelle moglich. Optional bieten wir die Servomotoren auch in EX-Ausfihrung (explosionsge-
schiitzt) an. Nehmen Sie bitte Kontakt mit unseren Antriebsspezialisten auf.

Die LST-Baureihe in den Nenndrehmoment-Spannen (M) von 0,1 Nm bis 115 Nm (fremdbeliiftet bis 145 Nm) ist mit
einer konventionellen (verteilten) Wicklungstechnologie ausgestattet. Sie vereint alle Vorteile des 6-poligen Synchron-
Servomotors im klassischen Aufbau.

3.2  Leistungsmerkmale der LST-Servomotoren

. Gute Eignung fur Drehzahlen bis 9000 min-'
. Hohe Uberlastfahigkeit

. Erhdhtes Rotortragheitsmoment

. Hohes Gleichlaufverhalten

. Hohe Vielfaltigkeit der BaugroBen
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3.3  Konformitatserklarung flr LST-Servomotoren

EG-Konformitédtserklarung LT i
EC Declaration of Conformity

Der Hersteller LTi DRIVES GmbH
The manufaciurer Gewerbestralle 5-9
356833 Lahnau

erklart hiermit, dass die folgenden Produkte
declares that the following products

Produktbezeichnung: Synchron-Servomotor
Froduct designation: Synchranous Servomotor
Produkttypen: LSH, LST, LSN
Product types: LSH, LST, LSN

den Sicherheitsbestimmungen der nachstehenden EG-Richtlinie entsprechen:
cormply with the essential requirements of the following EC Direclive:

2006/95/EG [Niederspannungsrichtlinie]
2006/95EC [Low Voltage Directive]

und dass folgende angefilhrte harmonisierte Norm angewandt wurde:
and that the following harmonized standard has been applied:

EN 60034-1:2004
Drehende elektrische Maschinen - Teil 1: Bemessung und Betriebsverhalten (IEC 60034-1;2004)
Rotating eleclical machines - Part 1: Rafing and performance (IEC 60034-1:2004)

EN 60034-5:2001+A1:2007

Drehende elektrische Maschinen - Teil 5: Schutzarten aufgrund der Gesamtkonstruktion von drehenden elektrischen
Maschinen {IP-Code) - Einteilung (IEC 8§0034-5:2000)

Rotating electrical machines - Part §: Degrees of profection provided by the integral design of rotating electrical
machines (IP cods); Classification (IEC 60034-5:2000)

EN 60034-5:1893
Drehende elektrische Maschinen - Teil 6: Einteilung der Kihlverfahren (IC-Code) (IEC 60034-6:1991)
Rotating efectrical machines - Part 6: Methods of coaling (1C-Code) (IEC 60034-6:1991)

EM 60034-9:2005+A1:2007
Drehende elekirische Maschinen - Teil 9 Gerduschgrenzwerte (IEC 60034-9:2003)
Rotafing etecircal machines - Part 8: Noise limits (IEC 60034-2:2003)

Unterschrift | signature
Name / name:

Stellung / position:
Datum / daie: 04.12.2012

Dokurment: 0970.0DK_2-04

Bestellkatalog Servomotoren

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014



3.4

Eigenschaften der LST-Servomotoren

Maschinenart

Permanenterregter Drehstrom-Synchron-Servomotor

Magnetmaterial

Neodym-Eisen-Bor

Bauform (DIN 42948)

B5, V1, V3

Schutzart (DIN 40050)

IP64, IP54 nach EN 60034-5 (umlaufende Maschinen), IP65 optional erhaltlich

Isolierstoffklasse

Isolierstoffklasse F nach VDE0530 , Wicklungsibertemperatur At = 100 °C,
Umgebungstemperatur t, = -20 °C bis +40 °C, Betauung ausgeschlossen!!!

Lackierung

RAL 9005 (matt schwarz)

Wellenende auf der A-Seite

glatte Welle (Passfeder und Passfedernut DIN 6885, Toleranzfeld k6 als Option)

Rundlaufgenauigkeit, Koaxialitat und
Planlauf nach DIN 42955

Toleranz N (normal), Toleranz R (reduziert) auf Anfrage

Thermische Motoriberwachung

DIN-PTC in einer Standerwicklung

Drehmomentbelastung

Um eine thermische Uberlastung des Motors auszuschlieBen, darf das effektive
Belastungsmoment bei mittlerer Drehzahl nicht oberhalb der S1-Kennlinie liegen.

S (M%,xt,) _
M = PR — n =
eff tges tges

S (n,xt,)

Maximales Impulsmoment

Typisch 2- bis 4-faches Nenndrehmoment fir max. 0,2 s, je nach Reglerzuordnung

Schwingstarke nach 1SO 2373

Stufe N, als Option R

Lager-Lebensdauer

die durchschnittliche Lebensdauer unter Nennbedingungen (Mmax < MN) betrdgt 20.000 h

Anschlussart von Motor, Kaltleiter und
Haltebremse

Uber Steckanschliisse

Anschlussart des Gebersystems

Signalstecker (Gegenstecker nicht im Lieferumfang)

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014
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3.5 Kuhlung

Die angegebenen Nenndaten beziehen sich auf eine max. Umgebungstemperatur von 40 °C und Anbau des Motors
an eine Aluminiumplatte mit einer max. Temperatur von 40 °C und einer Aufstellhéhe von max. 1000 m 4. NN.

Minimale Befestigungsflache: 2,5 x Flache des Motorflansches

Dicke der Befestigungsflache: mind. 10 mm

Wenn der Motor isoliert montiert wird (keine Warmeabgabe Uber den Flansch), muss eine Reduzierung des
Nenndrehmomentes vorgenommen werden. Ab einer Aufstellhbhe > 1000 m . NN muss eine Leistungsreduzierung
von 1 % pro 100 m vorgenommen werden. Die maximale Aufstellhdhe betragt 4000 m.

Bei Umgebungstemperaturen > 40 °C muss eine Leistungsreduzierung von 1 % pro 1 °C vorgenommen werden.
Die maximale Umgebungstemperatur betragt 50 °C.



3.6  Bestellschlussel LTi Synchronmotoren der Baureihe LST

HINWEIS:

Vorzugstypen sind Motoren bzw. Optionen, die kurzfristig ab Lager lieferbar sind. Durch die Varianten-
vielfalt sind viele Kombinationsmaglichkeiten realisierbar. Die mit einem , %" gekennzeichneten Bestell-
optionen gehoren zu den Vorzugstypen und haben eine schnellere Lieferzeit.

Optionen (falls vorhanden, Reihenfolge variierend)

,B,P, X, K, S4,G6.15, W

LST-074-1-30-560/ T1

LTi Synchronmotor

Baureihe T

KantenmaBe in mm 037 127

(keine FlanschmaBe) 050 158
074 190
097 220

Baulidnge 1
(1... klirzester Motortyp, 2
5... ldngster Motortyp) 3
Ist abhdngig vom 4
gewdhlten Geber. 5
Nenndrehzahl 30
(x100) in min-' 45

60
Zwischenkreis- 24
spannung des 48
Reglers (VDC) 320

560

Optionen Thermoschalter / z. B. Klixon — TO
Thermoschutz (DIN-PTC doppelt basisisoliert) Standard! — *T1

Option Bremse
Option Passfeder

Kundenspezifische

KTY84'30 — T4
Haltebremse 24 VDC *B

Passfeder nach DIN 6885, Blatt 1 *p

(z.B. Sonderflansch / -welle / -gehduse / -geber / etc. X

Sonderausfithrung
Option Kabel Kabel, 1 m, offene Enden K
Option Anschluss Winkelstecker, Ausrichtung zur A-Seite ~ S1
_(Die_A—Seite deg Motors Winkelstecker, Ausrichtung zur B-Seite ~ S2
el e e el Winkelstecker, Ausrichtung 90° gedreht ~ S3
abgewinkelte / drehbare Stecker  *g4
ab Baugr. LSN-127, abgewinkelte-, drehbare Stecker mit Aufbauerhhung, Drehwinkel 270° S7
Optionen Resolver 1-polpaarig - *R
Gebersystem Resolver 1-polpaarig Safety = 1RY
(Einzelheiten siehe Resolver 3-polpaarig = 3R
nachstehende Tabelle) Resolver 5-polpaarig - 5R
Multiturn-Absolutwertgeber EQN 1325 - G3
Singleturn-Absolutwertgeber ECN 1313 = G5
Singleturn-Absoluwtwertgeber SRS 50 - G6.1S
Multiturn-Absolutwertgeber SRM 50 - G6.1M
Singleturn-Absolutwertgeber SKS 36 = G6.2S
Singleturn-Absolutwertgeber SKS 36 Safety - G6.2SY
Multiturn-Absolutwertgeber SKM 36 - G6.2M
Multiturn-Absolutwertgeber SKM 36 Safety - G6.2MY
Singleturn-Absolutwertgeber ECN 1313 - G12.1S
Multiturn-Absolutwertgeber EQN 1325 - G12.1M
Singleturn-Absolutwertgeber ECN 1113 = G12.2S
Multiturn-Absolutwertgeber EQN 1125 - G12.2M

Optionen
Wellendichtring

Schutzart IP65 mit Wellendichtring (ca.10mm langer)  —
Schutzart IP65 ohne Wellendichtring  —

<

Tabelle: Bestellschlissel LST-Servomotoren

Die mit einem , K gekennzeichneten Bestelloptionen gehéren zu den Vorzugstypen und haben eine schnellere Lieferzeit.
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3.7  Zusammensetzung Standardausfiihrung

e  Motorwelle glatt (keine Passfeder) e Resolverstecker gerade abgehend
e Resolver 1-polpaarig 1R e  |leistungsstecker gerade abgehend
e |P64 nach DIN 40050 e Doppelte Basisisolation (Wicklung u. PTC) T1

mit Ausnahme des Flansches
e |P54 nach DIN VDE0530-5 bzw. EN60034-5
(umlaufende Maschinen)

Tabelle: Definition Standardausfihrung

3.8 Bestellbeispiel LST-Servomotoren:

LST074130 560/ T1, B, P, 54, G6.1S,

Kantenmal in mm T— Wellendichtring
Baulange SRS 50 Geber
Nenndrehzahl abgewinkelte/drehbare Stecker
Zwischenkreisspannung des Reglers (VDC) Passfeder

Standard Thermoschutz (DIN-PTC doppelt basisisoliert)

Bremse

3.9 Bestelloptionen

— Haltebremse

— diverse Encoder

— PaBfeder DIN 6885
— Sonderwelle/-flansch
— spezielle Mechanik
— Servogetriebe

— Kabelschwanz

— UL-Approbation

— ATEX-Abnahme

- etc

3-5
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3.10 Optionen Gebersysteme
. m

HINWEIS

Vorzugstypen sind Motoren bzw. Optionen, die kurzfristig ab Lager lieferbar sind. Durch die Varianten-
vielfalt sind viele Kombinationsmaglichkeiten realisierbar. Die mit einem , %" gekennzeichneten Bestell-
optionen gehoren zu den Vorzugstypen und haben eine schnellere Lieferzeit.

Bestelloptionen | Beschreibung Schnittstelle Scm;’:;sl’:;gen Multiturn-Auflsung Kompatibel zu

?e;g:;:;ng analog - alle LST
Resolver
1RY 1-polpaarig Safety analog ! - alle LST "
3R g?;g:;g;rig analog 3 . ab LST-050
5R 2?;8:;2;”9 analog 5 - nur LSN und LSH
3 Multiturn- analog und
G3 Absolutwertgeber Sgl 2048 12 bit ab LST-074
EQN 1325
Singleturn- analog und
G5 Absolutwertgeber SSgI 2048 - ab LST-074
ECN 1313
Singleturn- o
G6.15 Absolutwertgeber Hipergface 1024 - ab LST-074
SRS 50
Multiturn-Absolut- analog und .
G6.1M wertgeber SRM 50 Hiperface 1024 12 bit ab LST-074
Singleturn- T
G6.2S Absolutwertgeber Hi % 128 - ab LST-050
5KS 36 iperface
Singleturn-Absolut- 1)
G6.25Y  wertgeber SKS 36 a”?"’gf””d 128 . ab LST-050
Safety Hiperface (ServoOne safety)
Multiturn-Absolut- analog und .
petl wertgeber SKM 36 Hiperface e 02t b LI
Multiturn-Absolut- n
66.2MY wertgeber SKM 36 al[l‘?")gf“”d 128 12 bit ab LST-050
Safety Ipertace (ServoOne safety)
Singleturn- analog und
G12.1S Absolutwertgeber Endagt; 21 2048 = ab LST-074
ECN 1313 '
Multiturn- analog und
G12.1M Absolutwertgeber Enda% 21 2048 12 bit ab LST-074
EQN 1325 '
Singleturn- analog und
G12.25 Absolutwertgeber Endagt; X 512 - nur LST-050
ECN 1113 '
Multiturn- analoa und
G12.2M Absolutwertgeber Enda% X 512 12 bit nur LST-050
EQN 1125 )

Tabelle: Erkldrung Gebersysteme
1) Geeignet fir sicherheitsgerichtete Anwendungen gemal3 EN 62061 und IEC 61508 sowie EN ISO 13849-1
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3.11  Typische M-n-Kennlinie der LST-Servomotoren

Die Kennlinie gibt an, wie sich die Drehzahl des Servomotors bei zunehmender Belastung verhalt.

Drehmoment
<
z

Impulsbetrieb

1N
NN
Drehzahl

M-n-Kennlinie fiir Synchronmotoren

Begriff Erklarung

n, Nenndrehzahl Drehzahl, bei der ein Motor bei Volllast die groBte mégliche Leistung (Nennleistung) abgibt.

M, Stillstandsdrehmment Thermisches Grenzdrehmoment des Motors bei Stillstand. Dieses Moment kann der Motor unbegrenzt lange abgeben.

I, Stillstandsstrom Effektivwert des Motorstrangstromes, der bendtigt wird, um das Stillstandsdrehmoment zu erzeugen.

M_ Nenndrehmoment Thermisches Grenzdrehmoment des Motors bei Nenndrehzahl n, .

I, Nennstrom Effektivwert des Motorstrangstromes, der bendtigt wird, um das Nenndrehmoment zu erzeugen.

P, Nennleistung Dauerleistung des Motors am Nennarbeitspunkt (M, n,) bei Nennstrom |, und Nennspannung U, .

M .| Grenzkennlinie

axt hax Die Motoren diirfen max. mit dem vierfachen des Nennstromes beaufschlagt werden.

Tabelle: Begriffserklarung M-n-Kennlinie fir Synchronmotoren
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3.12  Zulassige Axial- und Querkrafte der LST-Servomotoren

Radialkraft F_[N] Axialkraft F, [N]

bei Drehzahl n [min] bei Drehzahl n [min]

s |0 o | s | || aom | n w0 |
LST-037 230 185 160 140 130 44 35 31 27 24 2
LST-050 325 260 225 195 175 62 50 43 37 34 2
LST-074 535 425 370 325 295 100 80 70 60 55 6
LST-097 920 730 640 560 510 175 140 120 105 95 18
LST-127 1000 790 690 600 550 190 150 130 115 105 34
LST-158 1020 810 710 620 560 195 155 135 120 110 60
LST-190 1950 1550 1350 1170 1070 370 290 260 225 200 100
LST-220 2500 1950 1700 1490 1350 470 370 320 280 260 200

Tabelle: Zuldssige Axial- und Querkréfte der LST-Servomotoren. F ... Gewichtskraft des Rotors.

Die Tabelle gibt die max. zuldssige Querkraft (Radialkraft
Fe) beim Angriffspunkt I/2 und die max. zuldssige Axial-
kraft F, fur eine Lebensdauer von 20.000 h an. Eine

- = = Querkraft, die nicht in der Mitte des Wellenendes wirkt,
kann einfach auf die gednderten Hebelverhéltnisse

172 umgerechnet werden.

>

| Auf die Motorwelle darf entweder die zulassige Radial-
kraft oder die Axialkraft wirken!

Technische Daten Bauform

ANANANAN| I
__________ I ‘
7777 \
\
!
1 E |
|
i
TFAm ‘
Bauform B5 Vi1 V3
Welle freies Wellenende freies Wellenende unten freies Wellenende oben
Befestiqun Flanschanbau Flanschanbau unten Flanschanbau oben
gung Zugang von der Gehduseseite Zugang von der Gehauseseite Zugang von der Gehduseseite

HINWEIS: Bei senkrechter Aufstellung (V1) gelten die zuldssigen Axialkrafte (F,). Bei senkrechter
Aufstellung nach oben (V3) reduzieren sich die zulassigen Axialkrafte um die Gewichts-
kraft des Rotors (Fg).

)
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LST-074-1-30-560/54*, G3*

Steckerausrichtung
Steckerbelegung

*Beispiel

Stecker gerade abgewinkelter / drehbarer Stecker

Ausfiithrung S7

Ab der BaugroéBe LST-127 werden Aufbauerhdhungen
fur abgewinkelte-, drehbare Stecker mit einem
Drehwinkel von 270° verwendet.

abgewinkelter, um 270° drehbarer Stecker

Bestellkatalog Servomotoren
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Geberanschliisse

~N O B W N

11
12
58,910

Cos+
COs-
SIN+
SIN-
REF+
REF-
PTC+
PTC

(s (€.

12-pol. Anschlussdose
Kontaktstifte @ 1 mm

(s1)

)
2)
)

=

(R2)
Motor-PTC
Motor-PTC
nicht belegt

O 00 ~N B~ w N

17
5,6, 14,15

A-
B+
B-
GND/0V
VCC +5 V/150 mA

DATA+
DATA-
CLK+

CLK-
VCCSense
GND-Sense

n.c

LT

17-pol. Anschlussdose
Kontaktstifte @1 mm

A-
B+
B-

GND/ 0V
VCC 7-12V/100mA
DATA+
DATA-

Geberanschluss xR (Resolver) Geberanschluss Gx (optischer Geber)

““ n 3, 5 etz

Tabelle: Geberanschluss xR (Resolver)

Leistungsanschliisse

Tabelle: Geberanschluss Gx (optischer Geber)

Leistungsanschluss Leistungsanschluss LST 220

8-pol. Anschlussdose
Kontaktstifte
fir Kontakt 1... 4 &2 mm
fiir Kontakt A...D & 1 mm

o nm

A ™ > B~ W N

D

! bei Motoren mit Resolver, nicht belegt

PE
W
\
Brake +
Brake -
PTC+
PTC

Motorphase U
PE
Motorphase W
Motorphase V
Bremse +
Bremse -
Motor PTC "
Motor PTC "

PTC +
PTC -
Brake +
Brake -

" bei Motoren mit Resolver, nicht belegt

Motorphase U
Motorphase V
Motophase W
PE
Motor PTC
Motor PTC "
Bremse +

Bremse -

Tabelle: Leistungsanschluss der LST-Servomotoren

Tabelle: Leistungsanschluss des LST 220
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3.14 Die wichtigsten Begriffsdefinitionen

Stillstandsdrehmoment
M, [Nm]

Das Stillstandsdrehmoment kann bei Drehzahl n=0 min" und
Nenn-Umgebungsbedingungen unbegrenzt lange abgegeben werden.

Nenndrehmoment M_ [Nm]

Das Nenndrehmoment wird abgegeben, wenn der Motor bei Nenndrehzahl

Nennstrom aufnimmt. Das Nenndrehmoment kann im Dauerbetrieb bei
Nenndrehzahl unbegrenzt lange abgegeben werden.

Stillstandsstrom | [A]

Der Stillstandsstrom ist der Sinus-Effektiv-Stromwert, den der Motor bei
Stillstand aufnimmt, um das Stillstandsdrehmoment abgeben zu kdnnen.

Nennstrom |_[A]

Der Nennstrom ist der Sinus-Effektiv-Stromwert, den der Motor bei
Nenndrehzahl aufnimmt, um das Nenndrehmoment abgeben zu kdnnen.

Maximal zuldssiger Strom
(Spitzenstrom) | _ [A]

Der Spitzenstrom (Sinus-Effektivwert) sollte den 4-fachen Nennstrom
nicht tibersteigen. Den tatsédchlichen Wert bestimmt der Spitzenstrom
des verwendeten Wechselrichters.

Drehmomentkonstante Die Drehmomentkonstante gibt an, wieviel Drehmoment in Nm
K, INm/A] der Motor mit 1A Sinus-Effektivstrom erzeugt. Es gilt M=l x K,
Spannungskonstante Die Spannungskonstante gibt die auf 1000 U/min bezogene induzierte

K, [V/1000 min]

Motor EMK als Sinus-Scheitelwert zwischen zwei Klemmen an.

Massentragheitsmoment
des Laufers J [kgcm?]

Die Konstante J ist ein MaB fiir die Massentrdgheit des Motors.

Thermische Zeitkonstante
T,, [min]

Die Konstante T, gibt die Erwarmungszeit des kalten Motors bei Belastung

mit |, bis zum Erreichen von 0,63 x 105 Kelvin Ubertemperatur an.

Bei Belastung mit Spitzenstrom erfolgt die Erwarmung in wesentlich kiirzerer Zeit.

Nenndrehzahl n_ [min-]

Die Nenndrehzahl ist die Drehzahl, bei der ein Servomotor bei Volllast die
gréBtmagliche Leistung — die sogenannte Nennleistung — abgibt.

Tabelle: Die wichtigsten Begriffsdefinitionen
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3.15 Ubersicht
LST-Servomotoren

Technische Daten

Motor- | Motor-Typ/ Stillstands- Nenndreh- Nennstrom Nennstrom Nenndrehzahl
Typ Bauldnge | moment Mg [Nm] | moment M, [Nm] | bei560V Iy, [A] bei320V Iy [A] np [min]
LST-037-1 0,10 0,09 - 0,56 6000
LST-037 LST-037-2 0,20 0,18 - 0,92 6000
LST-037-3 0,30 0,27 - 0,89 6000
LST-050-1 0,20 0,19 - 0,60 4500
LST-050-2 0,40 0,36 - 0,88 4500
LST-050 | LST-050-3 0,60 0,55 - 1,18 4500
LST-050-4 0,80 0,72 : 1,47 4500
LST-050-5 0,95 0,85 = 1,71 4500
LST-074-1 0,65 0,60 0,64 1,04 3000
LST-074-2 1,30 1,15 0,95 1,58 3000
LST-074 LST-074-3 1,90 1,60 1,26 2,20 3000
LST-074-4 2,50 2,20 1,62 2,70 3000
LST-074-5 3,00 2,50 1,82 3,00 3000
LST-097-1 2,60 2,30 1,85 3,00 3000
LST-097-2 3,90 3,30 2,60 4,30 3000
LST-097 LST-097-3 5,30 4,60 3,80 5,90 3000
LST-097-4 7,50 6,40 4,40 8,10 3000
LST-097-5 9,50 8,50 6,20 10,5 3000
LST-127-1 6,60 5,70 4,00 - 3000
LST-127-2 10,5 8,80 6,30 - 3000
LST-127 LST-127-3 13,5 11,0 9,50 - 3000
LST-127-4 17,0 14,5 10,0 ° 3000
LST-127-5 22,0 17,0 13,0 - 3000
LST-158-1 13,5 13,0 8,20 - 3000
LST-158-2 19,0 17,0 10,6 - 3000
LST-158 LST-158-3 22,0 19,0 12,3 - 3000
LST-158-4 29,0 24,0 14,7 - 3000
LST-158-5 35,0 26,0 18,2 - 3000
LST-190-1 27,0 21,0 13,5 - 3000
LST-190 LST-190-2 32,0 23,0 15,0 - 3000
LST-190-3 40,0 26,0 17,9 - 3000
LST-220-1 40,0 30,0 17,8 = 3000
ST LST-220-2 68,0 50,0 311 - 3000
LST-220-3 93,0 60,0 34,9 ° 3000
LST-220-4 115,0 50,0 29,3 - 3000
Tabelle: Technische Daten der LST-Servomotorenbaureihe - Alle Werte mit einer Toleranz von + 5%
T
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3.16  Motortyp:
LST-037
(U, =320V)

52,10

37x37

3.16.1 MaBskizze und Technische Daten
16,5
I I
@7
Passfeder J
o o e
o 5 o
3 4x(M3x7) 2
10
37x37 16

L (L+Bremse)

L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver
XR [mm] XR [mm]
LST-037-1 81 m
LST-037-2 86 116
LST-037-3 m 141

L L
mit opt. Geber mit opt. Geber
G12.xy [mm] G6.xy [mm]

nicht lieferbar

nicht lieferbar

nicht lieferbar nicht lieferbar

nicht lieferbar nicht lieferbar

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen
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Nenndrehzahl n, 6000 min"! 6000 min”' 6000 min!
Nennfrequenz fy 300 Hz 300 Hz 300 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 320V 320V 320V
Nennspannung U, 200V 200V 200V
Nenndrehmoment M, 0,09 Nm 0,18 Nm 0,27 Nm
Nennstrom I 0,56 A 0,92 A 0,89 A
Leistung p 0,056 kW 0,11 kw 0,17 kW
Stillstandsdrehmoment M, 0,10 Nm 0,20 Nm 0,30 Nm
Stillstandsstrom ly 0,58 A 0,97 A 0,95A
Maximal zuldssiges Moment M 0,40 Nm 0,80 Nm 1,20 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 25A 42A 41A
Maximal zuldssige Drehzahl Moo 12000 min”! 12000 min”! 12000 min”'
Spannungskonstante K 10,5 V/1000 min"! 12,5 V/1000 min"! 19,0 V/1000 min"!
Drehmomentkonstante K 0,17 Nm/A 0,21 Nm/A 0,31 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 3890 18,9 Q 2290
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) L 6,5mH 4,5mH 6,5mH
Leerlaufdrehzahl n, 19050 min”! 16000 min”! 10460 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 0,17 ms 0,24 ms 0,28 ms
Thermische Zeitkonstante T 18 min. 20 min. 20 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000006 kgm? 0,000008 kgm? 0,000008 kgm?
Masse m 0,37 kg 0,45 kg 0,45 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liiften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +10 %
033A
10.000 min"
0,20 x 106 Ws
0,0000013 kgm?
0,075 kg

0,4 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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3.16.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__ entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LST-037-1-60-320

o
~
a

E‘ .
E a0 0040 @~ | M, bei U, = 220 Vac
s ° P — |
= X \\ e | M, DEI U, = 240 Vac
S o035 "
5 ! —&- v,
0,30 N
£ i —
9] |
0O 025 ]
|
0,20 |
|
0,15 I
|
|
0,10
0,10 =
I N
o0lo9 X A
0,05 |
|
0,00 1 .
0 5000 10000 15000 20000 25000 30000
n, Drehzahl n [1/min]
— 0,90
E 1 —
= 0,80 079 O Mmax bei Un =220 Vac
‘— 0,80 o~ 7
} =275 .
% , “\ — | M, bei U, = 240 Vac
c
0,70 M
g ) —@— |,
5 1
£ 060 I -
S I n
A o050 1
1
0,40 !
1
0,30 !
' 1
1
020 — — \
0,20 ols | — \
0,10 I
1
0,00 1 \
0 5000 10000 15000 20000 25000 30000

n, Drehzahl n [1/min]
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LST-037-3-60-320

Drehmoment M [Nm]

1.4

0,80

0,60

0,40

0,20

0,00

LT

" O | M, bei U, =220 Vac
e | M0 DET U, = 240 Vac
—@— M,
0,919
1 ===n,
1
1
1
1
1
1
1
0,30 7o)
0,27I
1
1
0 2000 4000 6600 8000 10600 12000 14000 16000 18000
N, Drehzahl n [1/min]
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3.17 Motortyp:
(U, =320V)
3.17.1  MaBskizze und Technische Daten
m
40 15,4
FIN\(((opss abgewinkelter-, = 2
Y oo drehbarer Stecker L / N
Passfeder
o+ ] — D L 0
- ]
g < 3
o) ]
3 D
18 M3x8 1
2,5
7
55x55 24 L (L+Bremse)
L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LST-050-1 in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-050-2 113 146 156,5 189,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-050-3 128 161 171,5 204,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-050-4 143 176 186,5 219,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-050-5 158 191 201,5 234,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LST-050-1 109 142 98 131 in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-050-2 124 157 113 146 in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-050-3 139 172 128 161 in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-050-4 154 187 143 176 in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-050-5 169 202 158 191 in Vorbereitung in Vorbereitung

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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m LST-050-1- LST-050-2- LST-050-3- LST-050-4- LST-050-5-
45-320 45-320 45-320 45-320 45-320
Nenndrehzahl n 4500 min”! 4500 min”! 4500 min’! 4500 min”! 4500 min”!
Nennfrequenz fy 225 Hz 225 Hz 225 Hz 225 Hz 225 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 320V 320V 320V 320V 320V
Nennspannung U, 200V 200V 200V 200V 200V
Nenndrehmoment M, 0,19 Nm 0,36 Nm 0,55Nm 0,72 Nm 0,85 Nm
Nennstrom I 0,60 A 0,88 A 1,18 A 1,47 A 1,71 A
Leistung p 0,089 kW 0,17 kW 0,26 kw 0,34 kW 0,44 kw
Stillstandsdrehmoment M, 0,20 Nm 0,40 Nm 0,60 Nm 0,80 Nm 0,95 Nm
Stillstandsstrom Iy 0,59 A 0,93 A 1,23A 1,56 A 1,82A
Maximal zuldssiges Moment LY. 0,80 Nm 1,6 Nm 2,4 Nm 3,2 Nm 3,8 Nm
Maximal zuléssiger Strom (. 25A 40A 53A 6,7A 78A
Maximal zuldssige Drehzahl Moo 12000 min"! 12000 min”! 12000 min”! 12000 min"! 12000 min”!
Spannungskonstante K 20,5 V/1000 min™' | 26,0 V/1000 min™' | 29,5 V/1000 min™' | 31,0 V/1000 min" | 31,5 V/1000 min"!
Drehmomentkonstante K; 0,34 Nm/A 0,43 Nm/A 0,49 Nm/A 0,51 Nm/A 0,52 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Rth 54 Q 263 Q 199 Q 14,6 Q 10,7 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) szh 32 mH 21,4 mH 17,2 mH 14,4 mH 11,3 mH
Leerlaufdrehzahl n, 9760 min"! 7690 min"! 6780 min! 6450 min”! 6350 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 0,59 ms 0,82 ms 0,87 ms 0,98 ms 1,1 ms
Thermische Zeitkonstante T, 10 min. 15 min. 20 min. 22 min. 27 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000006 kgm? | 0,000008 kgm? | 0,000011 kgm? | 0,000013 kgm? | 0,000018 kgm?
Masse m 0,90 kg 1,06 kg 1,21 kg 1,36 kg 1,52 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Lften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V £ 10 %
0,46 A
10.000 min"!
0,41 x 10° Ws
0,000007 kgm?
0,15 kg

2,0 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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3.17.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zulassige Drehzahl n__ begrenzt
(n., entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
3 LST-050-1-45-320
.E. 0,90
= 0.80 O | M, bei U, = 220 Vac
s 0,80 -—
= e | M0 0€1 U, = 240 Vac
& 070
£ —@— M,
_g 0,60 P —— nn
g
QO 050 349
|
0,40 t
|
0,30 1
|
|
0,20
0,20 ol19 ¥
0,10 :
|
0,00 ! o
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000
n, Drehzahl n [1/min]
LST-050-2-45-320
— 18
£ . @~ | M., bei U, = 220 Vac
— 16 0—
= ej e | M DEI U, = 240 Vac
c
g —@= M,
o - e
g 1,2 nn
g
a 10
0[95Q
0,80 I
' |
|
0,60 1
|
0,40 ) §
0:40 036
|
0,20 1 \
|
0,00 !
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000
n, Drehzahl n [1/min]
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LST-050-3-45-320

LT

. 30
S
é @~ | M,y bei U, = 220 Vac
= 20 - - —— M, bei U, = 240 Vac
g _._ My
E 2,0
@ -==ln
a
1,5
129
1,0 [l
|
0,60 1
0,50 0.55)
|
|
0.00 0 2000 4000 6000 8000 10000 12000
n, Drehzahl n [1/min]
LST-050-4-45-320
E. 3,5
P ie"z o O | M, bei U, =220 Vac
§ 30 —— M, bei U, = 240 Vac
(]
£ s —@— M,
5 2
_g ===n,
(O]
5 2,0
1.5 15%
|
! |
0,80 0172? —
0,50
|
|
0.%0 0 2000 4000 6000 8000 10000 12000
n, Drehzahl n [1/min]
LST-050-5-45-320
4,0
E JEY o Q- |M,,,, bei U, = 220 Vac
s 3 —— M, bei U, = 240 Vac
é 3,0 _t Mn
o - — -
n
E s n
g
a
2,0 709
|
1,5 i
|
1,0 |
095 085¢
0,50 :
|
0.00 0 1000 2000 3000 4000 5000 6600 ° 7000 8000 9000 10000
nn

Drehzahl n [1/min]
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3.18 Motortyp:
LST-074
U, =320V)
C
3.18.1 MaBskizze und Technische Daten
40 15,4
3 abgewinkelter-, — Q "
Passfeder drehbarer Stecker / F
]
H ] M/ H |
4 i \—
22

30 L (L+Bremse)

L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LST-074-1 109 142 150 183 128,5 161,5
LST-074-2 127 160 168 201 146,5 179,5
LST-074-3 145 178 186 219 164,5 197,5
LST-074-4 163 196 204 237 182,5 215,5
LST-074-5 181 214 222 255 200,5 233,5
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LST-074-1
LST-074-2 144 177 127 160 157 190
LST-074-3 162 195 145 178 175 208
LST-074-4 180 213 163 196 193 226
LST-074-5 198 231 181 214 211 244

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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m LST-074-2- LST-074-3- LST-074-4- LST-074-5-
30-320 30-320 30-320 30-320
Nenndrehzahl n 3000 min*! 3000 min’! 3000 min”! 3000 min"! 3000 min’!
Nennfrequenz fy 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 320V 320V 320V 320V 320V
Nennspannung U, 200V 200V 200V 200V 200V
Nenndrehmoment M, 0,60 Nm 1,15Nm 1,6 Nm 2,2Nm 2,5Nm
Nennstrom I 1,04 A 1,58 A 2,2A 2,7A 3,0A
Leistung p 0,18 kW 0,36 kW 0,5 kw 0,69 kW 0,78 kw
Stillstandsdrehmoment M, 0,65 Nm 1,3 Nm 1,9 Nm 2,5Nm 3,0 Nm
Stillstandsstrom Iy 1,06 A 1,67 A 25A 3,0A 35A
Maximal zuldssiges Moment LY. 2,6 Nm 5,2 Nm 7,6 Nm 10,0 Nm 12,0 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 46A 72A 10,7 A 13,0A 15,0 A
Maximal zuldssige Drehzahl Moo 12000 min"! 12000 min”! 12000 min”! 12000 min"! 12000 min”!
Spannungskonstante K 37,0 V/1000 min™ | 47,0 V/1000 min™ | 46,0 V/1000 min™' | 50,0 V/1000 min" | 52,0 V/1000 min”!
Drehmomentkonstante K; 0,61 Nm/A 0,78 Nm/A 0,76 Nm/A 0,83 Nm/A 0,86 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Rth 28,2Q 12,7Q 6,7 Q 54Q 41Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) szh 33,3 mH 21,5 mH 13,1 mH 11,7 mH 9,4 mH
Leerlaufdrehzahl n, 5410 min™! 4260 min”! 4350 min”! 4000 min! 3850 min”!
Elektrische Zeitkonstante T 1,2 ms 1,7 ms 2,0ms 2,2 ms 2,3 ms
Thermische Zeitkonstante T, 25 min. 30 min. 31 min. 32 min. 33 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00005 kgm?2 | 0,000065 kgm? = 0,000092 kgm? | 0,00014 kgm? 0,00015 kgm?
Masse m 1,75 kg 2,25 kg 2,7kg 3,2kg 3,65kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +£10 %
05A
10.000 min”!
0,58 x 10° Ws
0,000018 kgm?
0,3 kg

4,5Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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3.18.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zulassige Drehzahl n__ begrenzt
(n., entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
LST-074-1-30-320
.E. 3,0
= v O~ |M,,, bei U, =220 Vac
i 25 — M, bei U, = 240 Vac
(]
£ —@- M,
E 20 ===1n,
gy
a
1,5
1,3 @
I
1,0 1
1
0,65 1
0,50 060:
I
1
0,00 } T o
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000
n, Drehzahl n [1/min]
LST-074-2-30-320
— 60
£ @~ |M,., bei U, = 220 Vac
_— 52
= 5 C— ——— | M, bei U, = 240 Vac
c
z —@— |V,
o - e
g 4,0 nn
g
a
3,0
2,4 Q
2,0 |
|
|
T3 S
1,0 +2 I
|
|
0,00 I Y%
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
N, Drehzahl n [1/min]
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LST-074-3-30-320

. 80
S -
% ‘o O |M,,, bei U, =220 Vac
= e | M0 DET U = 240 Vac
g 6,0
o —-@— M,
€
% 5,0 Ny
a 45%
4,0 |
|
3,0 I
’ ]
|
2,0 = |
1,9 #
1,6
“l
1,0 1
|
0,00 U
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
n, Drehzahl n [1/min] |
LST-074-4-30-320
E, 12,0
P O~ |M,,, bei U, =220 Vac
§ 100 $102 M, bei U, = 240 Vac
(]
£ —@- M,
E 8.0 ===,
L
a
6,0
499
4,0 !
|
|
‘o l
20 25 221
|
|
0,00 1
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
n, Drehzahl n [1/min]
LST-074-5-30-320
. 14,0
% O~ |M,,, bei U, = 220 Vac
S 1200120 M .. bei U, = 240 Vac
5 —&= ™
g 10,0
2 ===,
<
L g0
a
6,0 509
|
40 !
' |
%50 !
20 25] —
|
|
0,00 1 o
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
Mn Drehzahl n [1/min]
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3.19 Motortyp:
LST-074
(U _=560V)

dc

3.19.1 MaBskizze und Technische Daten

40 15,4
3 abgewinkelter-, i
drehbarer Stecker /Q ®
Passfeder
I in! :_
S /
|
o L <
R —
w ¢ ) / |
Max1 H
2 i
22
3
11
30 L (L+Bremse)
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LST-074-1 109 142 150 183 128,5 161,5
LST-074-2 127 160 168 201 146,5 179,5
LST-074-3 145 178 186 219 164,5 197,5
LST-074-4 163 196 204 237 182,5 215,5
LST-074-5 181 214 222 255 200,5 233,5
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LST-074-1 126 159 109 142 139 172
LST-074-2 144 177 127 160 157 190
LST-074-3 162 195 145 178 175 208
LST-074-4 180 213 163 196 193 226
LST-074-5 198 231 181 214 21 244

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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m LST-074-1- LST-074-2- LST-074-3- LST-074-4- LST-074-5-
30-560 30-560 30-560 30-560 30-560
Nenndrehzahl n 3000 min"! 3000 min’! 3000 min”! 3000 min"! 3000 min’!
Nennfrequenz fy 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560V 560 V
Nennspannung U, 330V 330V 330V 330V 330V
Nenndrehmoment M, 0,60 Nm 1,15Nm 1,6 Nm 2,2Nm 2,5Nm
Nennstrom I 0,64 A 0,95 A 1,26 A 1,62 A 1,82 A
Leistung p 0,18 kW 0,36 kW 0,5 kw 0,69 kW 0,78 kW
Stillstandsdrehmoment M, 0,65 Nm 1,3 Nm 1,9 Nm 2,5Nm 3,0 Nm
Stillstandsstrom Iy 0,65A 1,01 A 1,42 A 1,8 A 2,1A
Maximal zuldssiges Moment LY. 2,6 Nm 5,2 Nm 7,6 Nm 10,0 Nm 12,0 Nm
Maximal zuléssiger Strom (. 2,8A 43A 6.1A 77A 9,0A
Maximal zuldssige Drehzahl Moo 12000 min"! 12000 min”! 12000 min”! 12000 min"! 12000 min”!
Spannungskonstante K 60,0 V/1000 min" | 46,0 /1000 min"| 81,0 V/1000 min"' | 84,0 V/1000 min" | 87,0 V/1000 min"!
Drehmomentkonstante K; 0,99 Nm/A 0,78 Nm/A 1,34 Nm/A 1,39 Nm/A 1,44 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Rth 75Q 345Q 209 Q 15,0 Q 11,6 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) szh 88 mH 62 mH 40,4 mH 33,2 mH 26,7 mH
Leerlaufdrehzahl n, 5500 min"! 4230 min”! 4070 min”! 3930 min"! 3790 min!
Elektrische Zeitkonstante T, 1,2 ms 1,8 ms 1,9 ms 2,2 ms 2,3ms
Thermische Zeitkonstante T, 25 min. 30 min. 31 min. 32 min. 33 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00005 kgm? | 0,000065 kgm? = 0,000092 kgm? | 0,00014 kgm? 0,00015 kgm?
Masse m 1,75 kg 2,25 kg 2,7kg 3,2kg 3,65kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +£10 %
05A
10.000 min”!
0,58 x 10° Ws
0,000018 kgm?
0,3 kg

4,5Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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3.19.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n__ begrenzt

k)

(n., entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
3 LST-074-1-30-560
E 3,0
= O~ |M,,,, bei U, =330 Vac
2 2,6
= 2 M max bei U, = 400 Vac
% ——— | M, bei U, = 420 Vac
E —— |M,,, bei U, = 440 Vac
()
o — | M. bei U, = 460 Vac
1,5
1’4? _.- M,
10 : ===n,
|
0s0 1% 050:
|
|
0,00 ! }
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000
n, Drehzahl n [1/min]
LST-074-2-30-560
— 60
£ .
< 52 O~ |M,,,, bei U, =330 Vac
e .
z 50 —— | M., bei U, = 400 Vac
é s | M DT U, = 420 Vac
4,0
< e | M1 DI Uy = 440 Vac
- —— |M,,,bei U, = 460 Vac
_.- My
249
20 ! Ny
|
1,3 |
1,0 12 i
|
|
0,00 ! —o
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
N, Drehzahl n [1/min]
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LST-074-3-30-560
= 80 (Lm
= °— O~ M, bei U, =330 Vac
7,0
= e | M., b Uy, = 400 Vac
c
g eo M., bei U, = 420 Vac
o
£ ——— M, bei U, = 440 Vac
a — |M, . bei U, = 460 Vac
4,0
369 _.- My
|
30 | --—-n,
|
2,0 g=— t
1,9
167
1,0 |
|
|
0,00 ' !
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
LST-074-4-30-560
E, 12,0
P O~ |M,,,, bei U, =330 Vac
i 100 9122 M, bei U, = 400 Vac
% ——— | M, bei U, = 420 Vac
E® ——|M,,, bei U, = 440 Vac
()
o — | M. bei U, = 460 Vac
6,0
_.- M,
469
4,0 i -
|
— I
2,0 125 221
|
|
0,00 '
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n, Drehzahl n [1/min]
LST-074-5-30-560
__ 140
S .
Z 20 O~ |M,,,, bei U, =330 Vac
S 120 0 )
= e | M1 DET U = 400 Vac
% 100 M, bei U, = 420 Vac
;E — | M,ox bei U, = 440 Vac
L 80 .
o — | M., DEI U, = 460 Vac
6.0 + My,
55Q
| -
4,0 l
L |
3,0 d
2,0 25) =\
|
|
0,00 1 o
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Ny Drehzahl n [1/min]
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3.20 Motortyp:
(U, =320 V)
3.20.1 MabBskizze und Technische Daten
40 15,4
3 abgewinkelter-, 9
drehbarer Stecker @; &
Passfeder /
oL ks
q o 4t —_—
S 8 o
()
; el
3 M5x1
3
14
40 L (L+Bremse)
L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LST-097-1
LST-097-2 161 193 198 230 182 214
LST-097-3 176 208 213 245 197 229
LST-097-4 221 253 258 290 242 274
LST-097-5 276 308 313 345 297 329
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LST-097-1 165 197 146 178 176 208
LST-097-2 - 212 161 193 in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-097-3 195 227 176 208 206 238
LST-097-4 240 272 221 253 251 283
LST-097-5 - 327 276 308 in Vorbereitung in Vorbereitung
Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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m LST-097-1- LST-097-2- LST-097-3- LST-097-4- LST-097-5-
30-320 30-320 30-320 30-320 30-320
Nenndrehzahl n 3000 min*! 3000 min’! 3000 min”! 3000 min"! 3000 min’!
Nennfrequenz fy 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 320V 320V 320V 320V 320V
Nennspannung U, 200V 200V 200V 200V 200V
Nenndrehmoment M, 2,3Nm 3,3Nm 4,6 Nm 6,4 Nm 8,5Nm
Nennstrom I 3,0A 43 A 59A 81A 10,5A
Leistung p 0,72 kW 1,0 kW 1,44 kW 2,0 kW 2,67 kW
Stillstandsdrehmoment M, 2,6 Nm 3,9Nm 53 Nm 7,5Nm 9,5Nm
Stillstandsstrom Iy 31A 4,8 A 6,5A 91A 1M1,3A
Maximal zuldssiges Moment LY. 10,4 Nm 15,6 Nm 21 Nm 30 Nm 38 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 18,9 A 29A 39,0A 54 A 68 A
Maximal zuldssige Drehzahl Moo 12000 min"! 12000 min”! 12000 min”! 12000 min"! 12000 min”!
Spannungskonstante K 50,0 V/1000 min™" | 49,0 V/1000 min"' | 49,5 V/1000 min"' | 50,0 V/1000 min"' | 51,0 /1000 min"!
Drehmomentkonstante K; 0,83 Nm/A 0,81 Nm/A 0,82 Nm/A 0,83 Nm/A 0,84 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Rth 360 23Q 1,66 Q 0,87 Q 0,59 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) szh 15,9 mH 11,8 mH 9,8 mH 5,6 mH 4,1 mH
Leerlaufdrehzahl n, 4000 min! 4080 min"! 4040 min"! 4000 min! 3920 min"!
Elektrische Zeitkonstante T 4,4 ms 5,2 ms 5,9 ms 6,4 ms 6,9 ms
Thermische Zeitkonstante T, 60 min. 65 min. 64 min. 66 min. 68 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00019 kgm? 0,00023 kgm? 0,00027 kgm? 0,00042 kgm? 0,00061 kgm?
Masse m 4,5 kg 5,05 kg 5,6 kg 77kg 10,5 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +£10 %
0,75A
10.000 min”!
0,89 x 10° Ws
0,000054 kgm?
0,46 kg

9,0 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.

3-31




3.20.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n__ begrenzt

k)

(n., entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
3 LST-097-1-30-320
.E. 12,0
= o O~ |M,,, bei U, =200 Vac
i 00 < M, bei U, = 240 Vac
(]
£ —@- M,
g 80 ===1n,
L
a
6,0
46Q
4,0 }
|
26 2,31
2,0 ;
|
|
0,00 1
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
n, Drehzahl n [1/min]
LST-097-2-30-320
— 18,0
£ Q— |M,,., bei U, = 200 Vac
— 16,0
% 15,6 9\ — Mmax be| Un = 240 Vac
c
g 14,0 *Mn
o - s
g 12,0 N,
o
O 10,0
8,0
6.8%,
6,0 |
|
4,0 w5 I
33|
2,0 1
|
0,00 I Mo
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
N, Drehzahl n [1/min]
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LST-097-3-30-320

Drehmoment M [Nm]

LST-097-4-30-320

Drehmoment M [Nm]

LST-097-5-30-320

Drehmoment M [Nm]

Lyl
A.'! .

LT

25,0
o O~ | Mpax bei U, = 200 Vac
20,0 \ M max bei U, = 240 Vac
. Mﬂ
15,0 ===,
10,0
879
|
|
5,3
50 "
4,6|
|
|
0,00 } o
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
n, Drehzahl n [1/min] |
35,0
O~ | Mpax bei U, = 200 Vac
30,0 30.0
' — M. Dei U, = 240 Vac
25,0 ‘ Mn
-==n,
20,0
150 46
|
10,0 :
oI5
l
50 64]
|
|
0,00 1
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
n, Drehzahl n [1/min]
40,0 30
JE2 . ©- M, bei U, = 200 Vac
380 — |M,,, bei U, = 240 Vac
30,0 —t M,
-==n,
25,0
200 1979
|
15,0 |
|
10,0 o—— 1
9,5 55
|
5,0 I
|
0,00 !
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
n, Drehzahl n [1/min]
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3.21 Motortyp:
(U, =560 V)
3.21.1  MaBskizze und Technische Daten
40 15,4
3 abgewinkelter-, 9
drehbarer Stecker @; ]
Passfeder /
o 2 5]
I R e A —
S 8 o
o
; il
3 M5x1
3
14
40 L (L+Bremse)
L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LST-097-1
LST-097-2 161 193 198 230 182 214
LST-097-3 176 208 213 245 197 229
LST-097-4 221 253 258 290 242 274
LST-097-5 276 308 313 345 297 329
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LST-097-1 176 208
LST-097-2 - 212 161 193 in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-097-3 195 227 176 208 206 238 g
I
LST-097-4 240 272 221 253 251 283 E
S5
LST-097-5 - 327 276 308 in Vorbereitung in Vorbereitung g a
o
- - £3
Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1 g §
& @
8%
£ oo
23
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m LST-097-1- LST-097-2- LST-097-3- LST-097-4- LST-097-5-
30-560 30-560 30-560 30-560 30-560
Nenndrehzahl n 3000 min"! 3000 min’! 3000 min”! 3000 min"! 3000 min’!
Nennfrequenz fy 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560V 560 V 560 V 560V 560 V
Nennspannung U, 330V 330V 330V 330V 330V
Nenndrehmoment M, 2,3Nm 3,3Nm 4,6 Nm 6,4 Nm 8,5Nm
Nennstrom I 1,85 A 26A 3.8A 4,4 A 6,2 A
Leistung p 0,72 kW 1,0 kW 1,44 kW 2,0 kW 2,67 kW
Stillstandsdrehmoment M, 2,6 Nm 3,9Nm 53 Nm 7,5Nm 9,5Nm
Stillstandsstrom Iy 1,92 A 29A 41A 4,8A 6.6 A
Maximal zuldssiges Moment LY. 10,4 Nm 15,6 Nm 21,0 Nm 30,0 Nm 38 Nm
Maximal zuléssiger Strom (. 11,5A 173 A 25,0 A 29A 40A
Maximal zuldssige Drehzahl Moo 12000 min"! 12000 min”! 12000 min”! 12000 min"! 12000 min”!
Spannungskonstante K 82,0 V/1000 min™ | 82,0 V/1000 min™| 78,0 V/1000 min™| 94,0 V/1000 min" | 87,0 V/1000 min"'
Drehmomentkonstante K; 1,36 Nm/A 1,36 Nm/A 1,29 Nm/A 1,55 Nm/A 1,44 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Rth 9,6 0 6,30 4,20 300 1,650
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) szh 41,5 mH 33,1 mH 24,0 mH 19,2 mH 11,7 mH
Leerlaufdrehzahl n, 4020 min”! 4020 min”! 4230 min”! 3510 min! 3790 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 4,3 ms 5,3 ms 5,7 ms 6,4 ms 7,1 ms
Thermische Zeitkonstante T, 60 min. 65 min. 64 min. 66 min. 68 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00019 kgm? 0,00023 kgm? 0,00027 kgm? 0,00042 kgm? 0,00061 kgm?
Masse m 4,5 kg 5,05 kg 5,6 kg 77kg 10,5 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +£10 %
0,75A
10.000 min”!
0,89 x 10° Ws
0,000054 kgm?
0,46 kg

9,0 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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3.21.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__ entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LST-097-1-30-560

n
=}

€
= 0 O~ |M,,, bei U, = 330 Vac
§ 100 o M, bei U, = 400 Vac
% ——— M, bei U, = 420 Vac
% 80 —— M, bei U, = 440 Vac
o . — | M. 0ei U, = 460 Vac
_.- M,
47Q
40 | -,
|
|
2,6 23
2,0 1
|
|
0,00 !
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
LST-097-2-30-560
— 18,0
S
g 160 Q= |M,,,, bei U, = 330 Vac
15,6 .
% o § e | M0 D1 U, = 400 Vac
€ s | M, bei U, = 420 Vac
£ 120
< e | M0 DEI U, = 440 Vac
e o —— |M, ., bei U, = 460 Vac
80 =M,
6,6%Q
6.0 I Ny
|
4063 l
33|
2,0 I
|
0,00 !
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Ny Drehzahl n [1/min]
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LST-097-3-30-560

LT

. 250
S
= @~ |M,,, bei U, = 330 Vac
2 21,2
2 200 M max bei U, = 400 Vac
(]
£ e | M0 b€ U, = 420 Vac
IS
T 150 e | M, b€I U, = 440 Vac
e —|M,, bei U, = 460 Vac
10,0 102 —@— M,
! ——n
5,3 !
50 =—— 1
46
|
|
0,00 ! T
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
LST-097-4-30-560
E. 35,0
P O~ |M,,, bei U, = 330 Vac
30,0
i 00 @T —— M, bei U, = 400 Vac
% w0 ——— |M,..,, bei U, = 420 Vac
£ ——— |M,,, bei U, = 440 Vac
()
o %0 —— |M,,, bei U, = 460 Vac
15,0 —@— M,
-
10,0 0.1 %
L |
75 3
50 6,4=
|
|
0,00 '
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
LST-097-5-30-560
'E‘ 40,0 J)SB,O |
Z o O~ |M,,, bei U, =330 Vac
S
= s | M0 DI U = 400 Vac
L 30,0 .
g e | M0 01 U = 420 Vac
% 250 M, bei U, = 440 Vac
e — | M., bei U, = 460 Vac
' 1859
| _.- My,
15,0 T
| -
10,0 g=— |
9,5 I
i N\
|
0,00 !
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Nn Drehzahl n [1/min]
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3.22 Motortyp:
LST-127
(U, =560 V)
c
3.22.1 MabBskizze und Technische Daten
40 15.4
abgewinkelter-, i
Passfeder drehbarer Stecker / g
‘ _
2 ] | |
o ' /
! N —
i |
L1
axp12 T —— 3l | 14
142x142 50 L (L+Bremse)

Motor-Typ

LST-127-1
LST-127-2
LST-127-3
LST-127-4
LST-127-5

L
mit Resolver

XR [mm]

219
236
270
304

L+Bremse
mit Resolver
XR [mm]

262
279
313
347

L

mit opt. Geber

G12.xy [mm]

239
256
290
324

L+Bremse L
mit opt. Geber | mit opt. Geber
G12.xy [mm] G6.1x [mm]
282 222
299 239
333 273
367 307

L+Bremse
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

265
282
316
350

Motor-Typ

LST-127-1
LST-127-2
LST-127-3
LST-127-4
LST-127-5

L
mit opt. Geber
G6.2x [mm]

219
236
270
304

L+Bremse
mit opt. Geber
G6.2x [mm]

262
279
313
347

L
mit opt. Geber
G6.3x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

L+Bremse
mit opt. Geber
G6.3x [mm]

in Vorbereitung

in Vorbereitung 232
in Vorbereitung 249
in Vorbereitung 283
in Vorbereitung 317

L
mit opt. Geber
G3/G5 [mm]

L+Bremse
mit opt. Geber
G3/G5 [mm]

275

292
326
360

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Technische Daten? LST-127-1- LST-127-2- LST-127-3- LST-127-4- LST-127-5-
30-560 30-560 30-560 30-560 30-560

Nenndrehzahl n 3000 min"! 3000 min’! 3000 min”! 3000 min"! 3000 min’!
Nennfrequenz fy 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560V 560 V
Nennspannung U, 330V 330V 330V 330V 330V
Nenndrehmoment M, 5,7 Nm 8,8 Nm 11,0 Nm 14,0 Nm 17,0 Nm
Nennstrom I 4,0A 6,3A 95A 10,0 A 13,0A
Leistung p 1,79 kW 2,76 kW 3,45 kW 4,55 kW 5,33 kW
Stillstandsdrehmoment M, 6,6 Nm 10,5 Nm 13,5 Nm 17,0 Nm 22,0 Nm
Stillstandsstrom Iy 4,5A 73A 11,2A 11,4 A 16,4 A
Maximal zuldssiges Moment LY. 19,8 Nm 32 Nm 41 Nm 51 Nm 66 Nm
Maximal zuléssiger Strom (. 23A 36 A 56 A 47 A 82 A
Maximal zuldssige Drehzahl Moo 9000 min"! 9000 min"! 9000 min"! 9000 min"! 9000 min"!
Spannungskonstante K 88,0 V/1000 min™| 87,0 V/1000 min"' | 73,0 V/1000 min"| 90,0 V/1000 min" | 81,0 V/1000 min"'
Drehmomentkonstante K; 1,46 Nm/A 1,44 Nm/A 1,21 Nm/A 1,49 Nm/A 1,34 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Rth 4,20Q 1,70 Q 095 Q 0,95 Q 0,54 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) szh 27,8 mH 15,2 mH 9,0 mH 10,0 mH 5,9 mH
Leerlaufdrehzahl n, 3750 min"! 3790 min"! 4520 min! 3670 min! 4070 min!
Elektrische Zeitkonstante T, 6,7 ms 8,9 ms 9,5 ms 10,5 ms 10,9 ms
Thermische Zeitkonstante T, 45 min. 50 min. 55 min. 60 min. 75 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,0004 kgm? 0,00062 kgm? 0,00075 kgm? 0,00095 kgm? 0,00117 kgm?
Masse m 7,5kg 10,0 kg 11,2 kg 13,7 kg 16,2 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +£10 %
1,0A
10.000 min”!
1,29 x 10° Ws
0,000166 kgm?
0,9kg

18,0 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.

3-39




3.22.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n__ begrenzt

k)

(n., entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
3 LST-127-1-30-560
E. 25,0
= O~ |M,,, bei U, = 330 Vac
= .
= 200 m— | M0 0ei U, = 400 Vac
(] 19,8 .
g § e | M, DET U = 420 Vac
E ——— M, bei U, = 440 Vac
L 150
o — | M. 0ei U, = 460 Vac
_.- M,
10,0
-,
7,89
6,6 57I
50 T
|
|
|
0,00 1 o
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
LST-127-2-30-560
— 350
=
£ 3.5 o O~ M., bei U, = 330 Vac
> 300 .
*GE) e | M0 D1 U, = 400 Vac
E 20 M, bei U, = 420 Vac
IS
< e | M0 DEI U, = 440 Vac
5 20,0 )
— | M., DEI U, = 460 Vac
150 e —@— M,
10,5 -,
10,0
8,8

N

5,0

0,00 )
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

Ny Drehzahl n [1/min]
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LST-127-3-30-560
. 450
N
é 400 928 Q= |M,,,, bei U, =330 Vac
% 150 e | M DI U, = 400 Vac
£ e | M0 b€ U, = 420 Vac
E 30,0
@ e | M DEI U = 440 Vac
o 0 279 — | M, bei U, = 460 Vac
|
200 0 -0 M,
15,0 : Nn
10,0 1
RN NN
50 {
|
0,00 !
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
n, Drehzahl n [1/min]
LST-127-4-30-560
E. 60,0
P O~ |M,,, bei U, = 330 Vac
51,0
i 500 o M, bei U, = 400 Vac
% ——— |M,..,, bei U, = 420 Vac
% 00 —— M, bei U, = 440 Vac
S . —— | M., bei U, = 460 Vac
_.- M,
20,0 22’3T -—-n,
7o l
14,5'
10,0 1
|
|
0,00 U
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
LST-127-5-30-560
70,0
= (Lse,o o | .
Z e O~ |M,,, bei U, =330 Vac
2 A
= s | M0 DI U = 400 Vac
[J]
g 50,0 Mnax bei U, = 420 Vac
% s | M 0x DI U = 440 Vac
o - i —— |M,,, bei U, = 460 Vac
30,0 t —@— M,
|
22,0 -— e o ]
200 \L\ "
17.0) \%
10,0 | \
|
|
0,00 ! !"
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Nn Drehzahl n [1/min]
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3.23 Motortyp:
LST-158
(U, =560 V)
C
3.23.1 MaBskizze und Technische Daten
40 15,4
Passfeder abgewinkelter-, ‘ "
__drehbarer Stecker §
o |J' | i |
]
o © o I
. g — &
5 8 © B &
I
40
M8x20/ J
T 3,5 ]
4xp13 12
190x190 50 L (L+Bremse)

L L+Bremse L L+Bremse L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LST-158-1 201 254 221 274 204 257
LST-158-2 235 288 255 308 238 291
LST-158-3 252 305 272 325 255 308
LST-158-4 310 356 330 376 313 359
LST-158-5 395 448 415 468 398 451
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LST-158-1 in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-158-2 in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-158-3 in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-158-4 in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-158-5 in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Technische Daten? LST-158-1- LST-158-2- LST-158-3- LST-158-4- LST-158-5-
30-560 30-560 30-560 30-560 30-560

Nenndrehzahl n 3000 min"! 3000 min’! 3000 min”! 3000 min"! 3000 min’!
Nennfrequenz fy 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560V 560 V
Nennspannung U, 330V 330V 330V 330V 330V
Nenndrehmoment M, 13,0 Nm 17,0 Nm 19,0 Nm 24,0 Nm 26,0 Nm
Nennstrom I 82A 10,6 A 131A 14,7 A 18,2 A
Leistung p 4,0 kW 5,33 kW 6,0 kW 7,53 kW 8,16 kW
Stillstandsdrehmoment M, 13,5 Nm 19,0 Nm 22,0 Nm 29,0 Nm 35,0 Nm
Stillstandsstrom Iy 82A 11,5A 14,6 A 17,2A 235A
Maximal zuldssiges Moment LY. 47 Nm 67 Nm 77 Nm 102 Nm 105 Nm
Maximal zuléssiger Strom (. 40A 56 A T2A 84 A 99 A
Maximal zuldssige Drehzahl Moo 6000 min"! 6000 min"! 6000 min"! 6000 min"! 6000 min"!
Spannungskonstante K 100,0 V/1000 min | 100,0 V/1000 min* | 91,0 V/1000 min™" | 102,0 /1000 min" | 90,0 V/1000 min"'
Drehmomentkonstante K; 1,65 Nm/A 1,65 Nm/A 1,51 Nm/A 1,69 Nm/A 1,49 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Rth 1,10 Q 0,61Q 0,41 Q 031Q 0,16 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) szh 13,5 mH 9,0 mH 6,4 mH 5,6 mH 3,2 mH
Leerlaufdrehzahl n, 3500 min”! 3500 min”! 3400 min”! 3430 min! 3660 min’!
Elektrische Zeitkonstante T 12,3 ms 14,8 ms 15,6ms 18,1 ms 19,9 ms
Thermische Zeitkonstante T, 45 min. 53 min. 60 min. 70 min. 80 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00131 kgm? 0,00187 kgm? 0,0022 kgm? 0,0033 kgm? 0,0046 kgm?
Masse m 13,9 kg 18,2 kg 20,3 kg 26,7 kg 35,2 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +£10 %
1,1A
10.000 min”!
2,90 x 10° Ws
0,000556 kgm?
1,6 kg

36,0 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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3.23.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__ entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).

_begrenzt

k)

max

LST-158-1-30-560

— 450
S .
Z o Lto,s | O~ |M,,, bei U, = 330 Vac
i M, bei U, = 400 Vac
35,0
% b |M,..,,.bei U, = 420 Vac
% 00 —— M, .., bei U, = 440 Vac
O 260 Mnax bei U, = 460 Vac
200 191Q M,
15,0 : - — - nn
13,5 130[
10,0 1
|
5,0 t
|
0,00 '
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
n, Drehzahl n [1/min]

LST-158-2-30-560

~— 60,0
c (L)sm ‘
£ O~ M., bei U, = 330 Vac
E 50,0 .
% | M0 DEI U = 400 Vac
é frm | M el U, = 420 Vac
40,0
< e | M0 DEI U, = 440 Vac
° 30,0 e | M0 DET U = 460 Vac
’ 29,29
I —@— M,
|
20,0 i Nn
19,0
17,01
|
10,0 i
|
|
0,00 !
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
N, Drehzahl n [1/min]
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LST-158-3-30-560
= e (Lee,o ‘
= @~ M, bei U, = 330 Vac
S 600 .
% s | M DI U = 400 Vac
é 50,0 Mnax bei U, = 420 Vac
@ s e | M0 DEI U = 440 Vac
e ——|M,, bei U, = 460 Vac
30,0 3059 M,
|
4220 | =N,
20,0 7'y
19,07
|
10,0 |
|
|
0,00 !
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
N, Drehzahl n [1/min]
LST-158-4-30-560
E. 100 ‘
Z o O |M,,, bei U, = 330 Vac
2 ’ 87,0
= 00 M max bei U, = 400 Vac
(] .
g 00 e | M, DEI U = 420 Vac
£ t—— |M,,,, bei U, = 440 Vac
D 60,0
o \ e | M0 DET U, = 460 Vac
50,0
4569 \ —@= M,
40,0 |
| -
30,0 g=—— |
29,0 d
20,0 24.0) A\
VAN
10,0 }
VIR
0,00 '
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
n, Drehzahl n [1/min]
LST-158-5-30-560
— 120
S
Z . @~ | M, bei U, = 330 Vac
= A N—
£ 100 | M. bei U, = 400 Vac
g e | M., bei U, = 420 Vac
E 800
T 727% \\ ——— |M,,,, bei U, = 440 Vac
o .
600 : — | M, bei U, = 460 Vac
! \ \ —o- M,
40,0 | Nn
“35'0\\ 260l &
T
20,0
] \
|
0,0 !
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
N, Drehzahl n [1/min]
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3.24.1

MaBskizze und Technische Daten

Passfeder %

5,5
40

%

3.24 Motortyp:
LST-190
.=560V)

abgewinkelter-,
drehbarer Stecker

—/

136,55

@28k6

©180j6

190x190

4xP 15

98x98

‘.b

L
mit Resolver

Motor-Typ

XR [mm]

LST-190-1
LST-190-2
LST-190-3

242
257
287

L (L+Bremse)

mit opt. Geber

mit opt. Geber

L
mit opt. Geber
G6.1x [mm]

245
260
290

L
mit opt. Geber

Motor-Typ

G6.2x [mm]

LST-190-1
LST-190-2
LST-190-3

in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

mit opt. Geber

mit opt. Geber | mit opt. Geber

L
mit opt. Geber
G3/G5 [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Nenndrehzahl n, 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”!
Nennfrequenz fy 150 Hz 150 Hz 150 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 330V 330V 330V
Nenndrehmoment M, 21,0 Nm 23,0 Nm 26,0 Nm
Nennstrom I 13,5A 15,0 A 179 A
Leistung p 6,6 kW 7,22 kW 8,16 kW
Stillstandsdrehmoment M, 27,0 Nm 32,0 Nm 40,0 Nm
Stillstandsstrom ly 16,0 A 19,0 A 24,7 A
Maximal zuldssiges Moment M 81 Nm 96 Nm 120 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 62 A 74 A 96 A
Maximal zuldssige Drehzahl Moo 6000 min"! 6000 min"! 6000 min"!
Spannungskonstante K 102,0 V/1000 min™! 102,0 V/1000 min"! 98,0 V/1000 min”'
Drehmomentkonstante K, 1,69 Nm/A 1,69 Nm/A 1,62 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 0,43 Q 035Q 023Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) L 4,4 mH 3,8 mH 2,7 mH
Leerlaufdrehzahl n, 3230 min”! 3230 min”! 3360 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 10,2 ms 10,9 ms 11,7 ms
Thermische Zeitkonstante T 60 min. 67 min. 67 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,0036 kgm? 0,0039 kgm? 0,0046 kgm?
Masse m 23,5kg 26,0 kg 31,5kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liiften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +£10 %
1,1A
10.000 min"!
2,9 108 Ws
0,00062 kgm?
3,2kg

36 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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3.24.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n__ begrenzt

k)

(n., entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
3 LST-190-1-30-560
.E. 90,0 ‘
= w00 lsmo O~ |M,,, bei U, = 330 Vac
i § M, bei U, = 400 Vac
70,0
% b |M,..,,.bei U, = 420 Vac
% 000 —— M, .., bei U, = 440 Vac
O 500 M, bei U, = 460 Vac
40,0 Mn
351Q
30,0 | m==Ny
'27,0 I e M |
20,0 —
21,0]
|
10,0 I
|
0,00 1
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
n, Drehzahl n [1/min]
LST-190-2-30-560
— 120
E |
< O~ |M,,, bei U, =330 Vac
z 190 Tee0 e_ | M., bei U, = 400 Vac
é frm | M el U, = 420 Vac
80,0
I3 e | M DET U = 440 Vac
a .
60,0 e | M0 DET U = 460 Vac
_.- M,
40,0 4031 Ny
Y I S t
[ —
20,0 \\na;”l—§
|
|
0,00 '
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
N, Drehzahl n [1/min]
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LST-190-3-30-560

Drehmoment M [Nm]

140

120

100

80,0

60,0

40,0 ¢

20,0

0,00

120

LT

Mnax bei U, = 330 Vac
M max bei U, = 400 Vac
Mnax bei U, = 420 Vac
M max bei U, = 440 Vac

e | Mo DET U = 460 Vac

M,

Nn

476 @ -
- (]
40,0 E——
) — |
\\\‘_
260, |
!
|
|
'
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
N, Drehzahl n [1/min]
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3.25 Motortyp:
LST-220
(U, =560 V)
C
Passfeder

Shaft Shaft
LS::_TZO 1+2 tflT—ZZO 3+4
é J ) g ’ ) abgewinkelter-,

&0 110 drehbarer Stecker

3.25.1 MaBskizze und Technische Daten

71 20

E
12

173,95

/ | 1 g
- - 418
| 14915 mxz—‘m/ L (L+Bremse)
293

©230 j6

Ei\\\\q

>

X

W
225xp25
128x128

L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LST-220-1
LST-220-2 378 446 390 458 380 449
LST-220-3 446 514 458 526 448 517
LST-220-4 514 582 526 594 516 585
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LST-220-1 in Vorbereitung 378 in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-220-2 in Vorbereitung 446 in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-220-3 in Vorbereitung 514 in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung
LST-220-4 in Vorbereitung 582 in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung in Vorbereitung

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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m LST-220-1-30-560 | LST-220-2-30-560 | LST-220-3-30-560 | LST-220-4-30-560

Nenndrehzahl n, 3000 min"! 3000 min 3000 min"! 3000 min”
Nennfrequenz fy 150 Hz 150 Hz 150 Hz 150 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 355V 330V 350V 350V
Nenndrehmoment M, 30 Nm 50 Nm 60 Nm 50 Nm
Nennstrom [ 17,8 A 31,1A 349A 29,3 A
Leistung P 9,42 kW 15,7 kwW 18,84 kW 15,7 kW
Stillstandsdrehmoment M, 40 Nm 68 Nm 93 Nm 115 Nm
Stillstandsstrom ly 21,8 A 399 A 53 A 63 A
Maximal zuldssiges Moment M 120 Nm 204 Nm 279 Nm 345 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 85A 156 A 207 A 247 A
Maximal zuldssige Drehzahl Moo 3600 min’! 3600 min’! 3600 min’! 3600 min"!
Spannungskonstante K 111,0 V/1000 min”! 103,0 V/1000 min"! 106 V/1000 min"! 110,0 V/1000 min™!
Drehmomentkonstante K 1,84 Nm/A 1,7 Nm/A 1,75 Nm/A 1,82 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Ry 0,25Q 0,10Q 0,06 Q 0,05Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [ 5,7 mH 2,5 mH 1,88 mH 1,5 mH
Leerlaufdrehzahl n, 3190 min! 3200 min”! 3300 min”! 3180 min"!
Elektrische Zeitkonstante T, 23 ms 25ms 31 ms 30 ms
Thermische Zeitkonstante T, 47 min. 65 min. 79 min. 90 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,0076 kgm? 0,0114 kgm2 0,0153 kgm? 0,0190 kgm?
Masse m 41 kg 56 kg 73kg 89 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +10 %
21A
10.000 min”!
13 x 106 Ws
0,0056 kgm?
9,5 kg

145 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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3.25.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n__ begrenzt

k)

(n., entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
3 LST-220-1-30-560
E 140
= O~ |M,,, bei U, = 355 Vac
> 120 120 )
= o—i — | M0 0ei U, = 400 Vac
(] .
E 100 e | M1 DEI U, = 420 Vac
£ ——— |M,,, bei U, = 440 Vac
(O]
=800 .
o — | M. bei U, = 460 Vac
60,0 _t M,
-,
40,0
-\\\\m‘g@ %
30,0
20,0 }
|
|
0,00 '
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
n, Drehzahl n [1/min]

LST-220-2-30-560

E 250 ‘
£ O~ M., bei U, = 330 Vac
s
PR = M, bei U, = 400 Vac
()
€ frm | M el U, = 420 Vac
S .
T 150 pm | M., i U, = 440 Vac
e —— |M, ., bei U, = 460 Vac
100 _.- M,
-
- 69,3 Q
50,0 0 — d
50,0|
| T
I
0,00 4
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
N, Drehzahl n [1/min]
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LST-220-3-30-560
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(L279
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200

Drehmoment M [Nm]
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LST-220-4-30-560
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3500
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z O
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g \
200 \
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LT

Mnax bei U, = 350 Vac
M max bei U, = 400 Vac
Mnax bei U, = 420 Vac
M max bei U, = 440 Vac
M max bei U, = 460 Vac
M,

Nn

5000

Drehzahl n [1/min]

M max bei U, = 350 Vac
M max bei U, = 400 Vac
Max bei U, = 420 Vac
M .« bei U, = 440 Vac
Mnax bei U, = 460 Vac
M,

Nn

4500

2
=
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3.26 LST-Servomotoren fur
Funktionskleinspannung
(24 V/A8 V-Wicklungen)

Die Servomotoren der Serie LST gibt es auch mit Motorwicklungen fiir Funktonskleinspannung nach IEC 364
(VDEO100, Teil 410). ZUsammen mit dem Servoregler CDF3000 bilden sie eine optimale Kombination fur diesen
Spannungsbereich. Die LST-Servomotoren kénnen wahlweise mit einer Zwischenkreisspannung von 24 V oder 48 V
betrieben werden.

Technische Daten

Stillstands- Nenndreh- Nennstrom Nennstrom Nenndrehzahl | Nenndrehzahl
Motor-Typ drehmoment moment bei 24V bei 48V np [min] np [min]
Mg [Nm] Mp, [Nm] In [A] In [A] bei 24 V bei 48 V
LST-037-1-80-24/48 0,10 0,09 54 54 8000 8000
LST-037-2-60-24/48 0,20 0,18 6,9 6,9 6000 6000

Tabelle: Technische Daten der LST-Servomotorenbaureihe fir Funktionskleinspannung -
Alle Werte mit einer Toleranz von + 5%

3-55




3-56

3.27 Motortyp:
LST-037
(U, =24 V/48YV)

3.27.1 MaBskizze und Technische Daten

16,5

i
I
il

@’io

Passfeder

L =2
3 f Ittt 3

S P>

~

3 4x(M3x7) 2 19

10 7

37x37 16 L (L+Bremse)

Die LST-Servomotoren kénnen wahlweise mit einer Zwischenkreisspannung von 24 V oder 48 V betrieben werden.

L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver
XR [mm] XR [mm]
LST-037-1-80-24/48 81 m
LST-037-2-60-24/48 86 116

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen
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LST-037-1-80-24/48

LT

LST-037-2-60-24/48

beiU,=24 V | beiU, =48V | beiU,=24V | beiU, =48V

Nenndrehzahl n, 8000 min"! 8000 min"! 6000 min 6000 min"!
Nennfrequenz fy 400 Hz 400 Hz 300 Hz 300 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 24V 43V 24V 48V
Nennspannung U, 15V 30V 15V 30V
Nenndrehmoment M, 0,09 Nm 0,09 Nm 0,18 Nm 0,18 Nm
Nennstrom I, 54 A 54 A 6,9A 6,9A
Leistung P 0,075 kW 0,075 kW 0,11 kw 0,11 kw
Stillstandsdrehmoment M, 0,10 Nm 0,10 Nm 0,20 Nm 0,20 Nm
Stillstandsstrom ly 55A 55A 71A T1A
Maximal zuldssiges Moment M. .. 0,40 Nm 0,40 Nm 0,80 Nm 0,80 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 24 A 24 A 31A 31A
Maximal zuldssige Drehzahl N 12000 min"! 12000 min"! 12000 min”! 12000 min"!
Spannungskonstante K 1,1V/1000 min™! 1,1 v/1000 min"! 1,7 V/1000 min"! 1,7 V/1000 min"!
Drehmomentkonstante K; 0,02 Nm/A 0,02 Nm/A 0,03 Nm/A 0,03 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Rzph 0,42 Q 0,42 Q 0,34 Q 0,34Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) szh 0,10 mH 0,10 mH 0,10 mH 0,10 mH
Leerlaufdrehzahl n, 13640 min”! 27520 min”! 8820 min”! 17700 min!
Elektrische Zeitkonstante T, 0,24 ms 0,24 ms 0,29 ms 0,29 ms
Thermische Zeitkonstante T, 18 min. 18 min. 20 min. 20 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000006 kgm? 0,000006 kgm? 0,000006 kgm? 0,000006 kgm?
Masse m 0,37 kg 0,37 kg 0,45 kg 0,45 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liiften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +10%
033A
10.000 min"
0,20 x 106 Ws
0,000013 kgm?
0,075 kg

0,4 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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3.27.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zulassige Drehzahl n__ begrenzt
(n., entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
, HINWEIS: Die LST-Servomotoren flr Funktionskleinspannnung kénnen wahlweise mit einer
+) Zwischenkreisspannung von 24 V oder 48 V betrieben werden.
3 LST-037-1-80-24
.E. 0,45
4 040 O~ | M, bei U, = 15 Vac
0,40 d
= o — .
,GEJ » \\\\ e | M, DEI U, = 24 Vac
g _.- My
£ 030
<
g
A 0,25
0,21
0,20
0,15
0,10
0,10 0,09
0,05
0,00 o
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000
Drehzahl n [1/min]
LST-037-2-60-24
— 0,90
S
g 0,80 6280 I Q= | M, bei U, = 15 Vac
= ] — | M, bei U, = 24 Vac
& 070
£ -V,
£ 060
<
g
O 050
0,40
0.30 0,32
0,20
0,20 018
0,10
0,00
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000

Drehzahl n [1/min]
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4 Der LSH-Servomotor — Das Kraftpaket

4.1  Anwendungsgebiete

Die Synchron-Servomotoren von LTi sind birstenlose Drehstrom-Motoren fur hochwertige Servo-Applikationen und
in allen Drehzahl- bzw. Spannungsvarianten erhéltlich. Sie eignen sich besonders fiir Positionieraufgaben bei Werk-
zeugmaschinen, Industrie-Robotern, TransferstraBBen, etc., Applikationen mit hohen Ansprichen an Dynamik und
Standfestigkeit.

Unsere Servomotoren werden mit einer fir viele Applikationen ausreichenden Standard-Ausfuhrung ausgeliefert.
DarUberhinaus sind Optionen, wie z.B. Haltebremse, Schutzart IP65, verschiedenste Temperaturiiberwachungen, Aus-
fihrung mit Kabelschwanz, hochauflésende SSI-Geber und Hiperface-Geber bis hin zum kundenspezifischen Flansch
sowie Sonderwelle méglich. Optional bieten wir die Servomotoren auch in EX-Ausfiihrung (explosionsgeschitzt) an.
Nehmen Sie bitte Kontakt mit unseren Antriebsspezialisten auf.

Die LSH-Baureihe in den Nenndrehmoment-Spannen (M) von 0,2 Nm bis 27 Nm (fremdbeliftet bis 35 Nm) erreicht
durch die Wicklungstechnologie , konzentrierte Wicklung” oder auch , Polwicklung” genannt, eine Steigerung der
Leistungsdichte von 30% bis zu 70% gegenuber herkdmmlicher (verteilter) Wicklungstechnologie.

Fur den Anwender bedeutet das, eine Erhéhung der Dynamik um bis zu 100% und eine deutliche Reduzierung des
Einbauraums bei gleichzeitigem guten Rundlaufverhalten.

4.2  Leistungsmerkmale der LSH-Servomotoren

. erhodhte Dynamik

. Reduzierung des Einbauraums

. gutes Rundlaufverhalten

. Gute Eignung fur Niederspannungswicklungen
. Hohe Verfugbarkeit von Sonderwicklungen
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4.3  Konformitatserklarung ftr LSH-Servomotoren

EG-Konformitédtserklarung LT i
EC Declaration of Conformity

Der Hersteller LTi DRIVES GmbH
The manufaciurer Gewerbestralle 5-9
356833 Lahnau

erklart hiermit, dass die folgenden Produkte
declares that the following products

Produktbezeichnung: Synchron-Servomotor
Froduct designation: Synchranous Servomotor
Produkttypen: LSH, LST, LSN
Product types: LSH, LST, LSN

den Sicherheitsbestimmungen der nachstehenden EG-Richtlinie entsprechen:
cormply with the essential requirements of the following EC Direclive:

2006/95/EG [Niederspannungsrichtlinie]
2006/95EC [Low Voltage Directive]

und dass folgende angefilhrte harmonisierte Norm angewandt wurde:
and that the following harmonized standard has been applied:

EN 60034-1:2004
Drehende elektrische Maschinen - Teil 1: Bemessung und Betriebsverhalten (IEC 60034-1;2004)
Rotating eleclical machines - Part 1: Rafing and performance (IEC 60034-1:2004)

EN 60034-5:2001+A1:2007

Drehende elektrische Maschinen - Teil 5: Schutzarten aufgrund der Gesamtkonstruktion von drehenden elektrischen
Maschinen {IP-Code) - Einteilung (IEC 8§0034-5:2000)

Rotating electrical machines - Part §: Degrees of profection provided by the integral design of rotating electrical
machines (IP cods); Classification (IEC 60034-5:2000)

EN 60034-5:1893
Drehende elektrische Maschinen - Teil 6: Einteilung der Kihlverfahren (IC-Code) (IEC 60034-6:1991)
Rotating efectrical machines - Part 6: Methods of coaling (1C-Code) (IEC 60034-6:1991)

EM 60034-9:2005+A1:2007
Drehende elekirische Maschinen - Teil 9 Gerduschgrenzwerte (IEC 60034-9:2003)
Rotafing etecircal machines - Part 8: Noise limits (IEC 60034-2:2003)

Unterschrift | signature
Name / name:

Stellung / position:
Datum / daie: 04.12.2012

Dokurment: 0970.0DK_2-04
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4.4 Eigenschaften der LSH-Servomotoren

Maschinenart

Permanenterregter Drehstrom-Synchron-Servomotor

Magnetmaterial

Neodym-Eisen-Bor

Bauform (DIN 42948)

B5, V1, V3

Schutzart (DIN 40050)

IP64, IP54 nach EN 60034-5 (umlaufende Maschinen), IP65 optional erhaltlich

Isolierstoffklasse

Isolierstoffklasse F nach VDE0530 , Wicklungsibertemperatur At = 100 °C,
Umgebungstemperatur t, = -20 °C bis +40 °C, Betauung ausgeschlossen!!!

Lackierung

RAL 9005 (matt schwarz)

Wellenende auf der A-Seite

glatte Welle (Passfeder und Passfedernut DIN 6885, Toleranzfeld k6 als Option)

Rundlaufgenauigkeit, Koaxialitat und
Planlauf nach DIN 42955

Toleranz N (normal), Toleranz R (reduziert) auf Anfrage

Thermische Motoriberwachung

DIN-PTC in einer Standerwicklung

Drehmomentbelastung

Um eine thermische Uberlastung des Motors auszuschlieBen, darf das effektive
Belastungsmoment bei mittlerer Drehzahl nicht oberhalb der S1-Kennlinie liegen.

S (M%,xt,) _
M = PR — n =
eff tges tges

S (n,xt,)

Maximales Impulsmoment

Typisch 2- bis 4-faches Nenndrehmoment fir max. 0,2 s, je nach Reglerzuordnung

Schwingstarke nach 1SO 2373

Stufe N, als Option R

Lager-Lebensdauer

die durchschnittliche Lebensdauer unter Nennbedingungen (Mmax < MN) betrdgt 20.000 h

Anschlussart von Motor, Kaltleiter und
Haltebremse

Uber Steckanschliisse

Anschlussart des Gebersystems

Signalstecker (Gegenstecker nicht im Lieferumfang)

4.5  Kuhlung

Die angegebenen Nenndaten beziehen sich auf eine max. Umgebungstemperatur von 40 °C und Anbau des Motors
an eine Aluminiumplatte mit einer max. Temperatur von 40 °C und einer Aufstellhéhe von max. 1000 m 4. NN.

Minimale Befestigungsflache:

Dicke der Befestigungsflache:

2,5 x Flache des Motorflansches

mind. 10 mm

Wenn der Motor isoliert montiert wird (keine Warmeabgabe Uber den Flansch), muss eine Reduzierung des
Nenndrehmomentes vorgenommen werden. Ab einer Aufstellhbhe > 1000 m . NN muss eine Leistungsreduzierung
von 1 % pro 100 m vorgenommen werden. Die maximale Aufstellhdhe betragt 4000 m.

Bei Umgebungstemperaturen > 40 °C muss eine Leistungsreduzierung von 1 % pro 1 °C vorgenommen werden.
Die maximale Umgebungstemperatur betragt 50 °C.




4.6

BestellschlUssel LTi Synchronmotoren der Baureihe LSH

HINWEIS:

Vorzugstypen sind Motoren bzw. Optionen, die kurzfristig ab Lager lieferbar sind. Durch die Varianten-
vielfalt sind viele Kombinationsmaglichkeiten realisierbar. Die mit einem , %" gekennzeichneten Bestell-
optionen gehoren zu den Vorzugstypen und haben eine schnellere Lieferzeit.

LTi Synchronmotor
Baureihe H

KantenmaBe in mm
(keine FlanschmaBe)

Bauldnge

(1... klirzester Motortyp,
5... ldngster Motortyp)
Ist abhangig vom
gewdhlten Geber.

Nenndrehzahl
(x100) in min-'

Zwischenkreis-
spannung des
Reglers (VDC)

Optionen
Thermoschutz

Option Bremse
Option Passfeder

Kundenspezifische
Sonderausfiihrung

Option Kabel

Option Anschluss
(Die A-Seite des Motors
ist die Wellenstirnseite)

Optionen
Gebersystem
(Einzelheiten siehe
nachstehende Tabelle)

Optionen
Wellendichtring

Optionen (falls vorhanden, Reihenfolge variierend)

,B,P,X,K, S4,G6.15S, W

LSH-074-1-30-560/ T1

050
074
097
127
1
2
3
4
15 30
20 45
24
48
320
560

Thermoschalter / z. B. Klixon — TO
(DIN-PTC doppelt basisisoliert) Standard! — *T1
KTY84730 — T4

Haltebremse 24 VDC  *B
Passfeder nach DIN 6885, Blatt 1 *p

(z.B. Sonderflansch / -welle / -gehduse / -geber / etc. X

Kabel, 1 m, offene Enden K

Winkelstecker, Ausrichtung zur A-Seite

Winkelstecker, Ausrichtung zur B-Seite

Winkelstecker, Ausrichtung 90° gedreht

abgewinkelte / drehbare Stecker

ab Baugr. LSN-127, abgewinkelte-, drehbare Stecker mit Aufbauerhdhung, Drehwinkel 270°

Resolver 1-polpaarig

Resolver 1-polpaarig Safety

Resolver 3-polpaarig

Resolver 5-polpaarig
Multiturn-Absolutwertgeber EQN 1325
Singleturn-Absolutwertgeber ECN 1313
Singleturn-Absoluwtwertgeber SRS 50
Multiturn-Absolutwertgeber SRM 50
Singleturn-Absolutwertgeber SKS 36
Singleturn-Absolutwertgeber SKS 36 Safety
Multiturn-Absolutwertgeber SKM 36
Multiturn-Absolutwertgeber SKM 36 Safety
Singleturn-Absolutwertgeber ECN 1313
Multiturn-Absolutwertgeber EQN 1325
Singleturn-Absolutwertgeber ECN 1113
Multiturn-Absolutwertgeber EQN 1125

s1
s2
S3

*sq
s7

*MR
1RY
3R
5R
G3
G5
G6.1S
G6.1M
G6.2S
G6.2SY
G6.2M
G6.2MY
G12.1S
G12.1M
G12.2S
G12.2M

!

Schutzart IP65 mit Wellendichtring (ca.10mm langer) -
Schutzart IP65 ohne Wellendichtring =

w
Vv

Tabelle: Bestellschlissel LSH-Servomotoren

Die mit einem , k" gekennzeichneten Bestelloptionen gehéren zu den Vorzugstypen und haben eine schnellere Lieferzeit.
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4.7  Zusammensetzung Standardausfihrung

e  Motorwelle glatt (keine Passfeder) e Resolverstecker gerade abgehend
e Resolver 1-polpaarig 1R e  |leistungsstecker gerade abgehend
e |P64 nach DIN 40050 e Doppelte Basisisolation (Wicklung u. PTC) T1

mit Ausnahme des Flansches
e |P54 nach DIN VDE0530-5 bzw. EN60034-5
(umlaufende Maschinen)

Tabelle: Definition Standardausfihrung

4.8  Bestellbeispiel LSH-Servomotoren:

LSH- 074130 560/ T1, B, P, 54, G6.15, W

Kantenmal3 in mm T— Wellendichtring
Bauldange SRS 50 Geber
Nenndrehzahl abgewinkelte/drehbare Stecker

i i Passfeder

Zwischenkreisspannung des Reglers (VDC)
Standard Thermoschutz (DIN-PTC doppelt basisisoliert)

Bremse

49  Bestelloptionen

— Haltebremse

— diverse Encoder

— PaBfeder DIN 6885
— Sonderwelle/-flansch

— spezielle Mechanik
— Servogetriebe

- Kabelschwanz

— UL-Approbation
— ATEX-Abnahme
- etc
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4.10 Optionen Gebersysteme
.

HINWEIS

Vorzugstypen sind Motoren bzw. Optionen, die kurzfristig ab Lager lieferbar sind. Durch die Varianten-
vielfalt sind viele Kombinationsmoglichkeiten realisierbar. Die mit einem , %" gekennzeichneten Bestell-
optionen gehoren zu den Vorzugstypen und haben eine schnellere Lieferzeit.

Bestelloptionen | Beschreibung m Schv;l:;gI:;gen Multiturn-Aufldsung Kompatibel zu

Tesgll;:;”g analog - alle LSH
Resolver
1RY 1-polpaarig Safety analog L - alle LSH "
3R Sf*;gl';:;rig analog 3 . nur LSH-050
5R Ee;g:‘;‘;;”g analog 5 - ab LSH-074
Multiturn- analog und
G3 Absolutwertgeber Sgl 2048 12 bit ab LSH-074
EQN 1325
Singleturn- analog und
G5 Absolutwertgeber Sgl 2048 - ab LSH-074
ECN 1313
Singleturn-Absolut- analog und i )
Ce wertgeber SRS 50 Hiperface U A Ll e
Multiturn-Absolut- analog und .
4 G6.1M wertgeber SRM 50 Hiperface 1024 12bit ab LSH-074
Singleturn-Absolut- analog und )
cezs wertgeber SKS 36 Hiperface e lliz
Singleturn-Absolut- 1)
66.25Y wertgeber SKS 36 analog und 128 . alle LSH
Safety Hiperface (ServoOne safety)
Multiturn-Absolut- analog und :
ekt wertgeber SKM 36 Hiperface 2 2l Az sl
Multiturn-Absolut- 1)
66.2MY wertgeber SKM 36 alfl‘?"o‘-qf“"d 128 12 bit alle LSH
Safety Ipertace (ServoOne safety)
Singleturn- analog und
G12.1S Absolutwertgeber Enda% 21 2048 = ab LSH-074
ECN 1313 '
Multiturn- analog und
G12M Absolutwertgeber Enda% 21 2048 12 bit ab LSH-074
EQN 1325 '
Singleturn- analog und
G12.2S Absolutwertgeber Enda% X 512 - nur LSH-050
ECN 1113 '
Multiturn- analog und
G12.2M Absolutwertgeber Enda% X 512 12 bit nur LSH-050
EQN 1125 )

Tabelle: Erkldrung Gebersysteme
1) Geeignet fir sicherheitsgerichtete Anwendungen gemdB3 EN 62061 und IEC 61508 sowie EN ISO 13849-1

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014
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411 Typische M-n-Kennlinie der LSH-Servomotoren

Die Kennlinie gibt an, wie sich die Drehzahl des Servomotors bei zunehmender Belastung verhalt.

Drehmoment
<
z

Impulsbetrieb

1N
NN
Drehzahl

M-n-Kennlinie fiir Synchronmotoren

Begriff Erklarung

n, Nenndrehzahl Drehzahl, bei der ein Motor bei Volllast die groBte mogliche Leistung (Nennleistung) abgibt.

M, Stillstandsdrehmoment | Thermisches Grenzdrehmoment des Motors bei Stillstand. Dieses Moment kann der Motor unbegrenzt lange abgeben.
I, Stillstandsstrom Effektivwert des Motorstrangstromes, der bendtigt wird, um das Stillstandsdrehmoment zu erzeugen.

M, Nenndrehmoment Thermisches Grenzdrehmoment des Motors bei Nenndrehzahl n, .

I, Nennstrom Effektivwert des Motorstrangstromes, der bendtigt wird, um das Nenndrehmoment zu erzeugen.

P, Nennleistung Dauerleistung des Motors am Nennarbeitspunkt (M,, n,) bei Nennstrom I, und Nennspannung U,,.

M, luax Grenzkennlinie Die Motoren dirfen max. mit dem vierfachen des Nennstromes beaufschlagt werden.

Tabelle: Begriffserklarung M-n-Kennlinie fir Synchronmotoren
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412 Zulassige Axial- und Querkrafte der LSH-Servomotoren

Radialkraft F_[N] Axialkraft F, [N]

bei Drehzahl n [min-] bei Drehzahl n [min-]

e | e | [ | |
LSH-050 310 250 220 190 170 60 50 42 36 32 2
LSH-074 480 380 330 290 260 90 70 63 55 50 6
LSH-097 850 680 600 520 470 160 130 115 100 90 15
LSH-127 970 770 670 590 530 185 145 125 110 100 34

Tabelle: Zuldssige Axial- und Querkréfte der LSH-Servomotoren. F. ... Gewichtskraft des Rotors.

Die Tabelle gibt die max. zulassige Querkraft (Radialkraft
Fe) beim Angriffspunkt I/2 und die max. zuldssige Axial-
kraft F, fur eine Lebensdauer von 20.000 h an. Eine

- = = Querkraft, die nicht in der Mitte des Wellenendes wirkt,
kann einfach auf die gednderten Hebelverhéltnisse

1/2 umgerechnet werden.

| Auf die Motorwelle darf entweder die zulassige Radial-
kraft oder die Axialkraft wirken!

Technische Daten Bauform

ANANANAN| I
__________ I ‘
7777 \
\
!
1 E |
|
i
TFAm ‘
Bauform B5 V1 V3
Welle freies Wellenende freies Wellenende unten freies Wellenende oben
Befestiqun Flanschanbau Flanschanbau unten Flanschanbau oben
gung Zugang von der Gehduseseite Zugang von der Gehauseseite Zugang von der Gehduseseite

HINWEIS: Bei senkrechter Aufstellung (V1) gelten die zuldssigen Axialkrafte (F,). Bei senkrechter
Aufstellung nach oben (V3) reduzieren sich die zulassigen Axialkrafte um die Gewichts-
kraft des Rotors (Fg).

)
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LSH-074"-30-560/54*, G3*

Steckerausrichtung
Steckerbelegung

*Beispiel

Stecker gerade abgewinkelter / drehbarer Stecker

Ausfiithrung S7

Ab der BaugréBe LSN-127 werden Aufbauerhéhungen
fur abgewinkelte-, drehbare Stecker mit einem
Drehwinkel von 270° verwendet.

abgewinkelter, um 270° drehbarer Stecker

Bestellkatalog Servomotoren
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Geberanschliisse

Geberanschluss xR (Resolver) Geberanschluss Gx (optischer Geber)

12-pol. Anschlussdose
Kontaktstifte @ 1 mm

1

17-pol. Anschlussdose
Kontaktstifte @ 1 mm

Bez. Bez.
G3, G5, G12.x G6.x
A+ A+

Bestellkatalog Servomotoren
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Cos+ (S1) 1
2 Cos- (S3) 2 A- A-
3 SIN+ (S2) 3 B+ B+
4 SIN- (S4) 4 B- B-
6 REF+ (R1) 7 GND/0V GND/ 0V
7 REF- (R2) 8 VCC +5 V/150 mA -
" PTC+ Motor-PTC 9 VCC 7-12V/100mA
12 PTC Motor-PTC 10 DATA+ DATA+
58,9 10 n.c. nicht belegt n DATA- DATA-
12 CLK+ -
13 CLK- -
16 VCCSense -
17 GND-Sense -
56,14,15 n. c n.c

Tabelle: Geberanschluss xR (Resolver)

Leistungsanschliisse

Leistungsanschluss

8-pol. Anschlussdose
Kontaktstifte
fir Kontakt 1... 4 &2 mm
fiir Kontakt A ... D & 1 mm

T

1 U Motorphase U
2 PE PE

3 W Motorphase W
4 % Motorphase V
A Brake + Bremse +

B Brake - Bremse -

C PTC+ Motor PTC "
D PTC- Motor PTC "

" bei Motoren mit Resolver, nicht belegt

Tabelle: Leistungsanschluss der LST-Servomotoren

Tabelle: Geberanschluss Gx (optischer Geber)
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4.14  Die wichtigsten Begriffsdefinitionen

Stillstandsdrehmoment
M, [Nm]

Das Stillstandsdrehmoment kann bei Drehzahl n=0 min" und
Nenn-Umgebungsbedingungen unbegrenzt lange abgegeben werden.

Nenndrehmoment M_ [Nm]

Das Nenndrehmoment wird abgegeben, wenn der Motor bei Nenndrehzahl

Nennstrom aufnimmt. Das Nenndrehmoment kann im Dauerbetrieb bei
Nenndrehzahl unbegrenzt lange abgegeben werden.

Stillstandsstrom | [A]

Der Stillstandsstrom ist der Sinus-Effektiv-Stromwert, den der Motor bei
Stillstand aufnimmt, um das Stillstandsdrehmoment abgeben zu kdnnen.

Nennstrom |_[A]

Der Nennstrom ist der Sinus-Effektiv-Stromwert, den der Motor bei
Nenndrehzahl aufnimmt, um das Nenndrehmoment abgeben zu kdnnen.

Maximal zuldssiger Strom
(Spitzenstrom) | _ [A]

Der Spitzenstrom (Sinus-Effektivwert) sollte den 4-fachen Nennstrom
nicht tibersteigen. Den tatsédchlichen Wert bestimmt der Spitzenstrom
des verwendeten Wechselrichters.

Drehmomentkonstante Die Drehmomentkonstante gibt an, wieviel Drehmoment in Nm
K, INm/A] der Motor mit 1A Sinus-Effektivstrom erzeugt. Es gilt M=l x K,
Spannungskonstante Die Spannungskonstante gibt die auf 1000 U/min bezogene induzierte

K, [V/1000 min]

Motor EMK als Sinus-Scheitelwert zwischen zwei Klemmen an.

Massentragheitsmoment
des Laufers J [kgcm?]

Die Konstante J ist ein MaB fiir die Massentrdgheit des Motors.

Thermische Zeitkonstante
T,, [min]

Die Konstante T, gibt die Erwarmungszeit des kalten Motors bei Belastung

mit |, bis zum Erreichen von 0,63 x 105 Kelvin Ubertemperatur an.

Bei Belastung mit Spitzenstrom erfolgt die Erwarmung in wesentlich kiirzerer Zeit.

Nenndrehzahl n_ [min-]

Die Nenndrehzahl ist die Drehzahl, bei der ein Servomotor bei Volllast die
gréBtmagliche Leistung — die sogenannte Nennleistung — abgibt.

Tabelle: Die wichtigsten Begriffsdefinitionen
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4.15 Ubersicht
LSH-Servomotoren

Technische Daten

. . Stillstands- Nenndreh- Nennstrom Nennstrom Nenn-

Motortyp ZWISEhERKFEIS drehmoment moment bei 560 V bei 320V drehzahl

spannung V11 () Mp [Nm] In [A] In [A] np [min']
LSH-050-1 320 0,26 0,24 - 0,68 4500
LSH-050-2 320 0,53 0,45 = m 4500
LSH-050-3 320 0,74 0,67 - 1,55 4500
LSH-050-4 320 0,95 0,84 = 1,90 4500
LSH-074-1 320/560 0,95 0,86 1,28 1,43 3000
LSH-074-2 320/560 1,90 1,60 1,46 2,40 3000
LSH-074-3 320/560 3,30 2,90 2,30 4,00 3000
LSH-074-4 320/560 4,20 3,10 2,30 3,70 3000
LSH-097-1 320/560 4,10 3,20 2,80 5,00 3000
LSH-097-2 320/560 6,30 4,60 3,60 7,00 3000
LSH-097-3 320/560 8,60 6,10 4,80 8,3 3000
LSH-127-1 560 11,60 8,40 790 = 3000
LSH-127-2 560 14,90 10,90 9,60 - 3000
LSH-127-3 560 18,70 14,30 13,10 - 3000
LSH-127-4 560 27,30 21,00 14,90 - 3000

Tabelle: Technische Daten der LSH-Servomotorenbaureihe - Alle Werte mit einer Toleranz von + 5%
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416 Motortyp:
(U, =320 V)
4.16.1 MaBskizze und Technische Daten
& 40 15,4
Passfeder
. r /RN ) °° abgewinkelter-, — 3
- R o ©© A drehbarer Stecker / =
\ [ ]| 1
3 I
=l .
Q & R
1
o 2,5
4x 5,8 6
55x55 20 L (L+Bremse)
L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LSH-050-1 in Vorbereitung in Vorbereitung
LSH-050-2 82 120 145,5 183,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
LSH-050-3 97 135 160,5 198,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
LSH-050-4 112 150 175,5 213,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LSH-050-1 98 133 in Vorbereitung in Vorbereitung 106,5 144,5
LSH-050-2 113 148 in Vorbereitung in Vorbereitung 121,5 159,5
LSH-050-3 128 163 in Vorbereitung in Vorbereitung 136,5 174,5
LSH-050-4 143 178 in Vorbereitung in Vorbereitung 151,5 189,5

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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m LSH-050-1-45-320 |LSH-050-2-45-320|LSH-050-3-45-320|LSH-050-4-45-320

Nenndrehzahl n, 4500 min"! 4500 min-! 4500 min"! 4500 min"!
Nennfrequenz fy 225 Hz 225Hz 225 Hz 225 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 320V 320V 320V 320V
Nennspannung U, 200V 200V 200V 200V
Nenndrehmoment M, 0,24 Nm 0,45 Nm 0,67 Nm 0,84 Nm
Nennstrom I 0,68 A 111TA 1,55 A 1,90 A
Leistung P 0,11 kW 0,21 kW 0,31 kW 0,40 kW
Stillstandsdrehmoment M, 0,26 Nm 0,53 Nm 0,74 Nm 0,95 Nm
Stillstandsstrom ly 0,70 A 1,26 A 1,66 A 21A
Maximal zuldssiges Moment M 1,0 Nm 2,0 Nm 2,8 Nm 3,6 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 29A 51A 6,7A 85A
Maximal zuldssige Drehzahl n_ 12000 min”! 12000 min"' 12000 min"! 12000 min”!
Spannungskonstante K 22,5V/1000 min"! 25,5V/1000 min"! 27,0 V/1000 min”! 27,5V/1000 min"!
Drehmomentkonstante K; 0,37 Nm/A 0,42 Nm/A 0,45 Nm/ 0,45 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Ry 331Q 16,4 Q 11Q 84Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [ 51 mH 32,7 mH 24,5 mH 19,4 mH
Leerlaufdrehzahl N, 8890 min"! 7840 min”! 7410 min! 7250 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 1,5 ms 2,0 ms 2,2 ms 2,3ms
Thermische Zeitkonstante T, 13 min. 15 min. 20 min. 22 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000006 kgm? 0,000008 kgm? 0,00001 kgm? 0,000012 kgm?
Masse m 0,75kg 0,92 kg 1.1 kg 1,26 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V 10 %
0,46 A
10.000 min"
0,41 x 106 Ws
0,000007 kgm?
0,15 kg

2 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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4.16.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zulassige Drehzahl n__ begrenzt
(n., entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
LSH-050-1-45-320
.E. 1,2
= O | M, bei U, = 200 Vac
§ 10 60—y M., bei U, = 240 Vac
(]
: \\ —
_g 0,80 P —— nn
g
a
0,60
0,49 @
0,40 I
|
|
0,26 ¢
0,20 0247
|
|
0,00 ! T o
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000
n, Drehzahl n [1/min]
LSH-050-2-45-320
— 25
£ Q— | M, bei U, = 200 Vac
% 2,0 e | M0 0€1 U = 240 Vac
c 2,0
z —@— |V,
o
g L nn
8 1,5
o
0 ofog &
|
|
|
050 %55 e —N
045 |
|
|
0,00 ! o
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000
n, Drehzahl n [1/min]
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LSH-050-3-45-320

g _
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lli

. 30
c lz,s
= O~ | Mpax bei U, = 200 Vac
E 2,5 .
% e | M0 DET U, = 240 Vac
£ —@— | M,
E 2,0
@ -==n,
a
8 150
|
|
1,0 1
|
0,74 T
0,50 57 t
|
|
0,00 '
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000
n, Drehzahl n [1/min]
LSH-050-4-45-320
E. 4,0
Z is,s O | M, bei U, =200 Vac
2 3,5 .
= e | M0 0€1 U = 240 Vac
g 30 —@— M,
(@)
_g 25 =-—=n, ]
L
a
2,0
1,99
|
1,5 T
|
1,0 }
0,95 $
0/84 |
0,50 1
|
0,00 1
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000
n, Drehzahl n [1/min]
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417 Motortyp:
(U, =320 V)
4171 MaBskizze und Technische Daten
40 15,4
abgewinkelter-, 10
drehbarer Stecker /@( S
q /
]
o 2 X
LI 1
“ / i ]
M4x1 i \
3
11
30 L (L+Bremse)
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LSH-074-1
LSH-074-2 14 156 155 197 133,5 175,5
LSH-074-3 150 192 191 233 169,5 21,5
LSH-074-4 186 228 227 269 205,5 247,5
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LSH-074-1 113 155 in Vorbereitung in Vorbereitung
LSH-074-2 131 173 in Vorbereitung in Vorbereitung 144 186
LSH-074-3 167 209 in Vorbereitung in Vorbereitung 180 222
LSH-074-4 203 245 in Vorbereitung in Vorbereitung 226 268

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Nenndrehzahl n, 3000 min! 3000 min 3000 min 3000 min
Nennfrequenz fy 250 Hz 250 Hz 250 Hz 250 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 320V 320V 320V 320V
Nennspannung U, 200V 200V 200V 200V
Nenndrehmoment M, 0,86 Nm 1,6 Nm 2,9 Nm 3,1 Nm
Nennstrom I 1,43 A 2,4 A 40A 3,7A
Leistung P 0,27 kW 0,5 kW 0,91 kW 0,97 kW
Stillstandsdrehmoment M, 0,95 Nm 1,9 Nm 3,3Nm 4,2 Nm
Stillstandsstrom ly 1,47 A 2,8A 43A 4,8 A
Maximal zuldssiges Moment M 2,4 Nm 5,2 Nm 9,5Nm 12,3 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 54 A MN1A 18,6 A 21,0A
Maximal zuldssige Drehzahl n_ 12000 min”! 12000 min”! 12000 min"! 12000 min-!
Spannungskonstante K 39,0 V/1000 min"! 41,5V/1000 min”! 46,0 V/1000 min™! 53,0 V/1000 min"!
Drehmomentkonstante K; 0,65 Nm/A 0,69 Nm/A 0,76 Nm/A 0,88 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Ry 29Q 40Q 22Q 1,77 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [ 30,6 mH 15,4 mH 9,8 mH 10,0 mH
Leerlaufdrehzahl N, 5080 min”! 4800 min 4340 min”! 3760 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 3,1 ms 3,9 ms 4,5ms 5,6 ms
Thermische Zeitkonstante T, 25 min. 30 min. 33 min. 36 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000050 kgm? 0,000070 kgm? 0,00011 kgm? 0,00015 kgm?
Masse m 1,52 kg 2,09 kg 3,22 kg 4,35 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liiften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +10 %

10.000 min”!

0,58 x 10° Ws

0,000018 kgm?

0,3 kg

4,5Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.




4.17.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__ entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).

_begrenzt
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418 Motortyp:
(U, =560 V)
4.18.1 MaBskizze und Technische Daten
40 15,4
abgewinkelter-, 8
drehbarer Stecker / S
S /
]
o 2 X
R 1
“ / i ]
M4x1 i \
3
11
30 L (L+Bremse)
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LSH-074-1
LSH-074-2 14 156 155 197 133,5 175,5
LSH-074-3 150 192 191 233 169,5 21,5
LSH-074-4 186 228 227 269 205,5 247,5
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LSH-074-1 113 155 in Vorbereitung in Vorbereitung
LSH-074-2 131 173 in Vorbereitung in Vorbereitung 144 186
LSH-074-3 167 209 in Vorbereitung in Vorbereitung 180 222
LSH-074-4 203 245 in Vorbereitung in Vorbereitung 226 268

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Nenndrehzahl n, 3000 min! 3000 min 3000 min 3000 min
Nennfrequenz fy 250 Hz 250 Hz 250 Hz 250 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 330V 330V 330V 330V
Nenndrehmoment M, 0,86 Nm 1,6 Nm 2,9 Nm 3,1 Nm
Nennstrom I 1,28 A 1,46 A 23A 23A
Leistung P 0,27 kW 0,5 kW 0,91 kW 0,97 kW
Stillstandsdrehmoment M, 0,95 Nm 1,9 Nm 3,3Nm 4,2 Nm
Stillstandsstrom ly 1,32A 1,66 A 2,4A 30A
Maximal zuldssiges Moment M 2,4 Nm 5,2 Nm 9,5Nm 12,3 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 49A 6,7A 10,6 A 129A
Maximal zuldssige Drehzahl n_ 12000 min”! 12000 min”! 12000 min"! 12000 min-!
Spannungskonstante K 43,5V/1000 min"! 69,0 V/1000 min"! 81,0 V/1000 min”! 86,0 V/1000 min”!
Drehmomentkonstante K; 0,72 Nm/A 1,14 Nm/A 1,34 Nm/A 1,42 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Ry 12,6 Q 11,6 Q 6,5Q 46Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [ 38,0 mH 42,3 mH 30,6 mH 26,1 mH
Leerlaufdrehzahl N, 7520 min"! 4770 min” 4060 min” 3830 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 3,0ms 3,6 ms 4,7 ms 5,7 ms
Thermische Zeitkonstante T, 25 min. 30 min. 33 min. 36 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000050 kgm? 0,000070 kgm? 0,00011 kgm? 0,00015 kgm?
Masse m 1,52 kg 2,09 kg 3,22 kg 4,35 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +10 %

10.000 min”!

0,58 x 10° Ws

0,000018 kgm?

0,3 kg

4,5Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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4.18.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__ entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
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4.19.1
Passfeder
I | C )
4 :
32

L
Motor-Typ mit Resolver
XR [mm]
LSH-097-1 129
LSH-097-2 159
LSH-097-3 189

L+Bremse
mit Resolver
XR [mm]
170

200
230

419 Motortyp:
LSH-097

(U

MaBskizze und Technische Daten

=320V)

d

40

abgewinkelter-,
drehbarer Stecker

90,55 J

— D |}

®95]6

98x98

— D ]

40

w

14

L (L+Bremse)

L L+Bremse L L+Bremse
mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
166 207 150 191
196 237 180 221
226 267 210 251

L
Motor-Typ mit opt. Geber
G6.2x [mm]
LSH-097-1 148
LSH-097-2 178
LSH-097-3 208

L+Bremse

mit opt. Geber

G6.2x [mm]
189

219
249

L L+Bremse L L+Bremse
mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
in Vorbereitung in Vorbereitung 159 200
in Vorbereitung in Vorbereitung 189 230
in Vorbereitung in Vorbereitung 219 260
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Nenndrehzahl n, 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”!
Nennfrequenz fy 250 Hz 250 Hz 250 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 320V 320V 320V
Nennspannung U, 200V 200V 200V
Nenndrehmoment M, 3,2Nm 4,6 Nm 6,1 Nm
Nennstrom I 50A 70A 8,3A
Leistung p 1,0 kW 1,44 kW 1,9 kW
Stillstandsdrehmoment M, 4,1 Nm 6,3 Nm 8,6 Nm
Stillstandsstrom ly 6,0A 92A 1M,2A
Maximal zuldssiges Moment M 11,1 Nm 18,5 Nm 27,0 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 24,0 A 40,0 A 53,0 A
Maximal zuldssige Drehzahl Moo 9000 min-! 9000 min"! 9000 min"!
Spannungskonstante K 40,5 V/1000 min”! 41,5V/1000 min”! 46,5 V/1000 min”!
Drehmomentkonstante K 0,67 Nm/A 0,69 Nm/A 0,77 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 1,24 Q 07Q 0,59 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) L 10,6 mH 6,9 mH 6,2 mH
Leerlaufdrehzahl n, 4920 min”! 4810 min”! 4290 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 8,5ms 9,9 ms 10,5 ms
Thermische Zeitkonstante T 29 min. 31 min. 33 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00017 kgm? 0,00026 kgm? 0,00035 kgm?
Masse m 4,28 kg 5,34 kg 6,96 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V =10 %
0,75 A
10.000 min”
0,89 x 106 Ws
0,000054 kgm?
0,46 kg

9,0 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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4.19.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__ entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).

_begrenzt
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LSH-097-1-30-320
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4.20.1
Passfeder
I | C )
4 :
32

L
Motor-Typ mit Resolver
XR [mm]
LSH-097-1 129
LSH-097-2 159
LSH-097-3 189

L+Bremse
mit Resolver
XR [mm]
170

200
230

4.20 Motortyp:
LSH-097

(U

MaBskizze und Technische Daten

=560 V)

d

40

abgewinkelter-,
drehbarer Stecker

90,55 J

— D |}

®95]6

98x98

— D ]

40

w

14

L (L+Bremse)

L L+Bremse L L+Bremse
mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
166 207 150 191
196 237 180 221
226 267 210 251

L
Motor-Typ mit opt. Geber
G6.2x [mm]
LSH-097-1 148
LSH-097-2 178
LSH-097-3 208

L+Bremse

mit opt. Geber

G6.2x [mm]
189

219
249

L L+Bremse L L+Bremse
mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
in Vorbereitung in Vorbereitung 159 200
in Vorbereitung in Vorbereitung 189 230
in Vorbereitung in Vorbereitung 219 260
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Nenndrehzahl n, 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”!
Nennfrequenz fy 250 Hz 250 Hz 250 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 330V 330V 330V
Nenndrehmoment M, 3,2Nm 4,6 Nm 6,1 Nm
Nennstrom I 28A 36A 48A
Leistung p 1,0 kW 1,44 kW 1,9 kW
Stillstandsdrehmoment M, 4,1 Nm 6,3 Nm 8,6 Nm
Stillstandsstrom ly 34A 4,8 A 6,4 A
Maximal zuldssiges Moment M 11,1 Nm 18,5 Nm 27,0 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 13,6 A 21,0A 31,0A
Maximal zuldssige Drehzahl Moo 6000 min"! 6000 min"! 6000 min"!
Spannungskonstante K 72,0 V/1000 min"! 80,0 V/1000 min™! 81,0 /1000 min”!
Drehmomentkonstante K 1,19 Nm/A 1,32 Nm/A 1,34 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 40Q 2,7Q 1,81Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) L 34,0 mH 25,5 mH 18,6 mH
Leerlaufdrehzahl n, 4570 min! 4120 min”! 4070 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 8,5ms 9,5ms 10,3 ms
Thermische Zeitkonstante T 29 min. 31 min. 33 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00017 kgm? 0,00026 kgm? 0,00035 kgm?
Masse m 4,28 kg 5,34 kg 6,96 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V =10 %
0,75 A
10.000 min”
0,89 x 106 Ws
0,000054 kgm?
0,46 kg

9,0 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.

4-31




4-32

4.20.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__ entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).

_begrenzt
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l_.l'"
421 Motortyp:
(U, =560 V)
4.21.1 MaBskizze und Technische Daten
40 154
abgewinkelter-,
Passfeder drehbarer Stecker / q §
I /
' ]
©| o ©
R — 83 5 2
s o I S
40 I\LB)(ZO | I
axpl2 TT— 33 *_14
X qax142 s 7 L (L+Bremse)
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LSH-127-1
LSH-127-2 200 252 220 272 203 254
LSH-127-3 230 282 250 302 233 284
LSH-127-4 290 342 310 362 293 344

L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm]
LSH-127-1 172 224
LSH-127-2 200 252
LSH-127-3 230 282
LSH-127-4 290 342

L

mit opt. Geber
G6.3x [mm]

in Vorbereitung
in Vorbereitung
in Vorbereitung

in Vorbereitung

L+Bremse L L+Bremse
mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
in Vorbereitung 185 237
in Vorbereitung 213 265
in Vorbereitung 243 295
in Vorbereitung 303 355

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Nenndrehzahl n, 3000 min”! 3000 min”! 3000 min”! 3000 min"!
Nennfrequenz fy 250 Hz 250 Hz 250 Hz 250 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy 560 V 560 V 560 V 560 V
Nennspannung U, 330V 330V 330V 330V
Nenndrehmoment M, 8,4 Nm 10,9 Nm 14,3 Nm 21,0 Nm
Nennstrom [ 79 A 9,6 A 13,1A 14,9 A
Leistung P 2,63 kW 3,42 kW 4,11 kW 6,60 kW
Stillstandsdrehmoment M, 11,6 Nm 14,9 Nm 18,7 Nm 27,3 Nm
Stillstandsstrom ly 10,3 A 125A 16,4 A 19,0 A
Maximal zuldssiges Moment M 32 Nm 41,0 Nm 51,0 Nm 75,0 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 49,0 A 49,0 A 61,0A 68,0 A
Maximal zuldssige Drehzahl n_ 9000 min"! 9000 min-! 9000 min"! 9000 min"!
Spannungskonstante K 68,0 V/1000 min”! 72,0 V/1000 min"! 74,0 V/1000 min”! 87,0 V/1000 min”!
Drehmomentkonstante K; 1,12 Nm/A 1,19 Nm/A 1,14 Nm/A 1,44 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 071Q 0,48 Q 035Q 032Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) [ 11,4 mH 8,5mH 6,4 mH 6,8 mH
Leerlaufdrehzahl N, 4840 min” 4580 min”! 4780 min”! 3790 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 16,1 ms 17,7 ms 18,3ms 21 ms
Thermische Zeitkonstante T 50 min. 55 min. 60 min. 75 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00068 kgm? 0,00083 kgm? 0,00110 kgm? 0,00153 kgm?
Masse m 8,1kg 10,1 kg 12,1 kg 16,1 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liiften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +10 %

10.000 min”!

1,29 x 10° Ws

0,000166 kgm?

0,9 kg

18 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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4.21.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zuldssige Drehzahl n
(n__ entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
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4.22 LSH-Servomotoren flr
Funktionskleinspannung
(24 V/48 V-Wicklungen)

Die Servomotoren der Serie LSH gibt es auch mit Motorwicklungen fur Funktonskleinspannung nach IEC 364
(VDEO100, Teil 410). Zusammen mit dem Servoregler CDF3000 bilden sie eine optimale Kombination fur diesen
Spannungsbereich. Die LSH-Servomotoren kénnen wahlweise mit einer Zwischenkreisspannung von 24 V oder 48 V

betrieben werden.

Technische Daten

Stillstands- Nenndreh- Nennstrom Nennstrom Nenndrehzahl | Nenndrehzahl
Motor-Typ drehmoment moment bei 24V bei 48V np [min] np [min]
Mg [Nm] Mp, [Nm] In [A] In [A] bei 24 V bei 48 V

LSH-050-1-30-24 0,26 0,25 7,54 3000
LSH-050-2-30-24 0,53 0,49 11,90 3000 =
LSH-050-3-30-24 0,74 0,70 16,83 3000
LSH-050-1-30-48 0,26 0,25 3,2 - 3000
LSH-050-2-30-48 0,53 0,49 5,6 - 3000
LSH-050-3-30-48 0,74 0,70 73 - 3000
LSH-074-1-15-24 0,95 0,91 10,6 1500
LSH-074-1-20-48 0,95 0,90 7,6 = 2000

Tabelle: Technische Daten der LST-Servomotorenbaureihe fir Funktionskleinspannung - Alle Werte mit einer Toleranz von + 5%
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4.23 Motortyp:
LSH-050
(U, =24V)

4.23.1 MaBskizze und Technische Daten

40 15,4
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Die LST-Servomotoren kénnen wahlweise mit einer Zwischenkreisspannung von 24 V oder 48 V betrieben werden.

L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LSH-050-1-30-24 67 105 130,5 168,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
LSH-050-2-30-24 82 120 145,5 183,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
LSH-050-3-30-24 97 135 160,5 198,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LSH-050-1-30-24 98 133 in Vorbereitung in Vorbereitung 106,5 144,5
LSH-050-2-30-24 113 148 in Vorbereitung in Vorbereitung 121,5 159,5
LSH-050-3-30-24 128 163 in Vorbereitung in Vorbereitung 136,5 174,5

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Nenndrehzahl n, 3000 min”! 3000 min"! 3000 min”!
Nennfrequenz fy 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uge 24V 24V 24V
Nennspannung U, 15V 15V 15V
Nenndrehmoment M, 0,25 Nm 0,49 Nm 0,70 Nm
Nennstrom I 7,54 A 119A 16,83 A
Leistung p 0,079 kW 0,154 kW 0,220 kW
Stillstandsdrehmoment M, 0,26 Nm 0,53 Nm 0,74 Nm
Stillstandsstrom ly 75A 12,4 A 173 A
Maximal zuldssiges Moment M 1,0 Nm 2,0 Nm 2,8 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 30,8A 50,4 A 70,3 A
Maximal zuldssige Drehzahl n. 12000 min”' 12000 min-! 12000 min”!
Spannungskonstante K 2,1V/1000 min”! 2,6 V/1000 min"! 2,6 V/1000 min”!
Drehmomentkonstante K. 0,03 Nm/A 0,04 Nm/A 0,04 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 037Q 0,18Q 011 Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) (- 0,60 mH 0,37 mH 0,25 mH
Leerlaufdrehzahl N, 7000 min”! 5770 min"! 5760 min!
Elektrische Zeitkonstante T, 1,62 ms 2,06 ms 2,27 ms
Thermische Zeitkonstante T 13 min. 15 min. 20 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000006 kgm? 0,000008 kgm? 0,00001 kgm?
Masse m 0,75 kg 0,92 kg 1,09 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V =10 %
0,46 A
10.000 min"
0,41 x 10°Ws
0,000007 kgm?
0,15 kg

2 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.

4-41




4.23.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zulassige Drehzahl n__ begrenzt
(n., entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
, HINWEIS: Die LSH-Servomotoren fiir Funktionskleinspannnung kénnen wahlweise mit einer
+) Zwischenkreisspannung von 24 V oder 48 V betrieben werden.

LSH-050-1-30-24
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4.24 Motortyp:
LSH-050
(U, =48YV)

4241 MaBskizze und Technische Daten
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Die LST-Servomotoren kénnen wahlweise mit einer Zwischenkreisspannung von 24 V oder 48 V betrieben werden.

L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LSH-050-1-30-48 67 105 130,5 168,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
L SH-050-2-30-48 82 120 145,5 183,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
LSH-050-3-30-48 97 135 160,5 198,5 in Vorbereitung in Vorbereitung
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LSH-050-1-30-48 98 133 in Vorbereitung in Vorbereitung 106,5 144,5
LSH-050-2-30-48 113 148 in Vorbereitung in Vorbereitung 121,5 159,5
LSH-050-3-30-48 128 163 in Vorbereitung in Vorbereitung 136,5 174,5

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Nenndrehzahl n, 3000 min”! 3000 min"! 3000 min”!
Nennfrequenz fy 150 Hz 150 Hz 150 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uge 48V 48V 48V
Nennspannung U, 30V 30V 30V
Nenndrehmoment M, 0,25 Nm 0,49 Nm 0,70 Nm
Nennstrom I 3,2A 56A 73 A
Leistung p 0,078 kW 0,154 kW 0,220 kW
Stillstandsdrehmoment M, 0,26 Nm 0,53 Nm 0,74 Nm
Stillstandsstrom l 31A 58 A 75 A
Maximal zuldssiges Moment M 1,0 Nm 2,0 Nm 2,8 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 13,0A 24,0 A 31,0A
Maximal zuldssige Drehzahl n. 12000 min”' 12000 min"! 12000 min”!
Spannungskonstante K 5,0 V/1000 min"! 5,5 V/1000 min”! 6,0 V/1000 min”!
Drehmomentkonstante K. 0,08 Nm/A 0,09 Nm/A 0,10 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 1,83Q 0,83Q 06Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) (- 3,10 mH 1,70 mH 1,32 mH
Leerlaufdrehzahl N, 5910 min”! 5400 min”! 5010 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 1,7 ms 2,0 ms 2,2 ms
Thermische Zeitkonstante T 13 min. 15 min. 20 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,000006 kgm? 0,000008 kgm? 0,00001 kgm?
Masse m 0,75 kg 0,92 kg 1,09 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V =10 %
0,46 A
10.000 min"
0,41 x 10°Ws
0,000007 kgm?
0,15 kg

2 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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4.24.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zulassige Drehzahl n__ begrenzt
(n., entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
, HINWEIS: Die LSH-Servomotoren fiir Funktionskleinspannnung kénnen wahlweise mit einer
+) Zwischenkreisspannung von 24 V oder 48 V betrieben werden.
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4.25 Motortyp:
LSH-074
(U, = 24 V/A8 V)
4251 MaBskizze und Technische Daten
40 15,4
abgewinkelter-, — 0
drehbarer Stecker /@( N
" ]
“ / | |

30 L (L+Bremse)

Die LST-Servomotoren kénnen wahlweise mit einer Zwischenkreisspannung von 24 V oder 48 V betrieben werden.

L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit Resolver mit Resolver | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LSH-074-1-15-24 96 138 137 179 115,5 157,5
LSH-074-1-20-48 96 138 137 179 115,5 157,5
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber | mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
LSH-074-1-15-24 113 155 in Vorbereitung in Vorbereitung 126 168
LSH-074-1-20-48 113 155 in Vorbereitung in Vorbereitung 126 168

Tabelle: Ubersicht der Motorldngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1

Bestellkatalog Servomotoren

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014



Bestellkatalog Servomotoren

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014

LT

Technische Daten" m LSH-074-1-15-24 LSH-074-1-20-48

Nenndrehzahl n, 1500 min”! 2000 min”!
Nennfrequenz fy 125 Hz 166,7 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uge 24V 48V
Nennspannung U, 15V 30V
Nenndrehmoment M, 0,91 Nm 0,90 Nm
Nennstrom I 10,6 A 76 A
Leistung P 0,14 kW 0,18 kW
Stillstandsdrehmoment M, 0,95 Nm 0,95 Nm
Stillstandsstrom l 10,5 A 76 A
Maximal zuldssiges Moment M 2,4 Nm 2,4 Nm
Maximal zuldssiger Strom (. 39A 28A
Maximal zuldssige Drehzahl n. 12000 min”! 12000 min”!
Spannungskonstante K 5,5 V/1000 min"! 7,6 V/1000 min”!
Drehmomentkonstante K. 0,09 Nm/A 0,13 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) R 0,20Q 039Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) (- 0,60 mH 1,10 mH
Leerlaufdrehzahl N, 2720 min”! 3930 min”!
Elektrische Zeitkonstante T, 3,0ms 2,8 ms
Thermische Zeitkonstante T 25 min. 25 min.
Massentragheitsmoment des Laufers J 0,00005 kgm? 0,00005 kgm?
Masse m 1,52 kg 1,52 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zuldssige Maximaldrehzahl
zuldssige Reibarbeit
Massentragheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V £ 10 %
05A
10.000 min"!
0,58 x 10 Ws
0,000018 kgm?
0,3 kg

4,5Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.
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4.25.2 Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,,,,, beschreibt das kurzzeitig maximal mégliche Drehmoment
bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur dynamische Vorgénge.

Die Kennlinie M,, zeigt das thermisch zuldssige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zulassige Drehzahl n__ begrenzt
(n., entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten”).
, HINWEIS: Die LSH-Servomotoren fiir Funktionskleinspannnung kénnen wahlweise mit einer
+) Zwischenkreisspannung von 24 V oder 48 V betrieben werden.
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5 Geber der Servomotoren

5.1 Ubersicht der Gebertypen

Geberbezeichnung kompatibel zu Gebereigenschaft Systemeigenschaft

= o
3 £
— - 7] =
2 5 | g © 35
S = = x g o2
= 2 2 2 c c=
< = 2|3 % 35 2
E 2 ~| 2 £ 5 £ | 2% 22 gL
=] 2 < 8 2 5| & @ = 52 53
= = [ Tl & = A © Q 8 D 1 =
& = - = O o S = U o = = = 0
= (=] = -l (4] - v o = (=] S c = =
= s 2 2 2 al 5.2 | L8 | 22 g5 S5
b= 2 ) = = S| o9 - o® v 9 .2 o N
y E & S s|glz| 282 | 282 | S5 | S§ | SE
= S S < S el %=3 gcps S= o2 Q5
g g |25 55|55 S28 | 828 | 53 | Sz | s
) o @ bt b1 bt 0 -0 v o (= (S
R Resolver - 1 XX X X X x @ x 10" T 14 blt 14 bl,t 14 b|‘t
1-polpaarig +/ +/-1 +/-1
Resolver 1abit | 14bt | 14bit
1RY2 | 1-polpaarig T X X X X | XX | X 10 +-1 o T e
Safety
Resolver g g 3x14 bit 3x14 bit 3x14 bit
ot 3-polpaarig ER s LR s S s +/-0,3' +-0,3' +-0,3'
Resolver , , 5x14 bit 5x14 bit 5x14 bit
R | 5-polpaarig > X A 1 +-02 | 402 | 402
Multiturn- . . .
G3 Absolutwertgeber | 2048 X X X +/- 20" +/- 6" /250tgt4 (1C6Dtl’)|; /250%51
EQN 1325 S 0 b0
Singleturn- . . .
25 bit 16 bit 25 bit
G5 Absolutwertgeber | 2048 X X X +/- 20" +/- 6" " "
ECN 1313 SS| +/- 0,04 (CDD) +/- 0,04
Singleturn- . . .
5 o 24 bit 16 bit 24 bit
G6.15 " Absolutwertgeber | 1024 X X X +/-45 +/-7 +/-0,08" (CDD) +1-0,08"
SRS 50
Multiturn- . . .
p " 24 bit 16 bit 24 bit
G6.1M " |Absolutwertgeber | 1024 X X X +/-45 +-7 +1-0,08" (CDD) +/-0,08"
SRM 50
Singleturn- . ) .
o o 21 bit 16 bit 21 bit
G6.25 " | Absolutwertgeber 128 | X | X X X | X | X +/- 80 +/- 40 L&D LA
SKS 36 +/-0,6 (CDD) +/- 0,6
Singleturn- . . .
65y 12 Absolutwertgeber | 128 | X | X X X | X | X | 4480 | 440" 31 Obg,, (1C6Dt|’)'; 31 Obg,,
SKS 36 Safety -0 +-0
Multiturn- . . .
o o 21 bit 16 bit 21 bit
G6.2M " | Absolutwertgeber 128 | X | X X X X X +/- 80 +/- 40 Y e
SKM 36 +/-0,6 (CDD) +/- 0,6

Tabelle: 1) nicht einsetzbar am CDF3000
Tabelle: 2) Geeignet fir sicherheitsgerichtete Anwendungen geméB EN 62061 und IEC 61508 sowie EN ISO 13849-1
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Bestelloption

G6.2MY "2

G6.3S

G6.3M

G12.1S"

G12.1MY

G12.28"

G12.2M"

Geberbezeichnung

Beschreibung

Multiturn-
Absolutwertgeber
SKM 36 Safety

Singleturn-

Absolutwertgeber-

SEK 37

Multiturn-
Absolutwertgeber
SEL 37

Singleturn-
Absolutwertgeber
ECN 1313

Endat 2.1

Multiturn-
Absolutwertgeber
EQN 1325

Endat 2.1

Singleturn-
Absolutwertgeber
ECN 1113

Endat 2.1
Multiturn-

Absolutwertgeber
EQN 1125

Endat 2.1

sin/cos Perioden/Umdrehung

128

2048

2048

512

512

kompatibel zu Gebereigenschaft Systemeigenschaft

o
o
=
2
wv
2
<
~
<
=
(%]
—
X | X
X | X
X X
X
X
X
X

LST 074 bis LST-220

LSH-074 bis LSH-127

typ. absolute Genauigkeit
(Datenblatt Geberhersteller)

Drehgeber

+/- 80"

+/- 288"

+/- 288"

+/- 20"

+/- 20"

+/-60"

+/-60"

—
—
K
]
-
7]
S
()]
=
~
[V}
2
(V]

(=2
=
()]
S
(=}
+
-
10
o
<
[
-
[1:]
(=)

=1

typ. Wiederhol- Genauigkeit

Drehgeber

+/- 40"

+- 144"

+/- 144"

+/-6"

+/-6"

+/- 25"

+/- 25"

ServoOne Lageauflosung fir
Positionierung Drehzahlregelung

21 bit
+/-0,6"

18 bit

18 bit

25 bit
+/- 0,04"

25 bit
+/- 0,04"

23 bit
+/-0,16"

23 bit
+/-0,16"

c-line Lageauflésung
fiir Positionierregelung

16 bit
(CDD)

16 bit
(CDD)

16 bit
(CDD)

16 bit
(CDD)

16 bit
(CDD)

c-line Lageauflosung
fiir Drehzahlregelung

21 bit
+/-0,6"

1)

25 bit
+/-0,04"

25 bit
+/- 0,04"

23 bit
+/-0,16"

23 bit
+/-0,16"

Tabelle: 1) nicht einsetzbar am CDF3000
Tabelle: 2) Geeignet fiir sicherheitsgerichtete Anwendungen gemal3 EN 62061 und IEC 61508 sowie EN ISO 13849-1
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6 ZubehOr der Servomotoren

6.1  Ubersicht der Geber- und Motorleitungen

Geberleitungen

Motorleitungen

KRY2-KSxxx
KGS2-KSxxx
KGH2-KSxxx
KGH3-KSxxx
KRY2-CDF-KSxxx

KM3-KSxxx-24A
KM3-KSxxx-63A
KM2-KSxxx
KM3-KSxxx

LT

ab 6-2

ab 6-4

Tabelle: Ubersicht der Geber- und Motorleitungen




6.2  Konfektionierte Geberleitungen

6.2.1 BestellschlUssel der Geberleitungen

Konfektionierte Leitung

Gebersystem

Kettenschleppfahig

Leitungslange

K - RY2 - KS

Resolverleitung = RY2

Geberleitung SSI, G3, G5, EnDat 2.1, G12.x = GS2
Geberleitung Hiperface (G6.x) CDD3000 — GH2
Geberleitung Hiperface (G6.x) ServoOne = GH3

6.2.2  Technische Daten der Geberleitungen

CDD, CDE, ServoOne, ServoOne junior

Reglertyp

CDD, CDE, ServoOne, ServoOne junior

- 005

2m— 002
3m— 003
5m — 005
8 m— 008
10 m — 010
15m — 015
20 m — 020

G3, G5, G12.x
Motoren mit Gebersystem Resolver (Single- / Multiturngeber mit SSI-/Endat-
Schnittstelle)
Belegung reglerseitig (Sub-D-Stecker) 1=52 1=A-
2=54 2=A+
3=91 3=VCC (+5V)
4=n.c 4 = DATA+
5=PTC+ 5 =DATA
6=RI 6B
7=R2 8 =GND
8=93 11 =B+
9 =PTC- 12 = VCC (Sense)
13 = GND (Sense)
14 = CLK+
15 = CLK-
7,9, 10 =n.c.
Mindestbiegeradius 90 mm 100 mm
Temperatur- ‘ bei fester Verlegung -35... +80 °C
bereich: bei flexiblem Einsatz -40 ... +85 °C -35... +80 °C
Kabeldurchmesser ca. 8,8 mm
Kettenschleppfahig ja
Material des AuBenmantels PUR

Bestandigkeit

Zulassungen

6l-, hydrolyse- u. mikrobenbestandig (VDE0472)

UL-Style 20233, 80 °C - 300 V, CSA-C22.2N.210-M90, 75 °C - 300 V FT1

Tabelle: Technische Daten der Geberleitungen
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‘ ServoOne, ServoOne junior

G6, Gb.x

ServoOne junior

(Single-/ Multiturngeber mit Hiperface-Schnittstelle) Resolver
1 = REFCOS 1 = REFCOS 1 = REFCOS 1 = SIN- (S4)
2 =+COS 2 =+C0S 2 =+C0S 2 =SIN+ (S2)
4 = DATA+ RS485 3=U,7-12V 3=U,7-12V 6 = COS- (S3)
5 = DATA- RS485 4 = Daten+ RS485 4 = Daten+ RS485 7 = REF- (R2)
6 = REFSIN 5 =Daten- RS485 5= Daten- RS485 9="PIC
7=U7-12V 6 = REFSIN 6 = REFSIN 10 = PTC+
8=GND 7 = Briicke zu PIN 12 7 = Briicke zu PIN 12 11 = COS+ (S1)
11 =+SIN 8 =GND 8=GND 12 = REF+ (R1)
3,9,10, 12,13, 14, 15 11 =+SIN 9="PTC- 3,4,58,13,14,15=n.c
=n.c 12 = Briicke zu PIN 7 10 = PTC+

9,10, 13,14, 15=n.c. 11 =+SIN
12 = Briicke zu PIN 7
13,14, 15=n.c.
90 mm
-40 ... +85°C -40 ... +85°C -40 ... +85°C
-40 ... +85 °C
8,8 mm
ja
PUR

0l-, hydrolyse- u. mikrobenbestandig (VDE0472)

UL-Style 20233, 80 °C - 300 V, CSA-C22.2N.210-M90, 75 °C- 300 V FT1




6.3  Konfektionierte Motorleitungen

6.3.1 BestellschlUssel der Motorleitungen

KM2 - KS - 005 - XXX

CLine = KM2
Konfektionierte ServoOne = KM3
Leitung C-Line / ServoOne / ServoOne junior = KM4

ServoOne junior = KM5

Kettenschleppfahig

2m— 002

3m— 003

5m— 005

Leitungslange 8m— 008
10m — 010

15m — 015

20 m — 020

bisly=16 A~ -
Motorkabel bisly=24A—24 A
bis lo = 63 A (nur LSx-220) = 63 A

6.3.2  Technische Daten der Motorleitungen

Motort Motoren bis I, = 16 A Motoren bis I, = 24 A
yp mit steckbarem Leistungsanschluss mit steckbarem Leistungsanschluss

Mindest- ‘ bei fester Verlegung 90 mm 115 mm
biegeradius: ‘ bei flexiblem Einsatz 120 mm 150 mm
Temperaturbereich -30 ... +80 °C -30 ... +80 °C
Kabeldurchmesser ca. 2 12 mm g 15 mm
Kabelquerschnitt 4G1,5+ 2 x2x0,75 mm? 4G2,5+2x2x 1 mm?2
Material des AuBenmantels PUR PUR
Bestandigkeit 6l-, hydrolyse- und mikrobenbestandig (VDE 0472)
Zuordnung der Adern U=1 U=1

V=2 V=2

W=3 W=3

Erde = ge/gn Erde = ge/gn

PTC=5 PTC=5

PTC=6 PTC=6

Bremse + =7 Bremse + =7

Bremse - =8 Bremse - =8
Zulassung UL AWM 80 °C - 600 V/1000 min™ V; CSA AWM 80 °C - 600 V/1000 min™ V FT1

Tabelle: Technische Daten der Motorleitungen

Id.-Nr.: 0814.05B.6-01 Stand: 07/2014
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Motoren bis I, = 63 A
mit steckbarem Leistungsanschluss

Motoren bis I, = 16 A
mit steckbarem Leistungsanschluss

LT

Motoren bis I, = 16 A
mit steckbarem Leistungsanschluss

165 mm 65 mm 90 mm
220 mm 85 mm 120 mm
-30...+80 °C -30...+80°C -30...+80 °C
@22 mm 28,5 mm 0 12 mm
4G10+2x 1,5mm2 + 2 x 1 mm? 4G1,5 4G1,5+ 2x2x0,75 mm?
PUR PUR PUR
6l-, hydrolyse- und mikrobenbestandig (VDE 0472)

Uu=1 Uu=1 U=1
V=2 V=2 V=2
W=3 W=3 W=3
Erde = ge/gn Erde = ge/gn Erde = ge/gn
PTC=5 PTC=5
PTC=6 PTC=6
Bremse + =7 Bremse + =7
Bremse - = 8 Bremse - =8

UL AWM 80 °C - 600 V/1000 min" V; CSA AWM 80 °C - 600 /1000 min™ V FT1
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7 Anhang

7.1 Haltebremse

Die spielfreie, permanenterregte Einflachen-Haltebremse

arbeitet nach dem Ruhestromprinzip, das bedeutet, dass LTi | DRlVES ||||||||| c E
65

die Bremse zum Luften bestromt werden muss. D-35633 Lahnau 8551
. . _ L Typ | LSN-127-1600-30-560/T1,B,P,54,G6.3S |37/11
FUr ein optimales Haftmoment und geringstmaogliches

Verdrehspiel ist die Haltebremse bei allen LSx-Motoren SN | 855165 ArtNr. | 11779004

direkt hinter dem Flansch (A-seitig) befestigt. M, |16 Nm Uge 560 V Iso.KI. F
N, [3000 r/min| I, 9,89 A IP64

n

Das Ein- und Ausschalten der Haltebremse erfolgt

Made in EU
grundsatzlich im Stillstand. Beim Einsatz der Haltebremse
als Notstopbremse mussen Sie die maximal zulassige Einen LSP-Servomotor mit Haltebremse erkennen Sie
Reibarbeit (Wjg) beachten. am Typenschild.
Beispiel:

LSN-127-1600-30-560/T1,B,P,54,G6.3S

, HINWEIS: Bei Betrieb der Bremse als Notstopbremse kann das Bremsmoment erheblich niedriger

N sein als das Haltemoment.

71.1 Ansprechzeiten von Haltebremsen

Erfolgt ein gleichstromseitiges Schalten zwischen Gleichrichter und Spule, wird ein extrem geringer Nachlauf erreicht.
FUr Antriebe, die ein exaktes Bremsen erfordern, insbesondere Antriebe flir Hubwerke, ist ein gleichstromseitiges
Schalten der Bremse notwendig.

M Bremsmoment

t M, Haltemoment der Federdruckbremse
N Drehzahl
t Zeit

Einschaltzeit

t Ausschaltzeit

7-1




. m

7.1.2

Technische Daten der Haltebremse

Buchstabe Bedeutung Buchstabe Bedeutung
t

1

Einschaltzeit Nimax maximale Drehzahl (ungebremst)

Ausschaltzeit m Masse (Gewicht)

Haltemoment oder auch Haftmoment der
Federdruckbremse (Losbrechmoment)

zulassige Reibarbeit bis 0,1 mm Abrieb
(ftir Notstop)

Erregerstrom bei 20° C zum Liften Jg Tragheitsmoment der Haltebremse

Gleichspannung zum Liiften

LST-037

LSx-050

LSx-074

LSx-097

LSx-127

LSx-158

LSx-190

LST-220

bei 24 V [106 Ws]
6 10 0,4 033 | 24V=10%  10.000 0,075 0,20 0,013
6 25 2,0 046  24V=10%  10.000 0,15 0,41 0,07
7 35 45 05 | 24V=10%  10.000 03 0,58 0,18
7 40 9,0 075 | 24V=10%  10.000 0,82 0,89 0,54
10 50 18,0 1,0 |24V+10%  10.000 18 1,29 1,66
2 90 36 1] 24V£10%  10.000 2,85 2,90 5,56
2 90 36 11 24V£10% 8000 3,25 2,9 6,2
65 105 145 21 24V£10%  8.000 9,5 13 56

Tabelle: Technische Daten der Haltebremse

HINWEIS: Die Werte m und Jg sind reine Bremsendaten. Die Masse und das Tragheitsmoment der
Motorwelle finden dort keine Berticksichtigung.
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LTi DRIVES

LTi DRiVES GmbH
GewerbestraBe 5-9
35633 Lahnau

Germany

Fon +49 (0) 6441 / 966-0

Heinrich-Hertz-StraBe 18
59423 Unna

Germany

Fon +49 (0) 2303 / 779-0

www.lt-i.com
info@It-i.com

Technische Anderungen vorbehalten.

Die Inhalte unseres Bestellkatalogs wurden mit gr6Bter
Sorgfalt zusammengestellt und entsprechen unserem
derzeitigen Informationsstand.

Dennoch weisen wir darauf hin, dass die Aktualisierung
dieses Dokuments nicht immer zeitgleich mit der technischen
Weiterentwicklung unserer Produkte durchgefihrt werden
kann.

Informationen und Spezifikationen kénnen jederzeit gedndert
werden. Bitte informieren Sie sich unter http://drives.lt-i.com
Uber die aktuelle Version.

Die deutsche Version ist die Originalausfihrung des Bestell-
katalogs.
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